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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

/t3cza obrotowe YUMO SR022

Ztacza obrotowe slizgowe, stanowig istotny element w elektromechanicznych systemach,
gdzie wymagany jest nieprzerwany przeptyw energii lub danych miedzy czesciami obracajgcymi sie a

nieruchomymi.

Parametry mechaniczne

Specyfikacja

Wartos¢

Predkos¢ robocza:

0~250 obr./min

Temperatura pracy:

-20°C-+80°C

Wilgotnos¢ pracy:

60%RH lub wyzsza

Materiat powierzchni stykéw:

Ztoto-Ztoto

tozysko stalowe

Precyzyjne, mate tozysko kulkowe ze stali.

temperature.

Trwatos¢ ztgcza obrotowego jest determinowana przez predkos$¢ obrotowg, Srodowisko pracy oraz

Parametry elektryczne

Specyfikacja

Wartos¢

Napiecie znamionowe

240VDC/240VAC

Prad znamionowy

2A/pierscien

Rodzaj przewodu

AWG28/26/22/16,

z kodowaniem koloréw, izolowany FEP

Dtugos$é przewodu

250mm (lub na zamdwienie)

Wytrzymatosé dielektryczna

500VAC@50Hz, 60s

Rezystancja izolacji

1000MQ/500VDC

Szumy elektryczne

<0.01Q
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Lista modeli
Model Tory Prad znamionowy Rozmiar (mm)
2 | 6 10
Seria SR022
SR022-6 6 6 @22 x19
SR022-12 12 12 @22 x 28
SR022-12-2P/2S 4 2 2 @22 x 28
SR022-15 15 2 @22 x 29.5
SR022-18 18 18 @22 x33.4
SR022-18-3P 3 3 @22 x33.4
SR022-24 24 24 @22 x 41.2
SR022-24-4P/6S 10 6 4 @22 x 41.2

Akcesoria CNC Elzbieta Taraszkiewicz
ul. 1 Putku Utanow Krechowieckich 18

16-300 Augustow

KONTAKT
Wsparcie 8:00 - 16:00
730353535
Adres Email :

handlowy@ebmia.pl
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