Skrocona Instrukcja przemiennikow czestotliwosci EBMIA serii D12
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SKROCONA INSTRUKCJA OBSLUGI PRZEMIENNIKOW CZESTOTLIWOSCI
EBMIA serii D12

Aby zapobiec uszkodzeniom i awariom przemiennika, zapoznaj sie z tg oraz peing
instrukcja. Nieprawidlowa praca urzadzenia wynikajaca ze zignorowania instrukcji
obstugi moze spowodowac niebezpieczenstwo dla zycia i zdrowia oraz mienia w
znacznym stopniu.

Po zapoznaniu sie z instrukcja, dotacz ja do dyspozycji os6b majacych
stycznosc¢ z urzadzeniem, oraz osob odpowiedzialnych za jego serwis.

Uwaga!
- Nie zdejmuj obudowy urzadzenia, gdy jest podiaczone do zasilania.

- Montaz urzgdzenia powinien by¢ przeprowadzony przez wykfalifikowany personel posiadajgcy
stosowne uprawnienia do montazu urzadzen elektrycznych

- Nie uruchamiaj urzadzenia ze zdjetg obudowg

- Pokrywe zlacz nalezy zdejmowac tylko w przypadku podigczania przewodow lub
czynnosci serwisowych przy odtaczonym napieciu.

- Podlaczanie przewodow lub czynnosci serwisowe powinny by¢ wykonywane, co
najmniej po uptywie 10 minut od odlaczenia zasilania, po weryfikacji, ze napiecie
na szynie DC spadio ponizej 24V DC.

- Przed podiaczeniem przewodow upewnij sie, ze masz suche rece.

- Przewody powinny by¢ nienaruszone, nowe i posiadac¢ zakonczenia tulejkowe lub pokryte
cyng

- Przemiennik powinien by¢ zamontowany do niepalnej powierzchni, najlepiej
metalowej uziemionej plyty, z dala od materiatow palnych

- Jesli widzisz uszkodzenie falownika lub jego nieprawidiowq prace, odiacz
zasilanie.

- Nie dotykaj elementow metalowych falownika w trakcie pracy, moze dojs¢ do
poparzenia, gdyz przemiennik grzeje sie podczas pracy

- Nie wkiadaj zadnych ciat obcych do wnetrza falownika, moze to spowodowac
jego nieodwracalne uszkodzenie i porazenie pradem.
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Warunki pracy przemiennikow czestotliwosci D12

Chlodzenie Wymuszony obieg, wentylator zintegrowany
Miejsce Unika¢ kurzu, oleju i gazow powodujacych korozje
otoczenia -10°C ~ 50°C
Srodowisko Temperatura pracy 55°C Max
skladowania -10°C ~ 50°C
Wilgotnosé -90% RH
Modele przemiennikéw czestotliwosci i ich zasilanie
MODEL Moc silnika (kW) Rodzaj zasilania
D12-T3-0R7 0.75 3x400
D12-T3-1R5 1.5 3x400
D12-T3-2R2 2.2 3x400
D12-S2-0R4 0.4 1x230
D12-S2-0R7 0.75 1x230
D12-S2-1R5 1.5 1x230
D12-S2-2R2 2.2 1x230
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Obstuga wyswietlacza, programowanie falownika z poziomu wyswietlacza:

Aby wejs¢ do menu edycji parametréw, wcisnij przycisk PRG (wejscie menu) i za
pomocg przyciskow (strzatek) géra dét wybierz parametr, ktéry chcesz zmienié. Aby
zatwierdzi¢ parametr, wcisnij ENTER (zatwierdz). Wybrana warto$¢ zacznie mrugaé i mozna
wtedy dokonac jej zmiany za pomoca przyciskdw gdra/dot. Zatwierdz zmieniong wartos¢
ponownie wciskajgc ENTER, lub anuluj wciskajgc PRG. Mozesz uzy¢ przycisku shift, aby
szybciej poruszac sie po menu.
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Dobor falownika pod silnik:

Falowniki dobieramy pod moc silnika. W przypadku, gdy silnik pracuje pod duzym
obcigzeniem mozemy dobrac falownik o model mocniejszy. Falowniki posiadajg mozliwosé
ustawienia pradu sinika, z ktérym pracujg. Jesli silnik tréjfazowy posiada mozliwosc¢
przetgczania uzwojen gwiazda/tréjkat (230/400V), mozemy go napedzac falownikiem
zasilanym z jednej fazy, o odpowiedniej mocy. Spotykane sg tez silniki, fabrycznie potagczone
w ,tréjkat”; na przykfad elektrowrzeciona zasilane 3x230V. W tej sytuacji rowniez mozemy
wybrac¢ falownik zasilany z jednej fazy. Jesli silnik jest fabrycznie potgczony w gwiazde
(3x400V) powinnismy dobra¢ falownik zasilany z 3 faz.

Zaciski falownika oraz ich funkcje:

Kod ztacza ztacze Function
GND Wspdlne zaciski dla sygnatéw sterujgcych
Standardowo uzywane jako zasilanie
10V 10V wyjscie napieciowe Zewnetrznego potencjometru
Wydajnos¢ prgdowa:10mA
Dodatkowe wyjscie zasilania 12
12V Wyijscie 12V
Wejécie analogowe Zakres napie¢ wejsciowych 0-10V
napieciowe
AVI / Zakres pradu wejsciowego :0/4- 20mA
Wejécie analogowe pradowe| konfiguracja par. F2.00~F2.03
S Wejscie programowalne parametrem
X1 W f X1
CISAg CYTTOWE 2.13, domyslinie: Praca w przéd.
- Wejscie programowalne parametrem
X2 W f X2
SISCIe cyTrowe 2.14, domyslnie: Praca w tyt.
X3 Wejécie cyfrowe X3 Wejscie pro,gr:.:\mowalne parametrem
2.15, domyslinie: nieaktywne
x4 Wejscie cyfrowe X4 Wejscie pro,gr:.:\mowalne parametrem
2.16, domyslinie: niekatywne
Wejscie programowalne parametrem
X5 Wejscie cyfrowe X5 2.17, domyslinie: wejscie impulsowe
Programowalne parametrem F2.20
- . Parametry stykow:
TA-TB-TC w kaznik
yjscie przekaznikowe | ac 250v/5A DC 24V/2.5A
Y1 Wyjscie typu open collector | Domyslnie sygnalizacja pracy
Zakres napie¢ wyjsciowych :0 ~ +10 V
AO Woyjscie analogowe Zakres pradu wyjsciowego :0/4- 20mA
Programowalne parametrami F2.10~F2.12
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Oznaczenie
Ztacze Function
ztacza
R
Ztacza zasilania. R/S/T Podtaczenie przy zasilaniu z 3 faz

S 400V 50/60 Hz

T R/T Podtgczenie przy zasilaniu z 1 fazy 230V
U s . .

Wyjscia Falownika

v Podfaczenie faz silnika

W

P Ztacza DC do . .

_ Zt3cza do podtaczenia rezystora hamujgcego
PB Rezystora hamujacego
Uziemienie Ztacze uziemiajgce
E Braking Resistor
Optional
P PB
Breaker
—— —R(L1) U o
L_[ S v :_IJ Three-phase
~ 1 T(L2) W il Induction Motor
Power Input @ I

Fwo/stop —— ——) X1

REV/STOP —/—I X2
Fault Reset —/—I X3
Milti-Speed 1—/—| X4
Milti-Speed 2—/_} X5

Common

Terminals GND

Multi-function
Terminal Input

[ 1
+ 1Y2V E

Open Collector Output
DC0-10V/0-20mA

12VDC 50mA(MAX)

AOD O
| Analog Output
GND ¢

485+ ——
RS485 communication

10V: 10mA(MAX) 485- C
10V
pco-1ov |
1AV ) TA
DC 0-20mA I AVI: Current analog input Y Relay Output
or Voltage analog input ' TB 120VAC/250VAC 5A
24VDC Z'.SA o
L GND 5 5:1tis Al nputsiection ¢ TC Defaultis fault indication
hd default is voltage input
3K-5KQ 2: It is AO output selecti
O — | (o] (o= a0 upurceecon,
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Podstawowe parametry konfiguracji falownika D12 (petny spis parametrow znajduje sie w
petnej instrukcji obstugi falownikéw D12)

P8.03 Powrdt do ustawien fabrycznych

0. Nic nie zmienia
1. Reset wszystkich parametréw do ustawien fabrycznych
2. Wyczys$¢ historie btedow

P4.00 Napiecie znamionowe silnika (V)

P4.01 Prad znamionowy silnika (A)

P4.02 Obroty znamionowe silnika (Obr/Min)

P4.03 Czestotliwos$¢ znamionowa silnika (HZ)

P0.02 Sposéb sterowania przemiennikiem czestotliwosci

0. Sterowanie z panelu
1. Sterowanie z listwy zaciskowe;j
2. Sterowanie protokotem MODBUS RTU

P0.03 Wybor zadawania czestotliwosci

Potencjometr na panelu

Dostrajanie predkosci przyciskami {, T

Dostrajanie predkosci z wejs¢ uniwersalnych, funkcje UP/DOWN
Sterowanie wejsciem analogowym AVI (0-10V 0-20mA))
Sterowanie kombinowane

Sterowanie za pomocg protokotu komunikacji

Sterowanie impulsowe

NouhkwNeE o

P0.04 Maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa (0-999.9 HZ) (Hz)

P0.05 Gorny limit czestotliwosci wyjsciowej (domyslnie 50 HZ) (Hz); domysinie jest to maksymalna
wartos¢ ustawiana za pomocg potencjometru/przyciskéw panelu

P0.06 Dolny limit czestotliwosci wyjsciowej. (Hz); domyslnie, jest to czestotliwosé, od ktérej falownik
rozpocznie prace. Jesli zadana bedzie nizsza, nie ruszy. Domysina warto$é 0

P0.10 Czas rozpedzania (s); czas rozpedzania silnika w sekundach do maksymalnej czestotliwosci
P0.11 Czas hamownia (s); czas hamowania silnika od maksymalnej czestotliwosci, do zatrzymania
P0.12 Domyslny kierunek obrotow

0. W przéd
1. Wyt
2. Zablokuj zmiane kierunku obr.

P0.16 Czestotliwos$¢ nosna (2-16KHz);

5 www.ebmia.pl
ATl e

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki


http://www.ebmia.pl/

Skrocona Instrukcja przemiennikow czestotliwosci EBMIA serii D12

Czestotliwos$¢ nosna ma wptyw na hatas generowany przez silnik oraz jego wibracje. Im wyzsza
czestotliwosé nosna, tym prad w silniku jest mniej styszalny a wibracje mniejsze. Przy wyzszych
czestotliwosciach nosnych falownik i silnik moga wydziela¢ wiecej ciepta.

P0.1.04 Sposdb zatrzymana

0. Hamowanie DC; - silnik hamuje z zadanym czasem zatrzymania, utrzymuje moment podczas
hamowania

1. Wolny wybieg; falownik odcina wyjscie, silnik zatrzymuje sie swobodnie, nie utrzymuje
momentu ani rampy hamowania.

P2.13-P2.17 Funkcje wejs¢ Cyfrowych X1-X5 (patrz instrukcja str. 12) Podstawowe funkcje:

1 - Zacisk nieaktwny

2-JOG w przdd

3-J0G w tyt

4 - Praca w przdd (FWD). — gdy zacisk jest zwarty do GND, silnik pracuje w przéd.

5 - Praca w tyt (REV) - gdy zacisk jest zwarty do GND, silnik pracuje w tyt.

7 —Zewnetrzny sygnat STOP

8 —Zewnetrzny sygnat RESET

9 — Zewnetrzny BtAD, styk NO; gdy podamy ten sygnat, falownik natychmiast odtgcza wyjscie
i przechodzi w stan btedu — mozna go skasowac z zacisku z przypisang funkcjg RESET lub z
panelu falownika, przyciskiem STOP/RESET.

P5.01 Wspétczynnik zabezpieczenia przecigzeniowego silnika(30%-110%) : wspoétczynnik ochrony
przecigzeniowe;j silnika to procent od wartosci pradu znamionowego silnika ustawionego w par.
P4.01, po ktdrego przekroczeniu nastgpi zadziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego silnika.

Przyktadowo dla silnika o pradzie znamionowym 5.1 A, ustawiajgc 70%, zabezpieczenie zadziata
przy pradzie 8,67 A.

OZNAKOWANIE WEEE
Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno
wyrzuca¢ razem ze zwyktymi domowymi odpadami. Wedtug
dyrektywy WEEE obowiazujacej w UE dla zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego nalezy stosowac oddzielne
sposoby utylizacji.

W Polsce zgodnie z przepisami ustawy o zuzytym sprzgcie elektrycznym i elektronicznym
zabronione jest umieszczanie lacznie z innymi odpadami zuzytego sprzgtu oznakowanego symbolem
przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktory zamierza si¢ pozby¢ tego produktu, jest obowigzany do oddania ww. do
punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m. in. przez sprzedawcoéw hurtowych i
detalicznych tego sprzetu oraz gminne jednostki organizacyjne prowadzace dzialalno§¢ w zakresie odbierania
odpadéw. Prawidtowa realizacja tych obowiazkdéw ma znaczenie zwlaszcza w przypadku, gdy w zuzytym sprzecie
znajduja si¢ sktadniki niebezpieczne, ktore majg negatywny wplyw na srodowisko i zdrowie ludzi.

ZYCZYMY UDANEJ PRACY Z URZADZENIEM
Wigcej informacji na:

https://www.ebmia.pl/
handlowy@ebmia.pl tel. 730 35 35 35
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