
 

 

Serwonapędy AC  

 
Wejście napięcia:  

 220VAC 1/3-fazowe wejście 

Rozmiar silnika: 40mm, 60mm, 80mm, 130mm 

Moc silnika (W): 

100, 200, 400, 750, 850, 1000, 1200, 1500, 

1800, 2000 

Enkoder: 

 Enkoder inkrementalny 17-bitowy 

 Enkoder absolutny wieloobrotowy 23-bitowy 

Funkcje: 

 Automatyczna identyfikacja silnika 

 RS485/Modbus/EtherCAT 

 Filtr tłumiący, filtr wycinający. 

Sterowanie: 

 Krok + Kierunek 



 

 

 Wejście analogowe 

 Modbus RTU 

 EtherCAT 

o Cia402 

o CoE (Profile Urządzenia DSP-402) 

 Tryb PR  

o Programowalna tabela pozycji 16-segmentowa, 

o obsługuje pozycjonowanie / home / limit  

o szybkie zatrzymywanie / JOG... 

Wejścia i wyjścia: 

 Impulsowe 0-500 kHz, wejście różnicowe 5V /single-ended 24V 

 9 wejść  (wspólna katoda, wspólna anoda) 

 6 wyjść (4 single-ended, 2 różnicowe) 

 Wyjście enkodera ABZ (3 single-ended, 3 różnicowe) 

 Analogowe -10Vdc ~ +10Vdc 

Serwonapędy AC serii ELP 
Zakres mocy: 100W - 2kW 

Wejście: 220 VAC 

Automatyczna identyfikacja silnika  

Wbudowany dynamiczny hamulec 

Seria serwosterowników ELP to zaawansowane serwomechanizmy AC, stworzone do precyzyjnej 

kontroli pozycji, prędkości i mocy, oferujące moc w zakresie do 2 kW i umożliwiające inteligentne 

działanie z prostym procesem konfiguracji. Wraz z wieloma funkcjami, takimi jak MFC, redukcja drgań, 

oraz funkcja filtra, te serwomechanizmy pozwalają maszynom osiągnąć wysoką dokładność i kulturę 

pracy przy kompaktowych rozmiarach. 

 
Wysoka precyzja 
Enkoder o wysokiej rozdzielczości do 23 bitów (8388608 impulsów/obrót). 



 

 

Silniki wyposażone w enkodery o bardzo wysokiej rozdzielczości do 23 bitów (co odpowiada 8388608 

impulsom na obrót) są również dostępne do zastosowań wymagających większej precyzji, 

płynniejszego ruchu i mniejszych tętnień momentu obrotowego. 

 

 

 

Doskonała zdolność do śledzenia pozycji.  
Przyjmując zaawansowane algorytmy sterowania identyfikujące obciążenie i wyprzedzające moment 

obrotowy, można uzyskać bardzo małe tętnienie prędkości i błąd podążania za pozycją. To świetna 

cecha serwomechanizmów ELP, szczególnie w przypadku synchronizacji wielu osi, takiej jak 

interpolacje.  

 

Tłumienie wibracji 
Filtr adaptacyjny sprawia, że częstotliwość filtra wycinającego automatycznie dopasowuje się do 

częstotliwości rezonansowej maszyny. 



 

 

Może tłumić wibracje występujące zarówno podczas uruchamiania, jak i zatrzymywania maszyny o 

niskiej sztywności. 

Tłumi częstotliwość wibracji do 1500 Hz., 

 

 

Wygładzanie sygnału sterującego. 
Wygładzanie sygnału sterującego może złagodzić efekt nagłej zmiany prędkości i kierunku, co 

prowadzi do płynniejszego ruchu i dłuższego czasu eksploatacji. 

 

 



 

 

Oznaczenie modelu 

Specyfikacja 



 

 

 
 ELP-D***Z ELP- RS***Z ELP-EC***Z 

 
Tryb sterowania 

Sterowanie pozycją 
JOG 

Sterowanie pozycją 
Sterowanie prędkością 
Sterowanie momentem 
Wbudowany tryb PR, 
Modbus RTU,  
JOG. 

CSP(Cyclic Synchronous 
Position) 
CSV(Cyclic Synchronous 
Velocity)  
CST(Cyclic Synchronous 
Torque) 
PP(Profile Position ) 
PV(Profile Velocity ) 
PT(Profile Torque ) 
HM (Homing) 

Wyjście enkodera Różnicowe 5 V, 0-500 
kHz; 24V single-
ended 0-200kHz 

Różnicowe 5 V, 0-500 kHz; 
24V single-ended 0-200kHz 

-- 

Wejście cyfrowe 9 wejść (wspólna 
katoda, wspólna 
anoda) 

9 wejść (wspólna katoda, 
wspólna anoda) 

14 wejść (wspólna katoda, 
wspólna anoda) 
2 różnicowe (dla sondy) 

Wyjście cyfrowe 6 wyjść (4 single-ended, 2 różnicowe) 

Wejście 
analogowe 

 2 wejścia analogowe: -10 ~ 
+10Vdc 

 

Sieć -- Modbus RTU (RJ 45) EtherCAT (RJ45) 

Maksymalna 
częstotliwość 
wejścia 
impulsowego 

Różnicowe 5 V, 500 
kHz 
24 V single-ended, 
200 kHz 

Różnicowe 5 V, 500 kHz 
24 V single-ended, 200 kHz 

-- 

 

 

Motion studio 
 
Informacje, takie jak ustawienia parametrów i monitorowanie, można łatwo skonsolidować, po prostu 

podłączając komputer osobisty do sterownika serwomechanizmu. Wyświetl ustawienia parametrów 

w formie listy lub wizualnej, a następnie ustaw parametry, wybierając je z rozwijanej listy. 

Dokładnie dostosuj wzmocnienie sterowania manualnie w oknie [Tuning] w celu uzyskania lepszej 

wydajności. 

Monitorowanie stanu i wyświetlanie przebiegów na 4 kanałach z wysoką dokładnością. 

Łatwe ustawianie wartości słownika obiektu dla sterownika w wersji z EtherCAT. 

Proste odczytywanie/zapisywanie/pobieranie/porównywanie/resetowanie wszystkich parametrów. 

 



 

 

 

 

 
Zewnętrzny rezystor rozpraszający energię 
 

 



 

 

Opis złącz, wejść i wyjść 
 

 

 

Specyfikacja Mechaniczna: 
 



 

 

 

 

  



 

 

 



 

 

Serwosilniki serii ELM 
 
Zakres mocy: 100 W - 3 kW 

Napięcie: 220VAC 

Sprzężenie zwrotne: 1000 linii, 2500 linii, 17 bitów, 23 bitowy enkoder absolutny  

Rozmiar: 40 mm, 60 mm, 80 mm, 110 mm, 130 mm 

 

 

Oznaczenie modelu 

  



 

 

Silniki z enkoderem 17-bitowym 



 

 

 

 



 

 

Serwosilniki z 23-bitowymi enkoderami 

 
  



 

 

 
 
 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 Silniki serwo z enkoderami o rozdzielczości 2500 linii.  
 

 

 



 

 

 

 

 

  



 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

  



 

 

 
Akcesoria 
Każdy sterownik serwo jest wyposażony w: 

(1) Złącze zasilania 

(2) 44-pinowe złącze sygnałowe 

(3) Wtyk dociskowy 

 

 

  



 

 

Informacje dotyczące zamawiania 
 
Silniki z enkoderem 17-bitowym 
 

 

 

 

  

 

 Model Długość 
(mm) 

Średnica  
(mm) 

Sterownik 

  

 

 

ELM0100FL40H-SS 

ELM0100FL40G-SS 
 

 

   

 

CABLE-SC*M*-S 

 

ELM0200FL60H-SS 

ELM0200FL60G-SS 

ELM0400FL60H-SS 

ELM0400FL60G-SS 

ELM0400FM60H-SS 

ELM0400FM60G-SS 

ELM0750FM80H-SS 

ELM0750FM80G-SS 

ELM1000FM80H-SS 

ELM1000FM80G-SS 

 

 

 

CABLE-SC*M*-S 

 

CABLE-SC*M*-S 

 

CABLE-SC*M*-S 

 

 

CABLE-SC*M*-S 

 

CABLE-SC*M*-S 

Rozmiar 
(mm) 

Model Długość 
(mm) 

Średnica  
(mm) 

Sterownik Kabel zasilania Kabel enkodera Kabel hamulca 

 

ELM0100FL40H-HH 

ELM0100FL40G-HH 
  

   

 

CABLE-SC*M*-HH 

 

ELM0200FL60H-HH 

ELM0200FL60G-HH 

ELM0400FL60H-HH 

ELM0400FL60G-HH 

ELM0400FM60H-HH 

ELM0400FM60G-HH 

ELM0750FM80H-HH 

ELM0750FM80G-HH 

ELM1000FM80H-HH 

ELM1000FM80G-HH 

  

 

CABLE-SC*M*-HH 

 

CABLE-SC*M*-HH 

 

CABLE-SC*M*-HH 

 

 

CABLE-SC*M*-HH 

 

CABLE-SC*M*-HH 

Rozmiar 
( mm) 

Kabel Zasilania  
   Kabel enkodera 

 
Kabel hamulca  

  

4 0 7 9 

1 09 
Ф 8 

E LP-D400Z 
E LP-RS400Z 
E LP-EC400Z 

E LP-D750Z 
E LP-RS750Z 
E LP-EC750Z 

E LP-D1000Z 
E LP-RS1000Z 
E LP-EC1000Z 

C ABLE-RZ*M*-S1 

C ABLE-RZ*M*-S 

C ABLE-7BM*M*-Z 

6 0 

8 6.5 

1 18.5 

1 15.5 

1 47.5 

1 15.5 

1 47.5 

1 24.5 

1 57.3 

1 39.5 

1 72.3 

Ф 14 

Ф 19 8 0 

4 0 7 9 

1 09 
Ф 8 

E LP-D400Z 
E LP-RS400Z 
E LP-EC400Z 

E LP-D750Z 
E LP-RS750Z 
E LP-EC750Z 

E LP-D1000Z 
E LP-RS1000Z 
E LP-EC1000Z 

C ABLE-RZ*M*-HH1 C ABLE-7BM*M*-HH 

6 0 

8 6.5 

1 18.5 

1 15.5 

1 47.5 

1 15.5 

1 47.5 

1 24.5 

1 57.3 

1 39.5 

1 72.3 

Ф 14 

Ф 19 8 0 



 

 

Silniki z enkoderem 23-bitowym 
 

 

  

Rozmiar 
(mm) 

Model Długość 
(mm) 

Średnica  
(mm) 

Sterownik Kabel zasilania Kabel enkodera Kabel hamulca 

  
 

 

   

 

CABLE-SC*M*-S 

 

ELM0200LH60F-SS 

ELM0200LH60E-SS 

ELM0400LH60F-SS 

ELM0400LH60E-SS 

ELM0750LH80F-SS 

ELM0750LH80E-SS 

  

 

CABLE-SC*M*-S 

 

CABLE-SC*M*-S 

 

 

CABLE-SC*M*-S 

 

 

Length 
(mm) 

Diameter 
(mm) 

  

 

 

  
 

 

   

 

CABLE-SC*M*-S 

 

ELM0200LH60F-SS 

ELM0200LH60E-SS 

ELM0400LH60F-SS 

ELM0400LH60E-SS 

ELM0750LH80F-SS 

ELM0750LH80E-SS 

  

 

CABLE-SC*M*-S 

 

CABLE-SC*M*-S 

 

 

CABLE-SC*M*-S 

4 0 E LM0100LL40F-SS 

E LM0100LL40E-SS 

8 0.7 

1 14.7 
Ф8 

E LP-D400Z 
E LP-RS400Z 
E LP-EC400Z 

E LP-D750Z 
E LP-RS750Z 
E LP-EC750Z 

C ABLE-RZ*M*-S1 

C ABLE-RZ*M*-S 

C ABLE-7BM*M*-Z 

… ………… 

C ABLE-7BMA*M*-Z 
( 23 Bitowy absolutny 
 Enkoder wieloobrotowy) 

6 0 

7 3.1 

1 03.6 

8 9.5 

1 20.2 

9 5.7 

1 30.7 
Ф 19 

Ф 14 

8 0 



 

 

 

 

 

 

 

 

 


