Silniki krokowe serii CM

Wdrazajgc najnowsze projekty i zaawansowane technologie produkcyjne, Leadshine oferuje
hybrydowe silniki krokowe w rozmiarach NEMA 8, 11, 14, 16, 17, 23, 24, 34 i 42. Te silniki krokowe
osiggajg dobre wyniki pod wieloma wzgledami, takimi jak wysoki moment obrotowy we wszystkich
zakresach predkosci, wysoka precyzja, nizsze ogrzewanie i nizsze wibracje. Dzieki wdrozeniu wysoce
zautomatyzowanego procesu produkcyjnego i rygorystycznej kontroli zapewnienia jakosci, silniki
krokowe Leadshine serii CM charakteryzujg sie wysokg niezawodnoscig i wysokg powtarzalnoscia
produktu.

e  Petny zakres rozmiaréw od NEMA 8 do NEMA 42

e Bogaty wybor rodzajow silnikow, w tym standardowe, z hamulcem, wodoodporne, z
podwdjnym watkiem itp.

e Maksymalny moment obrotowy do 45Nm

e  Wysoki moment obrotowy we wszystkich zakresach predkosci
e Mhniejsze wydzielanie ciepta

e Mhniejsze wibracje

e Niezawodnos¢ i stabilnosé



Oznaczenie modelu

Rozmiar

20 20mm (NEMA 8)

57 CM 23 - 4A -

28 | 28mm (NEMA 11)

35 | 35mm (NEMA 14)

39 39mm (NEMA 16)

42 42mm (NEMA17)

57/D57| 57mm (NEMA 23)

60 60mm (NEMA 24)

LI0]

Kod jal |

Spersonalizowany model |

Specyfikacja
86 86mm (NEMA 34) Brak Standardowy silnik
110 110mm (NEMA 42) BZ Hamulec
130 | 130mm (NEMA51) Y4 Podwdjny watek
FS Wodoodporny (IP65)
0O-16 Walek 6.25 mm
K NEMA 23 silnik z wpustem
S30 Diugo$¢ watka 30 mm
Nazwa serii cz Silnik ze zlgczem
™M Nowa seria 2-fazowych silnikéw ZK Watek dra.iony
HS Stardardowa seria 2-fazowych silnikow RDOS Przekladma 1:5
35 Seria silnikéw 3-fazowych ﬁg;g g'zet;ag“fa i;g
rzekiaania 1:,
Moment trzymajacy
013:0.13N.m| 30: 3.0N.m
02: 0.2N.m 45:4.5N.m
06: 0.6N.m 80: 8.0N.m o
08: 0.8N.m 85: 8.5N.m Brak R
13:1.3N.m 120: 12N.m 1A 15A
23:2.3N.m 3A 3.0A
NEMA 42851 A 4048
12: 12N.m 28: 28N.m
20: 20N.m 45: 45N.m
27:27N.m
Specyfikacja techniczna
Prad Moment
Rozmiar Znamionowy trzymajacy Typ
A) (Nm)
® NEMAS
® NEMALI » Standardowy
® NEMA 17 » Silnik z hamulcem
® NEMA23 0.6 - 7.0 0.03-45 > Silnik z IP65
' ' ' » Silnik z podwdjnym watkiem
® NEMA?24 o . .
° EMA 34 » Silnik z watkiem dragzonym
N » Silnik z przektadnia
® NEMA42




NEMA 8 (20 mm)

Dtugo$¢ | Moment Prad Rezystancja | Indukcja Bezwladno$¢ | Dopasowane
Model (mm) | trzymajacy | fazy fazy fazy (Kg*em2) sterowniki
(Nm) (A) (®) [mH]
20CM003 33 0.03 0.6 5.7 2.6 0.003 EM415S
20CM005 45 0.05 0.6 7 3.4 0.004 EM415S
jednostka: mm
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NEMA 11 (28mm)
Dtugo$¢ | Moment Prad | Rezystancja | Indukcja Bezwladnos¢ | Dopasowane
Model (mm) trzymajacy fazy fazy fazy (Kg*cm?2) o
(Nm) A) [mH] sterowniki
(®)
28CM006 | 32 0.06 1.2 1.4 1.0 0.009 EM415S
28CMO010 | 41 0.1 1.2 1.8 1.6 0.013 EM415S
28CMO013 | 51 0.13 1.2 2.2 23 0.018 EM415S

jednostka: mm
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NEMA 14 (35 mm)
Dtugosé Moment Prad fazy Rezystancja fazy | Indukcja Bezwtadnosé Dopasowane
(mm) trzymajgcy(Nm) (A) fazy [mH] (Kg*cm2) -~
Model () sterowniki
35CM015 | 31 0.15 2 0.8 1.3 0.019 EM422S
35CMo04 47 0.36 2 1.2 1.9 0.026 EM422S

jednostka: mm
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NEMA 17 (42mm)
Dtugos¢ | Moment Prad Rezystancja | Indukcja Inercja Dopasowane
Vodel (mm) trzymajacy | fazy fazy fazy (Kg*cm2) i
(Nm) (A) [mH] sterowniki
Q)
42CM02-1A 0.21 1 4.5 6.5 0.035 EM415S
33
42CM02 0.21 15 14 14 0.035 EM422S
42CMO04-1A 0.4 1 4.0 7.9 0.054 EM415S
40
42CM04 0.4 1.5 2.3 4.3 0.054 EM422S
42CM06-1A 0.6 1.5 22 4.5 0.072 EM422S
47
42CM06 0.6 2.5 0.9 1.6 0.072 EM532MINI




42CMO08-1A 0.8 1.5 3.0 6.9 0.110 EM422S
60
42CM08 0.8 2.5 1.0 2.4 0.110 EM532MINI
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NEMA 23 (57mm)

— Dtugoéé Moment Prad fazy  |[Rezystancja fazy Indukeja Moment oporuf Bezwladnosé Dopasowane
oce (mm) bzymajscy(Nm) () (Q) fazy [mH] Gt (Kg*cm2) sterowniki
57CMO06 41 0.6 3 0.7 1.4 0.02 0.12 EM542S
57CM13-3A 1.3 3 0.8 2.8 EM542S
57CM13 55 1.3 4 0.42 1.6 0.04 0.3 EM542S/EM556S
57CM12X 1.2 4 0.6 1.4 EM542S/EM556S
57CM21X 76 2:1 4 0.6 2.4 EM542S/EM556S
57CM23-3A 2 3 1: 4.2 EM542S
0.07 0.48
57CM23-4A 76 23 4 0.5 2 EM542S/EM556S
57CM23 2:3 5 0.38 1.75 EM556S
57CM22X 80 2.2 {5 0.34 1.74 0.07 0.5 EM556S/EM870S
57CM26-4A 2.6 4 0.8 32 EM542S/EM556S
85 0.08 0.52
57CM26 2.6 5 0.44 2 EM556S/EM870S
Dostegpne réwniez srednice watka 6.35 mm
Jednostka: mm
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57Cvi23

RMS 5.0A
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57CM26 RMS 5.0A =—24VDC  ==36VDC  ==—48VDC
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NEMA 23 (57 mm)
ZL M t Prad f Rezystancja fazy - M (e : Dopasowane
Model Diugos¢ t O.men(N ) TQ(A)EIZV Indukeja wif;]?ﬂ?:(;pu‘;)m Ine*rc_]a
(mm) rzymajacy(iim Q) fazy [mH] (Kg*em2) sterowniki
D57CM21-4A 2.1 4 0.5 1.77 EM556S
67 0.09 0.57
D57CM21 2.1 5 0.21 0.75 EM556S/EM870S
D57CM31-4A EH 4 0.62 2.8 EM556S
88 0.10 0.84
D57CM31 3.1 ) 0.26 1.18 EM556S/EM870S
Jednostka: mm
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NEMA 24 (60mm)
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T
Dhugosé Moment Prad fazy | Rezystancja | Indukcja fazy | Moment Inercja Dopasowane
(mm) | tzymajacy | (A) fazy [mH] oporu | (Kg*cm2) )
Model (Nm) wimla sterowniki
Q
() (Nm)
60CM22X 67 22 5 0.33 1.05 0.07 0.49 EM556S/EM870S
60CM30X 85 3.0 5 0.46 2.0 0.08 0.69 EM556S/EM870S
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NEMA 34 (86 mm)
Dlugos¢ Moment Prad fazy Rezystancja | Indukcja fazy Moment Inercja
o (mm) trzymajacy (A) fazy [mH] oporu wirnika (Kg*cm2)
ode
(Nm) (Nm)
()
86CM35 65 35 4 0.42 2.67 1.00 EM556S/EM870S
86CM45 80 4.5 6 0.43 2.95 1.40 EM882S
86CM80 98 8.0 6 0.63 4.0 2.50 EM882S
86CM85 118 8.5 6 0.53 4.25 2.70 EM882S
86CM120 129 12.0 6 0.75 5.30 2.94 EM882S/DMA882S




Dostepne rowniez walkiem 14 mm

Jednostka: mm
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NEMA 42151 (1101 130 mm)

A

Dtugos$é Moment | Prad fazy | Rezystancja| Indukcja Inercja Dopasowane
Vodel (mm) trzymajacy (A) fazy fazy [mH]| (Kg*cm2) -
ode sterowniki
(Nm)
(®)
110CM12 115 12 6 0.53 6.5 7.2 DM2282
110CM20 150 20 6 0.8 15 10.9 DM2282
110CM28 201 28 6.5 1.2 22 16.2 DM2282
130HS27 227 27 6 0.86 12.5 15.7 DM2282
130HS45 283 45 7 0.66 9.0 22.9 DM2282
Jednostka: mm
Unit: mm  1inch=25.4mm 21257
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