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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Enkodery YUMO

| (Enkoder inkrementalny)

J (Enkoder absolutny)

2 S (Watek lity)

H (Watek drazony)

C (Wat stozkowy)

N (Bez watka)

C (Zwykty)

H (Odpornos¢ na wstrzasy)

M (Typ manualny)

S (Typ hermetyczny)

A (Otwor przelotowy)

N (Kotnierz synchroniczny)

W (Fala sinusoidalna)

F (Typ ognioodporny)

L (Adaptery kotnierzowe)

R (Wysoka czestotliwos¢
odpowiedzi)

T (Szeroki zakres temperatury pracy)

Obwadd wyjsciowy, schemat wyijscia i wyjsciowy sygnat
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Wave Ratio: x1+x2=0.5T10.1T X3+x4=0.5T+0.1T

Z fazag UVW do T ﬂiﬁj_lil_‘_ Phase difference Xn20.5T (n=1,2,3,4)  Zsignal Width: Tz=0.5T
- K X1 X2 X3 X4 . u Signal position accuracy :A,B phase absolute angle deviation <0.2T
sprawdzania i Q Upnaseniasca i Periodic Deviation <0.05T
. tozeni 2 — L v T=360°/N (N is output pulse number of each spin )
pomiaru porozenia ~ v Period P=360°/N11.5° (N1=2,3,4)
. Q=UVW Q g = w Phase difference:Yn=P/6+1.5° (n=1,2,3,4,5,6)
bleguna gL W No Stipulation on phase A, Band U, V,W
Q=UVW Z - — The relationship between Z and U :C< +1° (mechanical angle)

magnetycznego j:lf 90°phase difference_signal and Zero signal fromaxle
silnika prad u (Blade spring end), The wave picture of clockwise spinning of the shaft
przemiennego

Fala Sinusoidalna /\/\/\/ T=1/1 Rotary pulses

(analogowe) wowe 7| N

MAX 14T max 14T
Zphase %
z

Kierunek obrotéw: Enkoder inkrementalny od strony watu. Obrét w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara jest uwazany za obrét do przodu, gdzie sygnat A wyprzedza sygnat B 0 90 °. Obrét w

lewo uwazany jest za obrét odwrotny, sygnat B wyprzedza sygnat A o 90°.
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Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Pomiary odlegtosci, automatyczne
sterowanie, robotyka, uktady X-Y, drukowanie Etc.
Cechy: Niewielkie rozmiary, fatwe podtgczenie;
2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu

Oznaczenie modelu

1SC25 08 =  001E - 360
1 .
seria ISC Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét
érednica enkodera E - Wyprowadzenie kabla z tytu 100200 250 360
®25mm 400500,1000,1024

Srednica watka

ABZ 1 - _5 L
1 I
Napiecie zasilania Typ wyjscia:
5:5VDC E: Napigciowe
5-24:5~24 VDC L: Line Driver 26LS31/TTL
K;Line driver 7272

F: Push-Pull

Sygnal wyjsciowy C: Otwarty kolektor NPN
04=P4mm A EazalA R erokott sygnata 2 CP: Otwarty kolektor PNP
B: Fazy A,B Brak: Brak fazy Z
BZ:Fazy A,B,Z 1 1:-TZ=1T
ABZ:ABZ,A-B-Z 2:TZ=1/2T
3:TZ=1/4T
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vce 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obciazenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vec*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czgstotliwos¢ max odpowiedzi 150kHz 150kHz 150kHz 150kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obciazenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <0.03Nm Promieniowe:15N, osiowe 10N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnosé wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*108Kgm? -25~80°C -30~85C IP51 60g
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Tabela potaczen

Y

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat A B z A B z Vee GND
Kolor Zielony Biaty Zotty Brazowy Szary Pomarariczowy Czerwony Czarny
Wymiary
41
10
1.5 ;
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seria ISC 30

Oznaczenie modelu

T

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

1

Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Pomiary odlegtosci, automatyczne

sterowanie, robotyka, uktady X-Y, drukowanie Etc.
Cechy: Niewielkie rozmiary, fatwe podtaczenie;
2 kwadraturowe kanaty wyjsS¢ A i B

ISC30 08 - 001E 360 ABZ 1 - 5 L
I I B T T . 1
seria ISC Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjscia:

credni A : 100 200 250 360 5:5VDC E: Napieciowe
oaomm  Wymowndne kaa o || 400500 - 5.24:5~24 VDC L: Line Driver 26LS31/7TL
$rednica watka F: Push-Pull
od=Dbamm Sygnat wyjsciowy C: Otwarty kolektor NPN
05=®5mm AAFazalA Szerokosc sygnalu Z CP: Otwarty kolektor PNP
06=M6mm B: Fazy A,B Brak: Brak fazy Z

BZ:Fazy A,B,Z L] 1 1 T1Z=1T
ABZ:ABZ, A-B-Z 2: TZ=1/2T
3: T2=1/4T

Specyfikacja techniczna

Specyfikacja techniczna

Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver

Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5-~30 5+0.255~30

Prad <80mA <80mA <80mA <150mA

Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA

Poziom wysoki impulsu Min Vee*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V

Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V

Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns

Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 150kHz 150kHz 150kHz 150kHz
Specyfikacja mechaniczna

Predkos$¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzasy Drgania
6000 <0.03Nm Promieniowe:15N, osiowe 10N 50G/11ms 10G 10-2000Hz

Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10*Kgm?* -25~80°C -30~85TC IP51 70g
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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Tabela pochzer'l Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat A B z A B z Vce GND
Kolor Zielony Biaty Z6tty Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny
Wymiary:
41 35
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seria ISC38
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Oznaczenie modelu

Enkodery z watkiem litym

Aplikacje: Pomiary odlegtosci, automatyczne
sterowanie, robotyka, uktady X-Y, drukowanie Etc.
Cechy: Niewielkie rozmiary, tatwe podtgczenie;

2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu

ISC38 08 - - 360 ABZ 1 - 5 L
— I 1 B
seria ISC Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
¢rednica enkodera C - Ztacze wtykowe z boku 100200 250 360 5:5vVDC E: N_apiQCiQWE
®38mm G - Wyprowadzenie kabla z boku 400500,1000,2000. 5-24:5~24 VDC L:Line Driver 26LS31/TTL
H - Ztacze wiykowe z tytu 20482500...... K;Line driver 7272
Srednica watka E - Wyprowadzenie kabla z tytu F Push-Pull
05=d5mm Sygnal wyjiciowy C: Otwarty kolektor NPN
06=PEmm A: Faza A Szerokodt sygnatu Z CP: Otwarty kolektor PNP
08=¢8mm B: Fazy A,B Brak: Brak fazy Z
BZ:Fazy A,B,Z o 1:TZ=1T
ABZ:ABZ, A-B-Z 2: TZ=1/2T
3:TZ=1/4T
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.25 5~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vcc*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 200kHz 200kHz 200kHz 200kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obciagzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <0.03Nm Promieniowe:15N, osiowe 10N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10°Kgm* -30~90°C -35~95°C IP51 100g

eemint,

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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Tabela potaczen

Y

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat A B | z | A | B z Vee GND
Kolor Zielony Biaty ‘ Z6tty ‘ Brazowy ‘ Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny
Wymiary (mm)
20 35
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Seria |[SC50

Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Pomiary odlegtosci, automatyczne sterowanie,
robotyka, uktady X-Y, drukowanie Etc.

Cechy: Niewielkie rozmiary, fatwe podtaczenie;

2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu

Oznaczenie modelu

ISC50 08 - 001E - 360 ABZ 1 - 5 L
1 — I 1 —
seria ISC Wyprowadzenie kabla Liczba impulsdw/obrot Napigcie zasilania Typ wyjécia:
¢rednica enkodera C - Ztacze wtykowe z boku 100 200 250 360 5:5VDC E: Napigciowe
©50mm G - Wyprowadzenie kabla z boku 400500 ,1000,2000. 5-24:5~24 VDC L: L_me D'_-Wer 26LS31/TTL
H - Ztzeze wiykowe z tylu 20482500 ...... K;Line driver 7272
< . ) F: Push-Pull
Srednica watka E - Wyprowadzenie kabla z tytu ”. :
08=BBmm Sygnaf wyjsciowy C: Otwarty kolektor NPN
10=10mm A: Faza A Szerokosc sygnalu 2 CP: Otwarty kolektor PNP
""" B: Fazy A,B Brak: Brak fazy Z
BZ:Fazy A,B,Z | | ] 1:TZ=1T
ABZ:A,BZ,A-B-Z 2:TZ=1/2T
3: TZ=1/4T
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjécie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vec 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vec*70% Min Vecc-2.5V Min Vecc-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwosé max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obciagzenie watu Wstrzasy Drgania
6000 <0.01Nm Promieniowe: 60N, osiowe 30N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwiadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*108Kgm? -30~85C -35~95C IP51 250g
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Tabela potaczen

Y

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat A B z | A | B z Vee GND
Kolor Zielony Biaty Z6tty ‘ Brazowy ‘ Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny
Wymiary:
60
i
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Oznaczenie modelu

SCHEM TR Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Kontrola urzadzen transportujgcych,
automatyczne sterowanie, robotyka, ukfady X-Y,
drukowanie Etc.
Cechy: Niewielkie rozmiary, fatwe podtgczenie;

2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu;
Wysoka niezawodnos¢, dtuga zywotnosé, silna
zdolnos¢ przeciwzaktéceniowa.

ISC58 08 - - ABZ 1 - 5 L
—T— —
seria ISC Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
érednica enkodera C - Zlacze wtykowe z boku 100 200 250 360 400 5:5VDC E: Napigciowe
®58mm G - Wyprowadzenie kabla z boku 500 1000 1024 2000 5-24:5~24 VDC L: L.me Dn_'lver 26LS31/TTL
20482500 3600 K;Line driver 7272
= e e 4096 5000 10000 F: Push-Pull
Srednica watka E - Wyprowadzenie kabla z tylu Lot
06=P6mm C: Otwarty kolektor NPN
08=®8mm 5 .y = CP: Otwarty kolektor PNP
10=®10mm — zerokos¢ sygnatu
...... Sy.gnaf wyjsclowy Brak: Brak fazy Z
A:Faza A | 1:TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3: TZ=1/4T
ABZ:ABZ,A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzasy Drgania
6000 <0.05Nm Promieniowe:20N, osiowe 10N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10°Kgm? -30~85C -35~95C IP51 270g

eemint,

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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Tabela potaczen

Y )

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat | B z A z Vee GND Ekran
Kolor Zielony Biaty Z6tty Brazowy Pomaranczowy Czerwony Czarny Siatka
miedziana
Wityk 3 5 2 - - 1 4 6
7-pin
Wityk 5 3 2 7 8 1 4 9
9-pin
Wymiary:
68
_‘ﬂr
5 & =
5| 2 o ——- -
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Oznaczenie modelu
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Seria |[SC60 Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Kontrola urzadzen transportujgcych,
automatyczne sterowanie, robotyka, uktady X-Y,
drukowanie, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie;

2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu;

Wysoka niezawodnos¢, dtuga zywotnos¢;

silna zdolnos¢ przeciwzaktéceniowa.

ISC60 08 - - 360 A_B_Z 1 - 5 L
I 1 1 I I
seria ISC Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjscia:
érednica enkodera C - Ztacze wtykowe z boku 100200 250 360 400 5:5VDC E: Napigciowe
®60mm G - Wyprowadzenie kabla z boku || 200 1000 1024 2000 5-24:5~24 VDC L: Line Driver 26LS31/TTL
2048 2500 3600 K;Line driver 7272
H - Ztacze wtykowe z tytu 4096 5000 )
Srednica watka E - Wyprowadzenie kabla z tylu F: Push-Pull
05=005mm C: Otwarty kolektor NPN
06=®6mm B "y oz CP: Otwarty kolektor PNP
08=®8mm R zerokosc sygnatu
...... Sygnat wyjsciowy Brak: Brak fazy Z
A: Faza A a 1 1:71z=1T
B: Fazy AB 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3: TZ=1/4T
ABZ:ABZ,A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obciazenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkosé maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzasy Drgania
6000 <0.05Nm Promieniowe:80N, osiowe 40N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Woaga
4*10°Kgm? -30~85C -35~95°C IP51 270g

eemint,

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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Tabela potaczen

Y )

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat |, A B z Vee GND Ekran
Kolor Zielony Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny Siatka
miedziana

Wiyk 3 - - - 1 4 6

7-pin

Wtyk 5 7 6 8 1 4 9

9-pin .

Wymiary:
58
N

D30g7
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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L EMEIAII  Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Kontrola urzgdzen transportujgcych,
automatyczne sterowanie, robotyka, ukfady X-Y,
drukowanie, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie;

2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu;

Oznaczenie modelu

Wysoka niezawodnos$é, dtuga zywotnos¢;

silna zdolnos¢ przeciwzaktéceniowa.

ISC70 08 - 001G 360 ABZ 1 - 5 L
— . 1T . I
seria ISC Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
$rednica enkodera C - Zlacze wtykowe z boku 100200 250 360 400 5:5VDC E: ngiqcio_we
®70mm G - Wyprowadzenie kabla z boku 50010001024 2000 5-24:5~24 VDC L:Line Driver 26LS31/TTL
H-7t 2048 2500 3600 4000 K;Line driver 7272
gcze wtykowe z tylu
Srednica watka E - Wyprowadzenie kabla z tytu 5400 F:Push-Pull
06=h06mm C: Otwarty kolektor NPN
08=P8mm Szerokos sygnafu Z CP: Otwarty kolektor PNP
10=P10mm —
...... Sygnat wyjsciowy Brak: Brak fazy Z
A: Faza A | 1 1:1z=1T
B: Fazy A,B 2: TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3: TZ=1/4T
ABZ:ABZ A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjécie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vec 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Czestotliwo$¢ max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <0.05Nm Promieniowe:80N, osiowe 40N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10Kgm? -30~85C -35~95°C IP51 275g
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Tabela potaczen:

T
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat | B z A B Vee GND Ekran
Kolor Zielony Biaty Z6tty Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny Siatka
miedziana
Wtyk 3 5 2 - - 1 4 6
7-pin
Wtyk 5 3 2 7 6 8 1 4 9
9-pin
Wymiary:
81
27 12
4 7.5
i ©60+0.05
10 4-M3 deep8
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Oznaczenie modelu

Seria ISN40 Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,
automatyczne sterowanie, robotyka, ukfady X-Y,
drukowanie, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie;

2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu;
Wysoka niezawodnos¢, dtuga zywotnos¢;

silna zdolnos¢ przeciwzaktéceniowa.

ISN40

08 = 001G 360 ABZ 1 - 5 L
S . S - i - —
seria ISN Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
érednica enkodera C - Ztacze wtykowe z boku 100200 250 360 400 5:5VDC E: Napigciowe
®40mm G - Wyprowadzenie kabla z boku 5001000 1024 2000 5.24:5~24 VDC L L‘|ne Dflver 26LS31/TTL
H- 2 2048 2500 36004000 K;Line driver 7272
- Ztacze wtykowe z tytu 5400 F' Push-Pull
Srednica watka E - Wyprowadzenie kabla z tytu q kit
05=d06mm C: Otwarty kolektor NPN
06=P06mm S Kot Nz CP: Otwarty kolektor PNP
08=®8mm —— zero sygnatu
""" Sygnal wyjsciowy Brak: Brak fazy Z
A: Faza A n =1 1:TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3:TZ=1/4T
ABZ:ABZ,A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.25 5~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vee*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 100kHz 100kHz 100kHz 100kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzasy Drgania
6000 <0.04Nm Promieniowe25N osiowe15N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10°Kgm? -25~80°C -30~85°C IP51 200g
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Tabela potaczen

Sygnat A B | z | & B z Vee GND
Kolor Zielony Biaty ‘ Z6tty ‘ Brazowy ‘ Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny
Wymiary
15 425
Hﬁ
15 2_ — ~
> 10, [] ‘g%
5l ® | Ru—
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Oznaczenie modelu

Seria ISN44

///_/ Eéﬁﬂ@pﬁ

Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,
automatyczne sterowanie, robotyka, ukfady X-Y,
drukowanie, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie;

2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B + sygnat indeksu;
Wysoka niezawodnosé, dtuga zywotnos¢é;

silna zdolnos¢ przeciwzaktéceniowa.

ISN44 08 - 001G - 360 ABZ 1 - 5 L
1T I . . .
seria ISN Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrot Napigcie zasilania Typ wyjscia:
érednica enkodera C - Ztacze wtykowe z boku 100200 250 360 400 5:5VDC E: Napigciowe
®44mm G - Wyprowadzenie kabla z boku 500 1000 1024 2000 5-24:5~24VDC L:Line Driver 26LS31/TTL
-7t 2048 2500...... K;Line driver 7272
- acze wtykowe z tylu F: Push-Pull
- K i ) . N
gée:dqr;léigm?:l a E - Wyprowadzenie kabla z tytu C: Otwarty kolektor NPN
06=P06mm - -y e CP: Otwarty kolektor PNP
08=®8mm s zerokosc sygnatu
Sygnat wyjsciowy Brak: Brak fazy Z
A:Faza A a 1-TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3:TZ=1/4T
ABZ:ABZ, A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyijscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vec 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysokiimpulsu Min Vec*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czgstotliwos¢ max odpowiedzi 100kHz 100kHz 100kHz 100kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <0.04Nm Promieniowe25N osiowe15N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10Kgm? -25~80°C -30~85C IP51 200g
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Tabela potaczen
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyk

Sygnat | A B | z | A | B z Vee GND
Kolor ‘ Zielony Biaty ‘ Z6tty ‘ Brazowy‘ Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny
Wymiary:
66
3.5
2.5
10 ]
= |
288 =
13 N
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Seria ISL58 Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Oznaczenie modelu

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,
automatyczne sterowanie, robotyka, uktady X-Y,

drukowanie, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie; Kwadratowy kotnierz;
2 kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B;
Dtuga zywotnos$¢; silna zdolnos¢ przeciwzaktdceniowa.

ISL58 08 - - 360 ABZ 1 - 5 L
I . 1 I
seria ISL Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrat Napiecie zasilania Typ wyjécia:
T il 500800 10003024 S e L Lre Drver 26LS31/TTL
G-W dzenie kabla z bok 5-24:5~24VDC - Line Driver
®58mm e e - || 12002000 2500 K:Line driver 7272
= - Zlacze wtykowe z tylu 2500 4096 5000 F: Push-Pull
Srednica watka E - Wyprowadzenie kablaztytu || =7 T sy
08=d08mm C: Otwarty kolektor NPN
09=d09mm Szerokott sygnatu Z CP: Otwarty kolektor PNP
10=®10mm s
15=P15mm Sy.gnaf wyjsclowy | | Brak: Brak fazy Z
...... A: Faza A | 1:TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3:TZ=1/4T
ABZ:ABZ, A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.25 5~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vec*70% Min Vcec-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <0.12Nm Promieniowe :85N osiowe:50N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10®Kgm? -30~85C -35~95°C IP51 400g
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Tabela pofaczen:

Sygnat |, B z A B z Vee GND Ekran
Kolor Zielony Biaty Z6tty Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny Siatka
miedziana
Wiyk 3 5 2 - - - 1 4 6
7-pin
Wtyk 5 3 2 7 6 8 1 4 9
9-pin |
Wymiary:
68
28 65.7 -
3_TL
23
- |
o =
2

T

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki




Seria ISL68

///_//Eéﬁﬂi.

Elementy Budowy Maszyn i Automatykia

Enkodery inkrementalne z watkiem litym

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,

automatyczne sterowanie, robotyka, uktady X-Y,
drukowanie, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie; Kwadratowy kotnierz; 2

kwadraturowe kanaty wyjs¢ A i B; Dtuga zywotnos¢; silna
zdolnos$¢ przeciwzaktéceniowa.

Oznaczenie modelu

ISL68

08

- 001G - 360 ABZ 1 - 5 L
T I T 1 B
seria ISL Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napigcie zasilania Typ wyjscia:
srednica enkodera C - Ztacze wtykowe z boku 100200250 360 400 5:5vVDC E: N?piQCiQWE
®68mm G - Wyprowadzenie kabla z boku 500600 1000 1024 5-24:5~24 VDC L8 L_|ne Dr_wer 26LS31/TTL
H-7 1200 2000 2500 K;Line driver 7272
z - Ztacze wtykowe z tylu 2500 4096 5000 F: Push-Pull
gée:dglggmﬁ!lka E - Wyprowadzenie kabla z tylu Inne-na zaméwienie C: Otwarty kolektor NPN
09=d09mm s kg 'z CP: Otwarty kolektor PNP
10=P10mm — zerokosc sygnatu
15=d15mm Sy-gnaf wylsclowy Brak: Brak fazy Z
...... A: Faza A - 1: TZ=1T
B: Fazy A,B 2: TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3: TZ=1/4T
ABZ:ABZ, A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vec 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.25 5~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vcc*70% Min Vce-2.5V Min Vece-1.5V Min 3.4V
Poziom niskiimpulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 150kHz 150kHz 150kHz 150kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <0.12Nm Promieniowe:85N osiowe:50N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10°Kgm? -30~80°C -35~95C IP51 600g
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyk

Tabela potaczen (wtyk 17-pinowy):

Indeks 1 3 6 14 16 15 9 5 8 12
Indeks A B C E F H K N P R
Kolor Zielony Zotty Biaty Fioletowy Fioletowy | Czerwony Czarny Brgzowy | Pomaranczowy Szary
Sygnat A z B NC NC Vcc Gnd A zZ B’

Wymiary:
68
33 107 =
3

o504

©18
B15g7
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H
|
1
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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Seria IHC38 Enkodery inkrementalne z watkiem drgzonym

Oznaczenie modelu

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,

automatyczne sterowanie, robotyka, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie;
Dtuga zywotnos¢; silna zdolnos¢ przeciwzaktdceniowa.

IHC38 08 -  001E 360 ABZ - 5 L
. . — T [ .
seria |H Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjscia:
IHC38=otwdr do pot. C - ZIacze wtykowe z boku 100200250 360 400 5:5vVDC E: Napigciowe
IHA38= petny otwér G - Wyprowadzenie kabla z boku || 900 10001024 2000 5-24:5~24 VDC L: Line Driver 26LS31/TTL
i 2048 2500 3600 K;Line driver 7272
= - H - Zigcze wtykowe z tytu 4096 5000 10000 F- Push-Pull
Srednica watka E - Wyprowadzenie kabla z tytu X
05=b5mm C: Otwarty kolektor NPN
06=H6mm Szerokodd sygnatu Z CP: Otwarty kolektor PNP
06.35=96.35mm e
08=P8mm Sy'gnal Wyjsclowy || Brak: Brak fazy Z
A: Faza A a 1 TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3: TZ=1/4T
ABZ:ABZ, A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vec*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwoé¢ max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos$é maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzasy Drgania
6000 <0.05Nm Promieniowe: 50N, osiowe 20N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnosc wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10°Kgm? -30~85C -35~95°C IP51 100g
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Tabela potaczen (wtyk 17-pin)

53

16

Sygnat A B z A B z Vce GND
Kolor Zielony Biaty Z6tty Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny
Wymiary
43
36 *TE -4 1.3
all | 2wm3 2-M3
Y S
© Al © 3
E 449 : °
(i 2
EM 3 =
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Oznaczenie modelu

/E/Tﬁgyﬁfmmwﬁ

Enkodery inkrementalne z watkiem drgzonym

Elementy Budowy

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,

automatyczne sterowanie, robotyka, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie;
Dtuga zywotnos¢; silna zdolnos¢ przeciwzaktdceniowa.

IHAG0 08 - O001E 360 ABZ 1 - 5 L
I 1T T . .
seria IHA Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
$rednica enkodera C - Ztacze wtykowe z boku 100200 250 360 400 500 5:5vVDC E: Napigciowe
®B0mMm G - Wyprowadzenie kabla z boku ggg&gggs%g; gggozoou 5-24:5~24VDC L: L’|ne waer 26LS31/TTL
H-7t e K:Line driver 7272
- gcze wtykowe z tytu F- Push-Pull
OSgsggﬁi_lwafka E - Wyprowadzenie kabla z tytu C: Otwarty kolektor NPN
10=®10mm — CP: Otwarty kolektor PNP
123@12mm g TorrTe: Szerokosc sygnatu Z
15=B15mm WL ey Brak: Brak fazy Z
""" A: Faza A n 1:TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3: TZ=1/4T
ABZ:ABZ A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vce 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vee*70% Min Vece-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwo$é max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzasy Drgania
6000 <0.12Nm Promieniowe:85N, osiowe50N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10°Kgm? -30~85°C -35~95°C IP50 300g
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Seria IHA80

Oznaczenie modelu

/ ¢ EIB?;%

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

&

Enkodery inkrementalne z otworem przelotowym

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,
automatyczne sterowanie, robotyka, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie; mozliwosé zmiany Srednicy
wewnetrzne;.

Dtuga zywotnos¢; silna zdolnos¢ przeciwzaktéceniowa

IHA80

08 - 001G 360 ABZ 1 - 5 L
I 1 . 1 1
serialHA Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrot Napiecie zasilania Typ wyjécia:
(rednica enkodera G=Zakoriczenie gumowe 100 200 250 360 400 5:5VDC E: Napigciowe
r ®80mm D=Zakoriczenie metalowe 500600 1000 1024 5-24:5~24 VDC L: Line Driver 26LS31/TTL
S e T 1200 2000 2500 2500 K;Line driver 7272
oy Er—r— Y B 4096 5000...... F: Push-Pull
18=M18mm C: Otwarty kolektor NPN
20=020mm T CP: Otwarty kolektor PNP
30=d30mm igci
Sl Brak: Brak fazy Z
A: Faza A A 1:TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3:TZ=1/4T
ABZ:ABZ,A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vce*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czgstotliwos¢ max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <1Nm Promieniowe:20N osiowe: 10N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10*Kgm? -30~85C .35~95°C IP50 500g
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Tabela potaczen:

T

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki
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Sygnat | B z A z Vee GND Ekran
Kolor Zielony Biaty Z6tty Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny Siatka
miedziana
Wtyk 4 2 9 - - - 7 5 8
DB 15
Wtyk 5 3 2 7 6 8 1 4 9
DB 15
Wymiary:
©79.99
=
O DEY ‘
© 1714
L H

S ey

GEg
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Seria IHA90

Oznaczenie modelu

T

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

&

Enkodery inkrementalne z otworem przelotowym

wewnetrznej.

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,
automatyczne sterowanie, robotyka, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie; mozliwos¢ zmiany Srednicy

Dtuga zywotnos¢; silna zdolnos¢ przeciwzaktdceniowa

IHA90 08 = 001G 360 ABZ 1 - 5 L
. . 1T 1 1
serialHA Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjscia:
érednica enkodera G=Zakornczenie gumowe 100200 250 360 400 5:5VDC E: Napieciowe
®90mm D=Zakoriczenie metalowe 5006001000 1024 5-24:5~24 VDC L: Line Driver 26LS31/TTL
J=Wyczka komputerowa 1200 2000 2500 2500 K;Line driver 7272
Srednica otworu 4096 5000...... F: Push-Pull
20=20mm C: Otwarty kolektor NPN
30=p30mm B TOROtE syanelu CP: Otwarty kolektor PNP
40=p40mm el
e = Brak: Brak fazy Z
A:FazaA | 1 TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3:TZ=1/4T
ABZ:ABZ, A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjécie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.25 5~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vec*70% Min Vce-2.5V Min Vce-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwos$é max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <1Nm Promieniowe 20N osiowe: 10N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10Kgm? -30~85C -35~95°C IP50 500g
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Tabela pofaczen:

mﬂilaﬁ

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat | B z A B z Vee GND Ekran
Kolor Zielony Biaty Zotty Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny Siatka
miedziana
Wityk 4 2 9 - - - 7 5 8
DB 15
Wityk 5 3 2 7 6 8 1 4 9
DB 15
Wymiary:
®90
©DE7 =i
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Oznaczenie modelu

T

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Seria IHA10 Enkodery inkrementalne z otworem przelotowym

&

wewnetrznej.

Aplikacje: Pomiary predkosci i predkosci obrotowej,
automatyczne sterowanie, robotyka, drukowanie,

pakowanie, maszyny CNC Etc.
Cechy: tatwe podtgczenie; mozliwos¢ zmiany Srednicy

Dtuga zywotnos¢; silna zdolnos¢ przeciwzaktéceniowa

IHA90 08 = 001G 360 ABZ 1 = 5 L
B = = L= T "I i 1
serialHA Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
— G=Zakoriczenie gumowe 100 200 250 360 400 : E: Napigciowe
i | || ercmemeions | SO
AR e e
ggfgggﬂm _ ST CP: Otwarty kolektor PNP
— SYRNAt I SoioNy Brak: Brak fazy Z
A: FazaA a 1:TZ=1T
B: Fazy A,B 2:TZ=1/2T
BZ:Fazy A,B,Z 3:TZ=1/4T
ABZ:A,BZ A-B-Z
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Otwarty kolektor Napieciowe Push pull Line driver
Zasilanie Vcc 5~30 5~30 5+0.25 5~30 5+0.255~30
Prad <80mA <80mA <80mA <150mA
Prad obcigzenia 40mA 40mA 40mA 60mA
Poziom wysoki impulsu Min Vcc*70% Min Vcec-2.5V Min Vcec-1.5V Min 3.4V
Poziom niski impulsu Max 0.4V Max 0.4V Max 0.8V Max 0.4V
Czas narastania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czas opadania Tr Max 1us Max 1us Max 1us Max 200ns
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 300kHz 300kHz 300kHz 300kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predko$¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania
6000 <1Nm Promieniowe:20N osiowe: 10N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10°Kgm? -30~85°C -35~95C IP50 550g
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Tabela potaczen: / 7 Eéﬁﬂilaﬁ.

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Sygnat | B z A B z Vee GND Ekran
Kolor Zielony Biaty Zotty Brazowy Szary Pomaranczowy Czerwony Czarny Siatka
miedziana

Wityk 4 2 9 - - - 7 5 8
DB 15
Wtyk 5 3 2 7 6 8 1 4 9
DB 15

Wymiary:

©100
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Aplikacje: Wrzeciona z napedem, silniki DC, silniki serwo.
Cechy: Miniaturowe rozmiary, niski koszt

Dostep do danych za pomocg specjalnej matrycy,
wysoka zdolnosé korekcji, niezawodnosc i dtuga
zywotnosé. Rézne materiaty do wyboru: Film, stal
nierdzewna, szkto.

DK22 04

- 256

B - 5 L
T T — 1T T
. — Napiecie zasilania " jscia:
SenialDi Liczba impulséw/obrot Sygnat wyjsciowy 5:’353 DC E‘:”ril:;;\?qciowe
22=022mm 100,120,200,250,256,360, B: Fazy A,B 5-24:5~24 VDC L: Line Driver 26LS31/TTL
27=M27mm 1000,5000... K;Line driver 7272
50=P50mm F: Push-Pull

Srednica otworu

C: Otwarty kolektor NPN
CP: Otwarty kolektor PNP

05=p05mm |
06=®6mm
08=®8mm
Specyfikacja Kod Kratka metalowa Kratka metalowa Kratka szklana
Temperatura przechowywania Ts -40~1007C -40~85C -40~1007C
Temperatura pracy TA -40~100°C -40~85TC -40~100°C
Predkosé - 30,000RPM 30,000PRM 12,000RPM
Wilgotnosé - - Bez kondensacji -
Predkos¢ przyspieszenia - 250,000Rad/Sec2 250,000Rad/Sec2 100,000Rad/Sec2
Grubosé dysku T =0.05mm 0.178mm 20.6mm
Wymiary:
; S

.
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Seria HKT22

Oznaczenie modelu

T

Elementy Budowy Maszyn i Automatykia

Enkoder silnika

Aplikacje: Wrzeciona z napedem, silniki DC, silniki serwo.
Cechy: Miniaturowe rozmiary, niski koszt;
2 kanaty wyjsciowe

HTK22 08 - 001G - 360 ABZ _1_ . 5 L
I I . 1 .

seriaHKT Wyprowadzenie kabla Liczba impulséw/obrét Napigcie zasilania Typ wyjscia:
SrenIcae Ik odern C=Wtyczka 100,200,300 5:5V DC E: Napigciowe

®22mm G=Wyjscie kabla L: Line Drive
Srednica otworu
02=p02mm
03=P3mm s koéé tz
04=damm zerokosc sygnatu

Sygnat wyjsciowy | Brak: Brak fazy Z
e - 1:TZ=1T
Al 2: TZ=1/2T
3: TZ=1/4T

Specyfikacja techniczna

Specyfikacja techniczna

Wyjécie Napigciowe

Zasilanie Ve 5VDC

Pobér pradu <35mA

Poziom wysoki impulsu Min Vcc*85%

Poziom niski impulsu Max 0.3V

Czas narastania Tr Max 200ns

Czas opadania Tr Max 50ns

Czestotliwos¢ max odpowiedzi 100kHz

Specyfikacja mechaniczna

Predkosé maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzgsy Drgania

12000 <0.05Nm Promieniowe :25Nosiowe: 15N 50G/11ms 10G 10-2000Hz

Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga

4*10%Kgm? -40~85C -40~85C IP50 1009

Tabela potaczen
Wyijscie napieciowe ov NC B Vce A
Kod kabla 1 2 3 4 5
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Seria HKT30

Oznaczenie modelu

/ Eéﬁﬂ@na

Enkoder silnika

Aplikacje: Wrzeciona z napedem, silniki DC, silniki serwo.
Cechy: Miniaturowe rozmiary, niski koszt;

2 kanaty wyjsciowe; do 1024 impulséw/obrét,
kompatybilne z TTL.

HKT30 08 - 001G . 360 ABZ 1 - 5 L
1 . . 1 I
serla HKT Wyprowadzenie kabla Liczba impulsow/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
éredni kod C=Wtyczka 100,200 ,256,360 5:5V DC E: Napigciowe
S g;a{)::n?] e G=Wyjécie kabla 400,500,1000,1024... L: Line Drive
Srednica otworu
04=d04mm
06=M6mm
08=h8mm Szerokos¢ sygnatu Z
...... Sygnal wyjsciowy Brak: Brak fazy Z
. — 1: TZ=11
B: Fazy A.B 2:Tz=1/2T
3: TZ=1/4T
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Napieciowe /Line driver
Zasilanie Vec 5vDC
Pobér pradu <65mA
Poziom wysoki impulsu Min Vcc*85%
Poziom niski impulsu Max 0.3V
Czas narastania Tr Max 200ns
Czas opadania Tr Max 50ns
Czestotliwosé max odpowiedzi 100kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu | Wstrzgsy Drgania
12000 <0.05Nm Promieniowe:25Nosiowe: 15N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnos¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10 Kgm* -20~85°C -20~85C IP50 100g
Tabela potaczen:
Wyjscie napieciowe ov ov A Vcc B NC
Kod kabla 1 1 2 3 4 5
Kolor Czarny Czarny Zielony Czerwony Biaty -

/ Eéﬁﬂ@lﬁ
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Wyjscie line driver ov Vcc A A B’ B
Kod kabla 1 2 3 4 5 6
Kolor Czarny Czerwony Zielony Brazowy Szary Biaty
Wymiary:
16.5
M2.5
JT<1—|N 77
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Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

Seria HKT56 Enkoder silnika

Aplikacje: Wrzeciona z napedem, silniki DC, silniki serwo.

Oznaczenie modelu

&

Cechy: Miniaturowe rozmiary, niski koszt;

2 kanaty wyjsciowe; do 2048 impulséw/obrét,

kompatybilne z TTL.

HKT56 08 - 001G - 360 ABZ 1 - 5 L
1T 1 . 1 B
seria HKT Wyprowadzenie kabla Liczba impulsow/obrét Napiecie zasilania Typ wyjécia:
srednica enkodera C=Wtyczka 1000,1024,2000,2048 5:5VDC E: ngiqcio_we
®56mm G=Wyjscie kabla L:Line Drive
$rednica otworu
06=GBmm
08=®M8mm
10=@10mm Szerokos¢ sygnatu Z
...... Sygnal wyjéciowy Brak: Brak fazy Z
B: Fazy A,B B 1:TZ=1T
BZ: Fazy A,B,Z2 2:TZ=1/2T
ABZ:Fazy A,B.Z,A'B'Z' 3:TZ=1/4T
Specyfikacja techniczna
Specyfikacja techniczna
Wyjscie Napieciowe /Line driver
Zasilanie Vcc 5vDC
Pobdr pradu <65mA
Poziom wysoki impulsu Min Vcc*85%
Poziom niski impulsu Max 0.3V
Czas narastania Tr Max 200ns
Czas opadania Tr Max 50ns
Czestotliwos¢ max odpowiedzi 100kHz
Specyfikacja mechaniczna
Predkos¢ maksymalna (obr/min) Moment rozruchowy Maks. obcigzenie watu Wstrzasy Drgania
12000 <0.05Nm Promieniowe:25Nosiowe: 15N 50G/11ms 10G 10-2000Hz
Bezwtadnosc¢ wirnika Temperatura pracy Temperatura przechowywania Klasa ochrony Waga
4*10%Kgm? -40~85°C -40~85C IP50 100g

eemint,
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Tabela pofaczen:

w///—//EBoﬁi, A%,

e

Elementy Budowy Maszyn i Automaiykia

Line driver ov Vcc A A B’ B z Z
Kod 1 2 3 4 5 6 7 8
Kolor Czarny Czerwony Zielony Brazowy Szary Biaty Zotty Pomaranczowy
Wyjscie napieciowe oV 4 A Vcc B - - -
Kod 1 2 3 4 5 - - -
Kolor Czarny Z6tty Zielony Czerwony Biaty - - -
Wymiary:
P56 4540.05
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