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Instrukcja obstugi

Sterownikow serwokrokowych ES-DH2306

Wazna uwaga

Przeczytaj uwaznie niniejszg instrukcje przed jakimkolwiek montazem i uzytkowaniem. Nieprawidtowe obchodzenie sie
z produktami opisanymi w tej instrukcji moze spowodowac obrazenia ciata oraz szkody oséb i maszyn. Nalezy scisle
przestrzegac¢ informacji technicznych dotyczacych wymagan instalacyjnych.

Niniejsza instrukcja nie jest przeznaczona do udostepniania. Wszelkie prawa zastrzezone. Zadna czeéé tej instrukcji nie
moze byé powielana, ani przesytana w jakikolwiek sposdb, elektroniczny, mechaniczny, poprzez kserowanie,
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kopiowanie. Chociaz podczas przygotowywania ksigzki podjeto wszelkie srodki ostroznosci, nie ponosimy
odpowiedzialnosci za btedy lub pominiecia. Nie ponosi sie réwniez zadnej odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z
wykorzystania informacji zawartych w niniejszym dokumencie.

Niniejszy dokument stanowi zastrzezong informacje i jest udostepniana WYtACZNIE do uzytku klienta. Informacje
zawarte w tym dokumencie mogg ulec zmianie bez powiadomienia, mogg by¢ od czasu do czasu aktualizowane w
zwigzku z ulepszeniami produktu itp. i moga nie by¢ zgodne pod kazdym wzgledem z poprzednimi wydaniami.

Srodki ostroznosci

= Uwagi ogdlne

= Nie zdejmuj obudowy przy wigczonym zasilaniu.
» Przed wykonywaniem podtgczania i konserwacji nalezy adtgczyc zasilanie na co najmnie;j
2 minuty i upewnic sie, ze wskaznik zasilania jest wytaczony. Nawet jesli zasilanie
DANGER zostanie odtgczone, wewnatrz napedu moze pozostaé napiecie. Dlatego nie nalezy
dotykaé stykow zasilania, gdy swieci sie wskaznik zasilania.

» Nalezy korzystac ze specyfikacji zasilacza (liczba faz) pasujgcych do produktu. (Napiecie.
Czestotliwos¢. AC/DC).

= Pamietaj o podfgczeniu zacisku uziemienia sterownika (powierzchnia montazowa) i
silnika do uziemienia.

WARNING = Nie uszkadzac¢ ani nie przeciggac kabla, nie przecigzac¢ kabla, nie wiesza¢ na kablu ciezkich

przedmiotdw ani nie zaczepiac o drzwi szafy.

= Nie nalezy samodzielnie demontowac produktu, naprawiac¢ lub modyfikowac.

= Kiedy maszyna jest podtgczona do maszyny i zaczyna dziataé, upewnij sie, ze maszyna
jest gotowa do zatrzymania awaryjnego.

= Niedotykaj wnetrza napedu.

= Radiator sterownika moze by¢ goracy, gdy zasilanie jest wigczone lub gdy zasilanie
zostato witasnie odciete. Silnik i inne elementy uktadu takze moga by¢ w wysokiej
temperaturze. Podejmij srodki bezpieczenstwa, takie jak zainstalowanie ostony, aby

CAUTION zapobiec przypadkowemu dotknieciu rekami i czesciami (kablami itp.).

= Do zasilania sterowania nalezy stosowac izolacje podwadjnie izolowang lub wzmocniona.

= Nie uzywac w miejscach, w ktérych moze zostac rozpryskana woda, srodowiskach
korozyjnych. Nie uzywac¢ produktu w poblizu tatwopalnych gazéw i materiatdw palnych.

= Nie uzywac uszkodzonych urzadzen, sterownikéw i silnikdow z brakujgcymi czesciami.
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= Nalezy ustawi¢ zewnetrzny obwdd zatrzymania awaryjnego, aby zapewni¢ mozliwos$é
odciecia zasilania i natychmiastowego zatrzymania pracy w przypadku nieprawidfowosci.

= Jesli produkt jest uzywany w warunkach stabego zasilania, nalezy zainstalowac
urzadzenia zabezpieczajgce (dtawik pradu zmiennego itp.), aby zapewnic zasilanie
wejsciowe w okreslonym zakresie wahan napiecia.

= Nalezy stosowac filtr przeciwzaktdceniowy, aby zredukowac wptyw zaktdcen
elektromagnetycznych.

= Sterownik i silnik powinny by¢ uzywane w okreslonej kombinacji.

= Srodki ostroznosci dotyczace przechowywania i transportu

. Przestrzegaj zalecen podanych na opakowaniu dotyczgcych przechowywania i nie
przecigzaj produktu.
Umiesc¢ ten produkt w nastepujgcym srodowisku:

—>Bez bezposredniego nastonecznienia w miejscu.

—>Temperatura otoczenia nie przekracza specyfikacji produktu.

—>Wilgotnosé nie przekracza specyfikacji produktus Bez kondensacji.

—>Brak gazéw powodujacych korozjestatwopalnych gazow, wody, oleju.

->Miejsce, w ktdrym jest mniejpytu, soli iyproszku metalicznego.

—>Wibracje lub wstrzasy ni€é przekraczajg specyfikacji produktu.

—>Brak urzadzen genetrujgcych silne pola magnetyczne w poblizu.

CAUTION

. Srodki ostr@afosci dotyczace instalacji
e Nieprawidtowe napiecie zasilania lub nieprawidtowe podtgczenie biegunéw moze
spowodowac uszkodzenie napedu lub inne awarie.
. Naped nalezy zainstalowa¢ w szafie zapewniajgcej ochrone przeciwpozarows.
Elektryczne zabezpieczenie w szafie sterownicze;.
Prosze zainstalowac sterownik i silnik w miejscu o odpowiedniej wytrzymatosci.
Zainstaluj ten produkt w nastepujgcym Srodowisku:

—>Bez bezposredniego nastonecznienia w miejscu.

—>Temperatura otoczenia nie przekracza specyfikacji produktu.

T e

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki



/’ EJJBOEDI/FI%Q

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

->Wilgotnos¢ nie przekracza specyfikacji produktu. Bez kondensacji.
—>Brak gazéw powodujacych korozje, tatwopalnych gazéw, wody, oleju.
->Miejsce, w ktdrym jest mniej pytu, soli i proszku metalicznego.
—>Wibracje lub wstrzasy nie przekraczaja specyfikacji produktu.

—>Brak urzadzen generujacych silne pola magnetyczne w poblizu.

e Nie blokuj otwordw wlotu i wylotu powietrza i nie dopuszczaj ingerencji ciat obcych do napedu i
silnika.

e Nie stawaj na produkcie ani nie umieszczaj na nim ciezkich przedmiotow.

e Zainstaluj sterownik we wskazanym kierunku.

e Nalezy zachowac okreslone odstepy miedzy napedem, wewnetrznymi powierzchniami szafy
sterowniczej i innymi czesciami maszyny.

= Srodki ostroznosci dotyczace okablowafia

° Nie przeprowadzaé stycznika magnetycznego w okablowaniu miedzy napedem a
CAUTION silnikiem.

° Prosze mocno podtaczyc zacisk zasilania i zacisk silnika.

e Zachowaj minimalng odlegtos¢ 10,mm miedzy napedem a szafg sterowniczg lub innym
wyposazeniem.
e Pozostaw co najmniej 30 mm wolnej przestrzeni na okablowanie nad i pod sterownikiem.
e Kabel sygnatowy:*Kabel'enkodera powinien by¢ skreconym kablem ekranowanym z ekranem
uziemionym na obu.korcach.
e Dtugosc okablowania enkodera wynosi do 20m.
e Zmniejsz czestotliwoséwigczania/wytaczania zasilania tak bardzo, jak to mozliwe.

= Srodki ostroznosci podczas pracy
° Aby zapobiec awariom i wypadkom, wykonaj jazde probng serwomotoru bez obcigzenia
(bez podtagczonego sterownika).
CAUTION ° Po zainstalowaniu urzgdzenia i rozpoczeciu pracy nalezy wczesniej ustawi¢ parametry
uzytkownika, aby pasowaty do urzadzenia.
e Dodatnia granica (POT) podczas operacji JOG i operacji powrotu do zera. Sygnat ujemnego limitu
(NOT) jest niewazny.
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Uzywajac silnika na osi pionowej, nalezy zapewnic urzadzenie zabezpieczajace, aby unikngé
upuszczenia obrabianego przedmiotu w przypadku alarmu lub nadmiernego ruchu.
Gdy wystgpi alarm, nalezy go zresetowac po zbadaniu przyczyny i upewnieniu sie, ze jest to
bezpieczne.
e Nie uzywaj hamulca silnika do normalnego hamowania.
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Przedstawienie produktu

ES-DH2306 to jeden z modeli z serii tatwych napedéw Easy-serwo Leadshine ES-DH, ktéry moze przyjmowac
bezposrednie napigcie wejsciowe 110/120 V lub 220/230 V AC i dostarcza¢ prad od 0,5 do 8,0 A (ES-DH1208) Iub od
0,5 do 6,0 A (ES-DH2306). Jest zdolny do napedzania silnikow serwo NEMA 34 i 42 (silnikow krokowych z enkoderami)
z zamknieta petla pozycji w czasie rzeczywistym.

Oparty na najnowszej technologii DSP i1 przyjmujacy zaawansowany algorytm sterowania Leadshine, naped serwo ES-
DH2306 stosuje kontrole serwo na tatwych silnikach serwo. W potaczeniu z tatwym silnikiem serwo, taczy cechy
zardbwno otwartych silnikéw krokowych, jak i bezszczotkowych systemow serwo, oferujac wiele unikalnych
zaawansowanych funkcji dla doskonatej wydajnos$ci systemu kontrolnego ruchu.

Podobnie jak napedy serwo w tradycyjnych systemach bezszczotkowych, naped serwo ES-DH2306 korzysta z informacji
zwrotnej z enkodera napedzanego silnika serwo z serii ES-MH, aby zamkna¢ petle pozycji i wyeliminowaé mozliwosé
utraty synchronizacji ruchu. W zwiazku z tym, utrata krokéw, ktora ogranicza zastosowanie systemow krokowych, jest
catkowicie eliminowana w systemach serwo napedzanych przez ES-DH2306. W poréwnaniu z stalym pradem
wyjsciowym w napedzie krokowym otwartym, prad wyjsciowy z napedu serwo ES-DH2306 do nap¢dzanego silnika jest
oparty na obcigzeniu. Gdy wymaganie momentu obrotowego jest niskie, prad wyjseiowy jest automatycznie obnizany do
poziomu ,,wystarczajacego”. Gdy jednak wymaganie momentu obrotowego jest wysokie, naped serwo ES-DH2306 moze
szybko zwigkszy¢ prad wyjsciowy, do 6,0 A. Moze to znaczaco poprawic czas reakcji systemu kontrolnego, zapewnic¢
doskonate osiagi przyspieszenia i zmniejszy¢ nagrzewanie silnikalo,nawet 50% w perownaniu z systemami krokowymi
otwartymi. Ponadto, nie ma potrzeby przewymiarowania momentu obrotowego w systemie’serwo napedzanym przez ES-
DH2306. W systemie serwo napedzanym przez ES-DH2306 zawsze/dostgpne jest 100% momentu obrotowego z
napedzanego silnika serwo, co poprawia wydajno$§¢ systemu przy wysokich predkosciach o nawet 30% w poréwnaniu z
poréwnywalnymi systemami krokowymi otwartymisDodatkowo, ptynnes¢ i cisza sa rOwniez znacznie poprawione w
systemach serwo nape¢dzanych przez ES-DH2306 w'poréwnaniu de silnikow krokowych.

Gdy naped serwo ES-DH2306 jest stosowanysz.silnikiem serwo Leadshine z serii ES-MH, niemal wszystkie aplikacje
nie wymagaja konfiguracji. W celu precyzyjnego dostrojenia lub dostosowania, uzytkownik moze po prostu uzyé
wbudowanego panelu z wyswietlaczem LED do'wykonania wszystkich ustawien.

Oproécz zasilania silnikow Easy-serwo (silnikow krokowych z enkoderami), naped serwo ES-DH2306 moze réwniez
napedzaé zwykte silniki kKrokowe trojfazowes Jest to bardzo wygodne dla budowniczych maszyn, umozliwiajac przyjecie
ES-DH2306 w réznych aplikacjach w celu wspdlnego uzycia tych samych komponentéw mechanicznych dla tatwego
zarzagdzania produKtami'i zapasami.

Standardowy model ES-DH2306 przyjmuje polecenia kontroli kroku i kierunku, co jest bardzo tatwe do wdrozenia w
aplikacjach z wysokim wymaganiem momentu obrotowego, w potaczeniu z silnikami serwo Leadshine z serii ES-MH.

Cechy ES-DH2306:

e Sterowanie krokiem i kierunkiem

e Zamknigta petla pozycji dla braku utraty synchronizacji ruchu
e Brak utraty krokow, brak drgan

o  Wejsciowe napiecie AC: 150-230VAC

e Prad wyjsciowy oparty na obciazeniu: 0,5 - 6,0 A

e Wysoki moment obrotowy przy rozruchu i niskiej predkosci
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e Brak potrzeby przewymiarowania momentu obrotowego

e Znaczaco zmniejszone nagrzewanie silnika

e  Plynny ruch silnika i bardzo niski poziom hatasu

e Szybka reakcja

e  Wbudowany panel LED do dostosowywania konfiguracji i wy$wietlania trybu ruchu

e  Wystarczy podlaczy¢ silnik aby uruchomi¢ - brak potrzeby strojenia

e Moze takze napedza¢ zwykle silniki krokowe trojfazowe

e  Warto$¢ rozdzielczosci mikrokrokowej od 200 do 51200 (z mozliwoscia zwigkszania o 1) za pomoca
konfiguracji programowe;j.

1. Specyfikacja

1.1 Specyfikacja elektryczna ES-DH2306

Parametr ‘ Wartos$¢ Jednostka
Prad wyjsciowy ‘ 6 A
Napiecie zasilania ‘ 150-230 VAC
Prad sygnatow logicznych ‘ 7-20 mA
Czgstotliwo$¢ impulsow wejSciowych ‘ 200/500 kHz
Napiecie sygnatow: krok/kierunek/sygnal zezwolenia ( 5-24 A"
1.2 Otoczenie
Chlodzenie Pasywne lub wymuszone
Srodowisko Unikaj kurzu, mgty olejowej i gazéw korozyjnych
, Temperatura otoczenia 0 — 40°C
Srodowisko pracy . -
Wilgotnosé 40 — 90%RH
Drgania Max 5.9 m/s?
Temperatura przechowywania -20°C — 80°C
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1.3 Specyfikacja mechaniczna

(jednostka: mm [linch=25.4mm])
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Rys.1. Specyfikacja mechaniczna
* Zalecany montaz boczny w pionie w celu lepszego 0dprowadzania ciepta
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2.  Wejscia i wyjscia sterownika.

Radiator ﬁ =y ’
= ———— Panel HMI
:. / Auto-test,
Konfiguracja
Wejscie zasilania
gtéwnego
—a
Podtaczenie rezystora /—CN4

hamowania N

Wyjscia silnika A

Wejscie zasilania

sterowania NG

Uziemienie

obudowy N

Rys. 2. Wejscia/wyjsécia sterownika

2.1 Podlaczenie zasilania:

Naped ES-DH2306 wymaga dwoch zrodel zasilania:

Zasilanie glowne - uzywane do zasilania silnika.

Zasilanie sterownia - uzywane do zasilania obwodow logicznych.

Lo m R,
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Port konfiguracji RS232

CN1
Ztacze sygnatow sterowania:

wejscia impulsu, kierunku,
zezwolenia na prace i wyjscie
btedu

CN2
Ztgcze sygnatu zwrotnego:
potaczenie enkodera
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Zazwyczaj oba zrddta zasilania moga pochodzi¢ z tego samego napigcia AC.

L
L
—
Zasilanie gtlowne . Zasilanie
PE 150-230VAC
PE
Zasilanie L
sterowania +
Ztacze silnika i zasilania sterowania
Pin Nazwa 1/0 Opis
1 U (o] Faza U silnika
2 Vv 0 Faza V silnika
3 w (0] Faza W silnika
4 PE - Uziemienie obudowy
5 L I
Zasilanie sterowania 150VAC - 230VAC.
6 N I
Ztacze zasilania:
Pin Nazwa 1/0 Opis
1 L I
2 N I Zasilanie sterownika 150- 230VAC.
3 NC -
4 BR1 Ztacze zewnetrznego rezystora hamowania.
- - @ Wyjscie napiecia magistrali DC.
Rezystor hamowania powinien by¢ podtgczony miedzy BR1 a P+.
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Z}acze CN1- Sygnaly sterowania

16 NC 31 NC

1NC 32NC
N 54 33NC
2ne ~J 34 NC
3PUL+ ——#
4PUL- | 35 NC
s 1 Pl
5DIR+ — ] ——— 36N¢
6 DIR- N | _——  3INC
7 ALM+ — | o ——— 38 NC
8 ALM- - S 39NC
9NC e § ——  40NC
S
10NC S | 41NC
—

11 ENA+ J 42NC
12 ENA- — ! ~——— 43NC
13 NC g S~ 44NC
14 NC S 4
15 NC

30NC

Z13cze CN2 - sygnaly enkodera

6FG
7NC

8NC 4\ \?\ ~ 12 EB-
9 NC Fo |- 13 +5V

11 EA-

—\“\\"‘:}\U" /"nﬁ
10NC ——— H > T H 14 NC
~HA THHE 15 NC
’4’ " n Qg .
e —— - fFFe oY
2EB+ - —,‘ P

3gNDp — 7, !
ane —— S

5NC

Opis wejsé (I) i wyjsé (O) sterownika:

NAZWA 1/O OPIS

ENA+ - Sygnal wlaczenia: Ten sygnat stuzy do wilaczania/wylaczania sterownika. Domyslnie
wysoki poziom (sygnat sterujacy NPN) do wiaczenia sterownika i niski poziom do
wylaczenia sterownika. Zwykle pozostaje NIEPOLACZONY (WLACZONY). Nalezy

ENA- - zauwazy¢, Ze sygnaly sterujace PNP i roznicowe sg przeciwnie, a mianowicie niski
poziom aktywacji. Aktywny poziom sygnalu ENA jest konfigurowalny programowo

PUL+ I Sygnal impulsowy: W trybie pojedynczego impulsu (impuls/kierunek), to wejscie
reprezentuje sygnat impulsowy, kazde zbocze narastajace lub opadajace jest aktywne
(konfigurowalne programowo); W trybie podwodjnego impulsu (konfigurowalny

PUL- I  programowo), to wejécie reprezentuje impuls zgodny z ruchem wskazéwek zegara
(CW), aktywny zaréwno na wysokim, jak i niskim poziomie. 5-24 V przy PUL-HIGH,

Y )
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0-0,5 V przy PUL-LOW. Aby uzyska¢ niezawodng odpowiedz, szeroko$¢ impulsu
powinna by¢ dtuzsza niz 2,5uS (pasmo 200K) lub 1uS (pasmo 500K)

DIR + I Sygnat kierunku: W trybie pojedynczego impulsu ten sygnat ma niski/wysoki poziom
napigcia, reprezentujacy dwa kierunki obrotoéw silnika. W trybie podwojnego impulsu
(konfigurowalny programowo) sygnatem tym jest impuls licznika (CCW), aktywny
zardwno na wysokim, jak i niskim poziomie. Aby zapewni¢ niezawodng reakcje na

DIR - I ruch, sygnat DIR powinien wyprzedzac¢ sygnat PUL o co najmniej 5 ps. 5-24 'V, gdy
DIR-HIGH, 0-0,5 V, gdy DIR-LOW. Polaryzacja sygnahu kierunku jest konfigurowana
programowo.

ALM+ O  Sygnat alarmowy: Sygnat wyjsciowy OC (Open Collector), aktywowany, gdy
aktywowane jest jedno z nastepujacych zabezpieczen: przekroczenie pradu,
przekroczenie napigcia, btad hamulca 1 btad $ledzenia pozycji. Moga pobieraé lub

ALM- O  pobiera¢ prad MAX 100mA przy 5V. Aktywna impedancja sygnatu alarmowego jest
konfigurowana programowo

Z}acze enkodera:

VCC I Wejscie +5V dla enkodera, Maksymalnie 100mA
EA+ I Enkoder A+ wejscie

EA- I Enkoder A+ wejscie

EB + I Enkoder B+ wejscie

EB - I Enkoder B- wejscie

NC - Niepotaczone

3. ES-DH2306 i silnik z serii ES-MH3

Do potaczenia silnikéw z serii ES-MH3 z napedem ES-DH2306 potrzebny jest dodatkowy kabel zasilania. Jeden
koniec tego kabla przedtuzajacego zawiera cztery przewody luzne. Mozna podigczy¢ te przewody do odpowiednich
zaciskow napedu w nastepujacy sposob
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ES-MH33480
ES-MH342120

ES-DH2306 ES-MH342200

Kabel@ zasilania
Kabel
1 U C
s zerwony dodatkowy do
2] v Niebieski\_ silnika
3 I w Czamy

4 j; PE Zdl‘tv.’zielon/_

\\ Ziacze zasilania
i silnika

Dodatkowo potrzebny jest kabel enkoderowy CABLEGsBMXMX.

CN2 - Sygnat zwrotny enkodera

- ES-MH33480
ES-DH2306 Kabel ES-MH342120
enkoderowy ES-MH342200
Kabel ]
dodatkowy
enkoderowy
< [[K— —
nalezy
dokupic L

7. Wykres sekwencji sygnalow sterujacych
Aby unikna¢ btedéw przy sterowaniu sygnaty krok (PUL), kierunek (DIR) i zezwolenie (ENA) musza by¢ zgodne z

parametrami z diagramu ponizej:
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! High Level>3. 5V

l

DIR

I
! l Low Level<0.5V

|

ENA

Low Level<0.5V

PUL/DIR

Rys. Sekwencja sygnalow sterujacych

a) ti: ENA musi wyprzedza¢ sygnal DIR o co najmniej 500 ms. Zazwyczaj ENA+ i ENA- sa niepotaczone.
b) t: DIR musi by¢ zalaczony co najmniej Sus przed sygnalem PUL, aby zapewni¢ prawidtowy kierunek;

¢)
d)

t3: Szerokos$¢ impulsu nie mniejsza niz 2,5 ps,
ts: Szerokos¢ niskiego impulsu nieimniejsza.niz 2,5 ps.

8. Konfigurowanie napedow ES.za pomoca interfejsu HMI

Uzytkownicy mogaskonfigurowac sterownik za pomoca interfejsu HMI na przednim panelu. Ten interfejs HMI

obejmuje sze$¢ cyfr siedmiosegmentowych i pigé przyciskow do obstugi przez uzytkownikow, jak nastepuje:

7-segmentowy

wyswietlacz

Przesuwanie w lewo

Zmniejszenie lub Nastq}:ny

Przetgczanie trybu

W interfejsie HMI na sterowniku sg 4 tryby pracy. Uzytkownicy mogg przetaczaé si¢ migdzy tymi trybami, naciskajgc

Enter,Potwierdz

klawisz "Mode". Nastepny rysunek ilustruje procedure dziatania tego panelu:

Y L

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki ©

Zwigksz lub Poprzedni




Y o

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki

B

Wyswietl dane

40P —-—-O iy darp

I

- a— @
Edytuj parametr] @ ) Wyswietl _
I:'H I-Iﬂ —p| Wybierz paramet;- pargmetr D — @dy’tuu parametr
: @Potwierdz’ @

Anuluj

O, O, ®

@ —— | Resetyj Paramete:]tr

Funkcja @
omocnicza -
. i _: il @ : = ‘—h— |Wyc2y'3é rejestr bleh{')w
ZralC) ® ==
apisz do — zapisywanie Zapisywanie zakorczone
EEPROM ——— |FHF - > CLia-1 [
o i Przytrzymaj 3 sekund o [ (]

ﬁ?ﬂilﬁa
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Tryb wyswietlania danych

Ten tryb jest poczatkowo aktywny po uruchomieniu zasilania sterownika. W tym trybie uzytkownicy moga sprawdzic¢ dane

Y et
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monitorowania, jak pokazano w tabeli ponizej.

Wyswietlany kod Nazwa Opis
L ::: “L o« Wryswietlanie cyfr o nizszej wartosci.
H D “H * Wryswietlanie cyfr o wyzszej wartosci.
Blad pozycji, ktory jest roznica miedzy poleceniem a informacja zwrotna.
B e » - . . . .
izl dOOuEP Naciénij przycisk “@’ aby przelaczyé miedzy wyswietlaniem cyfr o
nizszej 1 wyzszej wartoscl.
d::: IEIFII: “d01SPEF” Aktualna predkosé obrotowa silnika w obrotach na minute (RPM).
|j=:=|5|5::ll- “d02SPr” Referencyjna predkosé obrotowa silnika w obrotach na minute (RPM).
|:ll=-l HF'I F “d0O3PLE” Aktualna pozycja zwrotna w impulsach..
d::: '-H:'L - “d04PLr™ Pozycja referencyjna w impulsach.
d:_:':l II'I “d05iP « Prad referencyjny (szczytowy) w mA.
Kod bledu:
0001 ---- Aktywowana ochrona przed nadmiernym pradem
M «dO6Er™ 0002 ---- Aktywowana ochrona przed nadmiernym napigciem
T 0008 ---- Aktywowano zabezpieczenie hamulca
0020 ---- Blad pozycji przekracza limit
000d ---- Blad kabla enkodera
i I:: -I I:Il-l “d07 Pn” Napiecie magistrali, ktore jest rownowazne 1/10 rzeczywiste] wartosci
Ijl::E’ Mo “d08 no” Numer wersji sterownika.
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Pehna instrukcja sterownika dostepna jest w pliku do pobrania ze strony.
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