D MZ 2 8 2 sterownik 2-fazowych silnikow

krokowych
80-220VAC, 0.5-8.2A peak, Auto-konfiguracja, zmniejszony
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e Funkcja Anti-Resonance zapewnia optymalny moment obrotowy i eliminuje
niestabilno$¢ w zakresie Srednich obrotow.

e Technologia automatycznej identyfikacji silnika i automatycznej
konfiguracji optymalnych parametréw dla réznych silnikow.

e Funkcja Multi-Stepping pozwala na uzyskanie wyzszego rozdzielczos$ci mikro-kroku z wejsciowego
sygnatu o niskiej rozdzielczo$ci, co zapewnia ptynniejszy ruch silnika.

e Rozdzielczo$¢ mikro-kroku programowalna, od pelnego kroku do 102,400. Mozna ja rowniez
ustawi¢ za pomocg przetagcznikow DIP.

e Funkcja Soft-start zapewnia ptynne uruchamianie.

e Napiecie zasilania do +220 VAC.

e Programowalny prad wyjsciowy, od 0.5A do 8.2A. Mozna go rowniez ustawic za pomocg
przetacznikow DIP.

o Czestotliwos¢ wejsciowego sygnatu impulséw do 200 kHz.

e Wejscie kompatybilne z TTL i optycznie izolowane.

¢ Automatyczna redukcja pradu biegu jalowego (wskaznik redukcji moze by¢ konfigurowany za
pomoca oprogramowania).

e Odpowiedni dla silnikow 2-fazowych i 4-fazowych.

e Obstuguje tryby PUL/DIR 1 CW/CCW.

e Ochrona przed przekroczeniem napigcia, za niskim napieciem, przekroczeniem pradu oraz btedami
fazy.

Opis

DM2282 to wysokonapigciowy, w petni cyfrowy naped krokowy opracowany z wykorzystaniem
zaawansowanego algorytmu sterowania, bazujacego na najnowszej technologii kontroli ruchu.
Osiagnat on wyjatkowy poziom ptynnosci systemu, zapewniajac optymalny moment obrotowy oraz
eliminujac niestabilno§¢ w zakresie srednich obrotow. Funkcja automatycznej identyfikacji silnika 1
automatycznej konfiguracji parametréw umozliwia szybkie ustawienie optymalnych trybow pracy dla
roéznych silnikow. W poréwnaniu z tradycyjnymi napedami analogowymi, DM2282 charakteryzuje si¢
znacznie nizszym poziomem hatasu, mniejszym nagrzewaniem si¢ oraz ptynniejszym ruchem. Jego
unikalne cechy sprawiaja, ze DM2282 jest idealnym wyborem do aplikacji o wysokich wymaganiach.
Zastosowanie

DM?2282 jest odpowiedni do szerokiego zakresu silnikow krokowych, od rozmiaru NEMA 34 do 51.
Moze by¢ stosowany w roznych aplikacjach, takich jak wycinarki laserowe, stoty X-Y 0 wysokiej
precyzji, maszyny etykietujace, frezarki CNC itp. Jego unikalne cechy sprawiaja, ze DM2282 jest
idealnym wyborem do aplikacji wymagajacych zaréwno ptynnosci ruchu przy niskich predkosciach,
jak 1 wysokiej wydajnosci przy duzych predkosciach.




Specyfikacje
Specyfikacja elektryczna

Parametr
Napiecie zasilania

Czestotliwos¢ sygnalow
wejsciowych

Prad sygnalu logicznego

Rezystancja izolacji

Srodowisko pracy
Chlodzenie

Srodowisko pracy

Temperatura przechowywania

Waga

Min Typowe Max Jednostka
80 220 220 VAC
0 - 200 kHz
7 10 16 mA
500 - - MQ

Chtodzenie naturalne Iub chtodzenie wymuszone
Srodowisko Unika¢ kurzu, mgtly olejowej i gazéw korozyjnych.
Temperatura przechowywania -20°C — 65C (-4°F — 149°T")
Temperatura otoczenia 0°C —50C (32°F — 122°F)
Wilgotnosé 40%RH — 90%RH
Temperatura robocza (radiator) 70°C (158°F) Max
-20°C — 65C (-4°F — 149°T)

1.3Kg (2.87Ibs)




Specyfikacja mechaniczna

4

%

137 [5394]

&

®
1927 559]

&

®

5[0,197]

137 [5,394]
® ]

[®

8]

(2

201

0[7 874]

Wskazniki aktywnej ochrony
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Zielona dioda LED $wieci si¢ po wiaczeniu zasilania. Gdy aktywna jest ochrona napgdu, czerwona
dioda LED miga okresowo, sygnalizujac rodzaj btedu.
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Sekwencja migania czerwone] diody Opis

Ochrona przed przekroczeniem
pradu

Ochrona przed przekroczeniem
napigcia

Ochrona przed zbyt niskim
napigciem

Ochrona przed btedem fazy

Ochrona przed przekroczeniem
temperatury




Z1acze silnika i zasilania sterownika

DM2282 posiada jedno zlacze typu barierowego do podtaczenia zasilania i silnika oraz jedno ztacze
srubowe do podiaczenia sygnaldéw sterujacych.

Pin Nazwa I/0

1 PE -
2 L I
3 N I
4 A+ O
5 A- o
6 B+ O
7 B- o

Przypisanie pinow

Z1acze sygnalow sterujacych

Pin Nazwa I(wejscie)/
O(wyjscie)

1 PUL+ I

2 PUL- I

Zlacze zasilania i silnika
Opis

Zaleca si¢ podtaczenie tego portu do uziemienia dla lepszej ochrony.
Jesli wejscie jest AC, zaleca si¢ stosowanie transformatoréw izolacyjnych z teoretycznym napigciem
wyjsciowym od 80 do 220 VAC.
Podlaczenie fazy A+ silnika
Podtaczenie fazy A- silnika
Podlaczenie fazy B+ silnika

Podtaczenie fazy B- silnika

Opis

Sygnat kroku: W trybie kroku/kierunku wejscie to odpowiada za krok i moze by¢ aktywne zaréwno
dla zbocza narastajacego jak i opadajacego (ustawiane w programie konfiguracyjnym). W trybie
CW/CCW ( mozliwa zmiana po przez program konfiguracyjny) jest to wejscie CW.

Wejscie jest aktywne zarowno dla zbocza narastajacego jak i opadajacego. Napiecie 4.5-24VDC na
tym wejsciu oznacza stan wysoki, 0-0.5VDC dla stanu niskiego. Dla pewnos$ci zmiany dhugos¢
impulsu powinna by¢ wigksza niz 2.5us przy czestotliwosci 200kHz . Polaczenie szeregowe
rezystorow dla ograniczenia pradu, gdy uzywane sa napigcia +12V lub +24V. Dotyczy to réwniez
sygnatow DIR i ENA.




3 DIR+ I

4 DIR- I
5 ENA+ I
6 ENA- I

7 FAULT+ (0]

8 FAULT- o

Port RS232

Sygnat kierunku: W trybie kroku/kierunku wejscie to odpowiada za kierunek i posiada dwa stany
logiczne, reprezentujace dwa kierunki obrotu silnika. W trybie CW/CCW ( mozliwa zmiana po
przez program konfiguracyjny) jest to wejscie CCW. Wejscie jest aktywne zarowno dla zbocza
narastajacego jak i opadajacego. Dla pewnosci zmiany kierunku, sygnat ten powinien wyprzedzaé
sygnaty kroku o przynajmniej Sps.

Napigcie 4.5-24VDC na tym wejsciu oznacza stan wysoki, 0-0.5VDC dla stanu niskiego. Kierunek
pracy silnika moze by¢ rowniez zmieniony przy pomocy oprogramowania Leadshine

Sygnat Enable: Sygnal zezwolenia na pracg. Przy fabrycznym ustawieniu sterownika nie
podiaczone wejscie zezwala na prace. Aktywny poziom logiczny tego wejscia jest
konfigurowalny przy pomocy programu konfiguracyjnego.

Sygnat btedu: Sygnal wyjsciowy OC, aktywny, gdy aktywna jest jedna z nast¢pujacych
ochron: przekroczenie napigcia, przekroczenie pradu, zbyt niskie napigcie, blad fazy i
przegrzanie. To ztacze moze pobiera¢ lub dostarczaé prad 20 mA przy 24 V. W normalne;j
pracy opor migdzy FAULT+ a FAULT- jest wysoki, a zmienia si¢ na niski, gdy DM2282
przechodzi w stan btgdu.

Port komunikacji RS232 stuzy do konfiguracji maksymalnego pradu, rozdzielczosci mikrokrokow, poziomu aktywnego, parametrow petli
pradowej oraz parametrow antyrezonansowych dla DM. Wigcej informacji mozna znalez¢é w podreczniku obstugi oprogramowania napgdu

DM.
Port
Pin Nazwa /0
1 NC -
2 +5V o
3 TxD o
4 GND GND

RS232

Opis

Niepotaczone.

Napiecie +5V przeznaczone wytacznie dla STU (Simple Tuning Unit).

Nadawanie RS232.

Masa.




5 RxD 1 Odbieranie RS232.

6 NC - Niepotaczone.

Ustawienia przelacznikow DIP

Przetaczniki DIP sg uzywane do recznej konfiguracji parametréw urzadzenia. W ustawieniu ON

przetacznik jest w pozycji wiaczonej, co zazwyczaj aktywuje okreslong funkcje lub ustawienie. W

ustawieniu OFF przelacznik jest w pozycji wylaczonej, co zazwyczaj dezaktywuje funkcje lub

ustawienie. Kombinacje tych ustawien stuza do precyzyjnej konfiguracji urzadzenia wedlug potrzeb.
Ustawienie pradu silnika:

Peak RMS SW1 SW2 SW3
DomySlnie DomySlnie OFF OFF OFF
2.2A 1.6A ON OFF OFF
3.2A 2.3A OFF ON OFF
4.2A 3.2A ON ON OFF
5.2A 3.7A OFF OFF ON
6.3A 4.4A ON OFF ON
7.2A 5.2A OFF ON ON
8.2A 5.9A ON ON ON

Uwaga: Ze wzgledu na indukeyjnos¢ silnika, rzeczywisty prad w cewce moze by¢ mniejszy niz
ustawienie pradu dynamicznego, szczegdlnie przy wysokich predkosciach.
Prad w stanie bezczynnosci

SW4 okresla, czy redukcja pradu jest wykonywana, gdy do DM2282 nie s3 podawane impulsy.

ON OFF

Prad silnika automatycznie si¢ zmniejsza, gdy do Prad silnika jest taki sam jak prad dynamiczny,
SW4d DM2282 nie jest podawany impuls. gdy do DM2282 nie jest podawany impuls.




Rozdzielczo$é mikrokrokrokowa

Kroki/obrot SW5 SW6 Sw7 SW8
Wybierana przez oprogramowanie (domys$lnie 200) ON ON ON ON
400 OFF ON ON ON

800 ON OFF ON ON

1600 OFF OFF ON ON

3200 ON ON OFF ON

6400 OFF ON OFF ON

12800 ON OFF OFF ON

25600 OFF OFF OFF ON

1000 ON ON ON OFF

2000 OFF ON ON OFF

4000 ON OFF ON OFF

5000 OFF OFF ON OFF

8000 ON ON OFF OFF

10000 OFF ON OFF OFF

20000 ON OFF OFF OFF

25000 OFF OFF OFF OFF

Auto-Konfiguracja

Przelaczanie SW4 dwa razy w ciggu dwoch sekund aktywuje automatyczng konfiguracje parametrow
petli pradowej DM2282. Mozna to osiggnaé przez ustawienie przelacznika w sekwencji OFF-ONOFF
lub ON-OFF-ON. Podczas automatycznej konfiguracji identyfikowane sg parametry silnika, a parametry
petli pradowej DM2282 sg obliczane automatycznie. Wazne jest, aby podczas procesu automatycznej
konfiguracji, ktory trwa od 1 do 3 sekund, o$ silnika moze lekko wibrowaé




Typowe polaczenie

Sygnat sterujacy NPN

R=0 if VCC=5V;
R=1K(Power>0.125W) if VCC=12V;
R=2K(Power>0.125W) if VCC=24V;

DM2282 Drive

Controller R must be connected to control signal terminal.
2700
VOGO PUL+ —
R PUL- *"’K
PUL —5— DIR+ 2700
i DIR- *;‘K
DIR 45’ ENA+ 2700
R ENA- *“ (
ENABLEi
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