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Dziekujemy za zakup przetwornicy czestotliwosci serii D12.

Przemiennik czestotliwosci serii D12, niezaleznie opracowany przez naszg firme, jest
uniwersalnym sterowaniem wektorowym, ktéry posiada wysoka jakos¢, wiele funkgiji i niski

poziom szumow.

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wprowadzenie wymiarow przetwornicy czestotliwosci, ustawienie
parametrow funkcji dla przetwornicy czestotliwosci serii D12. Przeczytaj uwaznie te instrukcje przed uzyciem .

Ten podrecznik jest akcesorium wraz z maszyng. Prosze zachowaé go odpowiednio do wykorzystania w

przysztosci do naprawy i konserwaciji.

Tabliczka znamionowa

MODEL

Anhui Zhongtuo Electric Co. Ltd

Model : D12-S2-0R7

Max Appli Motor : 0.75KW

Input : AC 1PH 220V 50/60Hz 8 2A

Output: AC3PH 0-220V 0-999.9Hz 4A

Operating Temperature :-10~50°C

IP Protection : IP20

S/N:

€ A X

Tel: 0086 180 5612 0995
Add: No.265 Suixi Road,Huaibei City, Anhui,China
Web: www.zoto-electric.com

Wejscie jednofazowe 220V, wyjscie tréjfazowe 220V

MODEL Moc Prad (A)
D12-T3-0R7 0.75
D12-T3-1R5 1.5 4
D12-T3-2R2 2.2 5




Wejscie tréjfazowe 380V, wyjscie tréjfazowe 380V

MODEL Moc Prad (A)
D12-S2-0R4 0.4 2.5
D12-S2-0R7 0.75 5
D12-S2-1R5 1.5
D12-S2-2R2 2.2 10

Wymiary
[T
000
Q00O
OO Ol | 1
D
Zacisk
MODEL | W(MM) |W1(MM) | H(MM) | HL(MM) | D(MM) | D1 (MM) $rednica
(MM)
D12-S2-0R4 85 74 141.5 130.5 113 10
D12-S2-0R7 85 74 141.5 130.5 113 10
D12-S2-1R5 85 74 141.5 130.5 113 10
D12-S2-2R2 4
D12-S2-0R7
D12.S2.1RE 100 89 151 140 116.5 10.5
D12-S2-2R2




Opis panelu sterujacego

Tryb pragy
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Braking Resistor

| Optional

p
Breaker
—— N—R(L1)
1
———*x—%LTum
Power Input
FWD/STOP ——/— b X1
REV/STOP —/—l X2
Fault Reset ——/—l X3
Milti-Speed 1—/—.’jl,': X4
Milti-Speed 2—/—_'1; X5
il Leno

Multi-function
Terminal Input

DCO-10V I
D

«DC0-20mA |

3K-5KQ
Potentiometer

10V: 10mA(MAX)
)10V

) AV

AVI: Current analog input
or \oltage analog input

PB

U
V [ Three-phase
| Induction Motor
v
S *—AI
+12V
Open Collector Output
Y O 12VDC 50mA(MAX)
AO O DC0-10V/0-20mA
Analog Output
GND O
485+
RS485 communication
485-

T G N D J2 15 _J5:1tis Al input selection,
default is voltage input

.
IZI m 2: It is AD output selection,
.

default is voltage output

' TA Relay Output

3 TB 120vAC/250VAC 5A
24VDC 2.5A

OTC Default is fault indication



Opis funkcjonalny zlaczy sterujacych

Oznaczenie Ztacze Opis

GND Ztacze masy

Powszechnie stosowany jako napiecie
10v Napiecie wyjsciowe 10V robocze zewnetrznego potencjometru
Maksymalny prad: 10mA

Powszechnie stosowany jako napiecie robocze

12v Napiecie wyjsciowe 24V logicznego zacisku wejsciowego Maksymalny prad:
10mA
Wejscie napieciowe analogowe Wejécie analogowe pradowe : 0(4)-20mA
lub napieciowe : 0-10 V Ustawiane zgodnie
AVI . z parametrem F2.00-F2.03
Wejscie prgdowe analogowe
- Ustawiane zgodnie z parametrem F2.13,
X1 w f X1 o . .
ejcie cylrowe domyslnie ustawione jako FWD.
. Ustawiane zgodnie z parametrem F2.14,
X2 W f X2
ejcie cylrowe domyslnie ustawione jako REV.
i i F2.1
X3 Wejécie cyfrowe X3 UstaW|ane'zg.odn|e z parametrem 5,
domyslnie ustawione jako IDLE.
x4 Wejécie cyfrowe X4 Ustawiane zgodnie z parametrem F2.16,

domyslnie ustawione jako IDLE.

Ustawiane zgodnie z parametrem F2.17,
X5 Wejscie cyfrowe X5 domysinie ustawione jako wejscie sygnatu
impulsowego.

Ustawiane zgodnie z parametrem F2.20

TA-TB-T Wyjéci kaznik
< ylscie przekaznixowe Obciazalnoéé: AC 250V/5A DC 24V/2.5A

Y1 Woyjscie ,,otwarty kolektor” Dziata w trybie domysinym

Zakres napiecia: 0-10V
AO Woyjscie analogowe Zakres pradu: 0(4) - 20 mA
Ustawiane w parametrach F2.10 - F2.12




Opis glownych zlaczy falownika

Oznaczenie
2Hacza Ztacze Opis

R

R/S/T 3-fazy, prad zmienny,
S/L1 Zasilanie gtowne 380V, 50Hz/60Hz
L1/L2 Napiecie 220V, 1-faza

T/L2
U
\ Wyjscie z falownika | Podtgczenie do silnika
w
P
oB Rezystor hamujgcy | Podtaczenie rezystora hamujgcego
Zt3cze uziemienia
Uziemienie Poziom 400V: rezystancja uziemienia 4Q lub

mnie;j.




Opis parametrow

o - parametry, ktére mozna modyfikowaé w dowolnym stanie.

x - parametry, ktérych nie mozna modyfikowa¢ w stanie uruchomienia.

@ - nie mozna modyfikowac¢ rzeczywistych parametréw wykrywania.

<& - Parametry producenta sg ograniczone do producenta i uzytkownik nie moze ich modyfikowac.

Grupa PO - Podstawowe parametry pracy

Zakres

Ustawienie

Kod Opis Tresc Zmiana
parametru | fabryczne
w
P0.00 | Moc falownika |Pokazuje moc falownika 98;8;\/\/ ZZIeanélci *
- od modelu
Wersja Wyswietl numer biezacej wersji -

P0.01 oprogramowania | oprogramowania 1.00" 48999 'S ¢
0: sterowanie z panela

P0.02 | Tryb sterowania 1: polecenia przesytane z terminala 0~2 0 o
2: Polecenia przesytane w trybie komunikac;ji
0: Potencjometr na panelu
1: Cyfrowo 1, z panelu przyciskami A, ¥
2: Cyfrowo 2, ze ztgczy UP / DOWN

. 3: Analogowo, napiecie (0~10V) prad (0~20mA)
po.o3| Zadawanie 17 dana wartos 0~7 0 o
czestotliwosci
5: Zarezerwowane przez producenta
6: tryb komunikaciji
7: Zewnetrzny sygnat
Uwaga: Wybierz kombinacje, aby okreslig czas,
a kombinacja danego trybu jest wybrana w
P1.15.
Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa to MAX {50.0
Maksymaln’a’ najwyzsza czestotliwos¢ dozwolona przez [PO.O5] )
P0.04| czestotliwose | hrzetwornice czestotliwosci N 50.0Hz X
wyjsciowa 1 j jest odniesieniem dla ustawienia 999.9Hz

przyspieszenia/opdznienia.




: > Zakres Ustawienie 3
Kod Opis Zawartosc parametru | fabryczne Zmiana
MAX{0.1,
P0.05 Goérna Czestotliwo$¢ pracy nie moze przekraczaé tej [P0.06] }~
czestotliwos¢ [czestotliwosci [P0.04] 50.0Hz x
P0.06 Dolna Czestotliwosé pracy nie moze byé nizsza niz| 0-0 do gornej
' czestotliows¢ | czestotliwosé granicy 0.0Hz x
_ 0: dziatanie przy predkosci zerowej
Doln? granllca} 1: Dziatanie przy najnizszej dopuszczalnej
P0.07 | CZESIOUIWOSCl | o7astotliwosci 0~2 0 x
w trybie
oczekiwania | 2: Przestoj
Zadana s . . L
. ., | Wartosc¢ ustawiona to liczba czestotliwosci S
P0.08 | czestotliwose , - iy 0.0 do gornej | 10.0Hz o
poczatkowa przypisana jako wartos¢ poczatkowa granicy
LED jednosci: przechowywanie po wytgczeniu
zasilania
0: zapisany
1: nie zapisany
LED dziesiatki: Zatrzymac, aby zachowac
0: zachowaj
1: nie zachowu;j
Tryb ) 0000~2111
P0.09 | sterowania |LED setki: Zmniejszenie czestotliwosci w trybie 0000 o
cyfrowego | UP/DOWN z ujemng warto$cig
0: wytgczone
1: wigczone
LED tysigce: Wybd6r nadmiarowego ustawienia
czestotliwosci PID w sterowniku PLC
0: wytgczone
1:warto$¢ P0.03 + wartos¢ PID
Czas potrzebny przetwornicy czestotliwosci do
P0.10 przyécéizeasszania przyspieszenia od zerowej czestotliwosci do 0.1~255.0S
maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej 0.4~4.0KW
7.5S Model R
Czas potrzebny na wyhamowanie przetwornicy | 5.5~22KW setting
P0.11 Czas czestotliwosci z maksymalnej czestotliwosci
hamowania eslc : y ] cz€ 15.0S
wyjsciowej do zerowej
_ 0: przéd
P0.12 Kierunek 1: tyt 0~2 0 .
pracy
2: Obrot wstecz jest zablokowany
) | 0 krzywa liniowa
P0.13 Wybg:; (;z/ywej 1: krzywa kwadratowa 0~2 0 x

2: krzywa wielopunktowa




. 2 Ustawienie .
Kod Opis Zawarto$¢ Zakres parametru fabryczne Zmiana
Vector Control (Sterowanie wektorowe): Ustaw
ten parametr na 0.0
Podbicie Sterowanie VF: Ustawienie w trybie 0.0~30.0% Model o
P0.14 | momentu manualnym ' ' setting
obrotowego U . —
g Wartosc ta jest ustawiana wzgledem napiecia
znamionowego silnika.
Punkt _ To ustawienie jest punktem odciecia podbicia
P0.15 |wytaczenia  |momentu, gdy reczny moment obrotowy jest 0.0~50.0Hz 15.0Hz "
dbicia ; '
po zwiekszany.
momentu
W sytuacjach, ktére wymagaja cichej pracy, 2.0~16.0KHz
Ustawienie czgstotliwos’é nosna m'cjie by¢ odppwiednio 0.4~3.0KW
PO 16 | czestotliwosci zwiekszona, aby spetni¢ wymagania, ale 4.0KHz W o
" | nosnej zwigkszenie czestotliwosci nosnej zwigkszy 4.0~7.5KW zleznosci x
wytwarzanie ciepfa przez przetwornice 3.0KHz od modelu
czestotliwosci.
VIF 0.1 do
czestotliwosc czestotliwosci F2
POI7\ unktuF1 | 4 Voltage 1258 g
VIF napiecie |Rated voltage 0.0 do napiecia 25.00 %
P0.18 |y punkcie V1| [ofthemotor ___________ V2 N
|
V3 : Wartos¢ ¢
VIE | Frosass s saewaes ! zgstotliwosci
P0.19 | czestotliwosce ! ! FL ~ do |250H x
punktu F2 ! : wartosci _
V2 : . czestotliwosci
----------- , ! : F3
V1 _ : ! | Warto$é napiecia
P0.20 | V/IF napigcie | : ! : V1 do wartosci 50.00 x
w punkcie V2 : : | Fre&]uency napiecia V3 %
! 1 . sz
1 : . a5 Wartosc ¢
V/E F1 F2 F3  Maximum zestotliwosci F2
P0.21 | czestotliwosé output do czestotliwosci
punktu F3 frequency maks silnika 37.5Hz x
[P4.03]
Hasto Ustaw hasto inne niz o wartosci zero i
P0.23 | yzytkownika |poczekaj 3 minuty lub wytacz zasilanie 0~9999 0 R




Grupa P1 — dodatkowe parametry pracy

Ustawienie

Kod Opis Zawartos¢ Zakres parametru fabryczne Zmiana
LED jednosci: tryb O: uruchomienia od
czestotliwosci startowej
1: Najpierw hamowanie a potem start od
czestotliwosci startowej
SposGhb LED dziesigtki: Awaria zasilania lub tryb
P1.00 .. | nieprawidtowego ponownego uruchomienia | 0000~0011
uruchamiania 00 x
0: wartos¢ nieprawidiowa
1: uruchomienia od czestotliwosci startowej
LED setki: nie uzywane
LED tysigce: nie uzywane
O
p1 o1 | CZestotliwosc 0.0~50.0Hz 1.0Hz
startowa
4 Output Frequency
Napiecie 0.0~50.0%xnapiecie
P1.02 | hamowania ! nominalne silnika
DC przy : 0.00% o
starcie . ! ~
! i Time
Output current (RMS) !
V' N ! |
| DC braking amount 0.0~30.0s 0.0s o
Czas I ' '
hamowania \
P1.03|pc przy
starcie < : Time
,DC braking time!
- _O_p_er—at‘ion ______
command
0: zmniejszanie predkosci
P04/ V0 . 0~1 0 y
zatrzymania |1: wolne zatrzymanie
CZeStOt”wOéé 4 Output Frequency
P1.05 | hamowania 0.0 do gérnego | g gHz o
DCprzy . limitu czestotliwosci
zatrzymaniu | Start frequency
Napiecie N i~ ") of stop braking |0.0~50.0%xnapiecia
hamowania f : » | nominalnego silnika
P1.06 DC przy Output current (RMS 0) 0.00% o
zatrzymaniu A ' Waiting time
Czas ! ! of stop braking
. 1 . s _|_ - -
P1.07 B"’(‘:mor"z"a”'a : o > 0.0~30.0s 0.0s x
przy : DCbraking
Czas . | -
oczekiwania A it | 0.00s x
P1.08|na — — | Umept . 0.00~99.99s
h . Operation stop braking
amowanie ctmraamd
DC
Czestotliwos¢
P1.09|trybu Ustawienie czestotliwosci trybu recznego w
recznego w przdd oraz do tytu

przéd




Czestotliwosé 0.0~50.0Hz 10.0Hz o
P1.10|trybu
recznego w
tyt
Kod Opis Zawartosc Zakres parametru Ustawienie Zmiana
fabryczne
Czas 0.1 ~999.9S
P1.11 |akceleracjiw 0.4 ~4.0KW Ustawienia °
trybie recznym | Ustawianie czasu przyspieszania/zwalniania w trybie | 5.5 ~7.5¢kwW danego
Czas recznym 10.0S modelu
P1.12 |zwalnianiaw 15.0S
trybie recznym
. 0.0 do gornej
Omijanie .. L . -
P1.13 . |Ustawiajac czestotliwo$¢ przeskoku i zakres, | granicy 0.0Hz o
czestotliwosci . . . L
falownik  moze omingé punkt rezonansu | czestotliwosci
P1.14 Zakres mechanicznego obciazenia. 0.0~10.0Hz 0.0Hz o
) przeskoku
0: potencjometr + wartos¢ cyfrowa 1
1: potencjometr + wartos¢ cyfrowa 2
2: potencjometr + analogowe wejscie napiecia AVI
Zadawanie — - 0~7
czestotliwosci 3: wartos¢ cyfrowa 1+ analogowe wejscie napiecia 0 X
P1.15 AVI
w danym
trybie 4: wartos$¢ cyfrowa 2+ analogowe wejscie napiecia
AVI
5: wartos¢ cyfrowa 1 + tryb multi-speed
6: wartosc¢ cyfrowa 2 + tryb multi-speed
1): LED jednosci: wybor trybu pracy
0: niemozliwy 1: mozliwy
2): LED dziesiatki: tryb pracy
0: jednorazowy 1: tryb ciggty
2: Zachowaj wartos¢ koncowg po pojedynczym cyklu
ztr;)rg()r:vr:r:)i\évalne LED setki: Tryb startu
P1.16 praca  (prosta 0: Uruchom ponownie od pierwszego segmentu 0000~1221 0000 y
obstuga PLC) 1: Zacznij od wartosci w momencie zatrzymania
(btedy) 2: Rozpocznij od etapu i czestotliwosci czasu
zatrzymania (usterki)
LED tysigce: Opcja zapisu w momencie wytaczenia 0:
Nie zapisuj 1: Zapisz
Tryb Multi- -cioz:c?tliwoéc’
P1.17 | speed Ustaw czestotliwosc dla segmentu 1 - %rna 5.0Hz o
czestotliwosc 1 & L,
czestotliwos¢
Tryb Multi- -gérna
iwos¢ 10. o
p1L1g | speed L, Ustaw czestotliwos¢ dla segmentu 2 CZQ,StOtIIWOSC 0.0Hz
czestotliwos¢ ~gorna
2 czestotliwos¢
Tryb Multi- -gorna
d s totliwos¢ 15.0HZ
P1.19 | SPe€ Ly Ustaw czestotliwos$¢ dla segmentu 3 cze;’s otliwose
czestotliwosé ~gorna ©
3 czestotliwos¢
. -gérna
Tryb Multi- L,
20.0HZ o}
P1.20 | speed Ustaw czestotliwos¢ dla segmentu 4 Ez%s::;cllwosc 0.0H
czestotliwosc 4 & S
czestotliwosé




Tryb Multi- -gérna
P1.21 speed o, Ustaw czestotliwos¢ dla segmentu 5 CZQ,StOtIIWOSC 25.0HZ °
czestotliwos¢ ~gorna
5 czestotliwos¢
Tryb Multi- -gorna
P1.22 speed s, Ustaw czestotliwos¢ dla segmentu 6 CZQ,StOtIIWOSC 37.5HZ °
czestotliwosé ~gorna
6 czestotliwosé
Tryb Multi- -gérna
P1.23 speed sy Ustaw czestotliwos¢ dla segmentu 7 CZ(?,IStOﬂIWOSC >0.0Hz ©
czestotliwos¢ ~gorna
7 czestotliwos¢
: Zakres Ustawienie :
Kod Opis ¢ Zmiana
P Lot parametru | fabryczne
Ustaw czas pracy predkosci segmentu 1
P1.24 C;;a;zﬁcly (jednostka jest wybierana przez [P1.35],| 0.0~999.9s | 10.0s o
9 domysinie sg to sekundy)
Ustaw czas pracy predkosci segmentu 2
P1.25 Czas pracy (jednostka jest wybierana przez [P1.35],| 0.0~999.9s | 190
segment 2 .y .0s o
domyslinie sg to sekundy)
Ustaw czas pracy predkosci segmentu 3
P1.26 Czas pracy (jednostka jest wybierana przez [P1.35],| 0.0~999.9s | 190
segment 3 o Us o
domyslnie sg to sekundy)
Ustaw czas pracy predkosci segmentu 4
P1.27 Czas pracy (jednostka jest wybierana przez [P1.35],| 0.0~999.9s | 100
segment 4 o .0s o
domysinie sg to sekundy)
Ustaw czas pracy predkosci segmentu 5
P1.28 Czas pracy (jlednostka jest wybierana przez [P1.35],| 0.0~999.9s | 190
segment 5 o -Us o
domyslinie sg to sekundy)
Ustaw czas pracy predkosci segmentu 6
P1.29 Czas pracy (jlednostka jest wybierana przez [P1.35],| 0.0~999.9s | 190
segment 6 o -Us o
domyslnie sg to sekundy)
Ustaw czas pracy predkosci segmentu 7
P1.30 Czas pracy (jlednostka jest wybierana przez [P1.35],| 0.0~999.9s | 190
segment 7 . .0s o
domyslnie sg to sekundy)
LED jednosci: Semgent 1 czas przyspieszania
i zwalniania 0~1
wyosrcaasy |LED Saesal Semoen 7 oae
; i 1| przyspieszania i zwalniania 0~
rzyspieszenia i
p1.31 | b oo j | 0000~1111 o
Zwalniania 1 Fp setki: Semgent 3 czas przyspieszania i 0000
etapowego 1 |,y ainjania 0~1
LED tysigce: Semgent 4 czas przyspieszania i
zwalniania 0~1
LED jednosci: Semgent 5 czas przyspieszania
i zwalniania 0~1
Wybér czasu |LED dziesiagtki: Semgent 6 czas
przyspieszenia i| przy$pieszania i zwalniania 0~1 000~111
P13z zwalniania _ - _ 000 o
etapowego 1 |LED setki: Semgent 7 czas przy$pieszania i
zwalniania 0~1
LED tysigce: nie uzywane
Czas 0.1~999.9s
P1.33 |przyspieszania Ustaw czas przy$pieszania i zwalniania 2 0.4~4.0KW

2




o 10.0s
P1.34 Czas zv;alnlanla 5.5~7.5KW | 10.0s o
15.0s
LED jednosci: Jednostka czasu dla PID
LED dziesiatki: jednostka czasu dla prostego
PLC
LED setki: Jednostka czasu standardowego
- || przyspieszania i zwalniania 000~211
P1.35 Wybér jednostki 000 .
Czasu LED tysiace: nie uzywane
0: 1 sekunda.
1: 1 punkt
1: 0,1 sekunda
Grupa P2 — ustawienia wejs¢/wyjs¢ cyfrowych/analogowych
Kod Opis Zawartos¢ - USig@enic Zmiana
parametru | fabryczne
Wejscie L - . .
5200 | AV, dolny Ustaw gdrny i dolny limit napiecia/pradu wejsciaAV 0.00 ~P2.01 | 0.00v
limit napiecial| o
prgdu (Dla wejscia napieciowego - 0-10V
Wejscie AVI vlsllpisujg[ny 1 dlzzlv, 2 dlzaoﬁv Liltd.A
armv limit a wejscia prgdowego admA, [P2.01] ~
P2.01 | 9Oy 3 dla 6mA ....10 dla 20mA) 10.00V o
napiecia/ prgdu 10.00VvV
Wejscie AVI
dolny limit
P2.02 napiecia 0.0% o
zalezny  Ustaw gbrng/dolng granice napiecia/prgdu na wjesciu
AVI, ktore odpowiada procentowi gornego limitu| -
Wejscie AV czestotliwosci [P0.05]. 100.0%
P203 gorny limit ~ 100.00
° | napiecia 100.0% % °
zalezny
P2.04
P2.05
P2.06

P2.07




Stata

czasowa Ten parametr stuzy do filtrowania sygnatow
po og |filtrowania | wejsciowych AV i potencjometru 0.1~5.0s 0.1s o
analogowego | panelowego w celu wyeliminowania skutkow
sygnatu zaktocen.
wejsciowego
Granica Gdy analogowy sygnat wejsciowy czesto waha sie
odchylenia wokot danej wartosci, fluktuacje czestotliwosci
P2 09 zapobiegajaca | spowodowane tg fluktuacja mozna dolny limit| 0.00~0.10v | 0.00V o
' wstrzgsom wyjsciowy sttumié, ustawiajgc P2.09.
wejscia
analogowego
AO 1: Prad wyjsciowy
Funkcja 2: Predkos¢ silnika
P2.10 zacisku wyjscia 3: Napiecie wyjsciowe ©
) analogowego | — pie Yl 0~5 0
4: Wartos¢ AVI
5: Parametr zastrzezony
; > Zakres Ustawienie .
Kod Opis Zawartosc parametru | fabryczne Zmiana
P2 11 Wyjscie AO |ystaw gorng i dolng granice wyjécia AO 0.00~10.00V/ | 4 ooy
dolny limit (Dla wejscia napigciowego - 0-10V . o
. wpisujemy 1 dla 1V, 2 dla 2V itd. 0.00—
p2.12 | Wyiscie AO Dla wejscia prgdowego 2 dla 4mA, '
gorny limit 3 dla 6mA ....10 dla 20mA) 20.00mA 10.00V o
0: Zacisk sterowniczy bezczynny
] 1: Sterowanie recznym posuwem, przéd
Funkcja . .
59 13 zacisku 2: Sterowanie recznym posuwem, tyt 0~27
"7 |wejsciowego | 3: Sterowanie do przodu (FWD) 3 x
X1 4: Sterowanie odwrotne (REV)
5: Three-line operation control
6: Wolne zatrzymanie
. 7: Wejscie zewnetrznego sygnatu stopu (STOP
Funkcja j etrznego syg pu ( )
zacisku 8: Zewnetrzne wejscie sygnatu resetowania 0~27 4 y
P2.14 | wejsciowego |(RST)
X2 9: Usterka zewnetrzna, wejscie normalnie
otwarte
10: Polecenie Zwiekszanie czestotliwosci (UP)
11: Instrukcja zmniejszania czestotliwosci
(DOWN)
_ 12: Nie uzywane 0~27
F“”.kila 13: funkcja Multi-speed wybor S1 0 x
po 15 |Zacisku : : _
"=~ |wejsciowego |14: funkcja Multi-speed wybor S2
X3 15: funkcja Multi-speed wybér S3
16: Uruchom kanat polecerr wymuszony
terminalem
Funkcja 17: Uruchamlalme wymuszonej komunikacji
zacisku kanatu polecen -
P2.16 Wejéciowego 18: S'[Op z ChamOWan|em DC
X4

19: Czestotliwos¢ przetgczona na wejscie AVI




20: Czestotliwos¢ jest przetgczana na wejscie 0~27 0 x
czestotliwosé cyfrowg 1
21: Czestotliwosc jest przetgczana na wejscie
czestotliwosé cyfrowa 2
22: Wejscie czestotliwosci impulsu (dotyczy tylko
X5)
Funkcja 23: Sygnat kasowania licznika
po 17 |Zacisku 24: Sygnat wyzwalacza licznika 0~27
' wejsciowego - — 22 x
X5 25: Sygnat kasowania timera
26: Sygnat wyzwalacza timera
27: Wybér czasu przyspieszenia i hamowania
0: Sterowanie dwuprzewodowe tryb 1
Tyb 1: Sterowanie dwuprzewodowe tryb 2
pP2.18 | sterowania . — 0~3 0 X
FWD/REV 2: Sterowanie trojprzewodowe mode 1
3: Sterowanie trojprzewodowe mode 2
; " Zakres Ustawienie ;
K Zmian
%L Cfplis CEREITEEEe parametru fabryczne lana
0: Wybrana funkcjonalno$¢ ztacza
Wykrywanie wytgczona w czasie wigczenia zasilania
wybranej funkcji - [0: Wybrana funkcjonalnosé ztacza 0~1 0
P2.19 |ztacza w czasie  \wytaczona w czasie wigczenia zasilania x
wigczenia
zasilania 1: Wybrana funkcjonalnos¢ ztgcza
wigczona w czasie wigczenia zasilania.
Ustawienie 0: stan spoczynku
P2.20 wylseia - 1: przetwornica gotowa do dziatania 0~14 5 <
przekaznikowego
2: Przemiennik czestotliwosci pracuje
3: Przemiennik czestotliwosci pracuje z
predkoscig zerowa
4: Przestoje zewnetrzne
5: awaria przetwornicy czestotliwosci
6: Sygnat uzyskania
predkosci/czestotliowsci (FAR)
7: Sygnat wykrywania czestotliwosci/poziomu
predkosci — 0 V'S
(FDT)
P2.21 |Nie uzywane 0 8: Czestotliwos¢ wyjsciowa osigga gorng
granice
9: Czestotliwosc wyjsciowa osigga dolng
granice

10: Przecigzenie przetwornicy czestotliwosci
przed alarmem

11: Sygnat przepetnienia timera

12: Sygnat wykrywania licznika

13: Sygnat resetowania licznika

14: Silnik pomocniczy

15: Praca w przdd




16: Praca w tyt

P2 22 Opodznienie
"~ | zamkniecia Opdznienie stanu R przekaznika zmienia sie | 0.0~255.0s 0.0s
P2 .23 Opdznienie na wyjsciu
' roztgczenia
Czestotliwosé Czestotliwos¢ wyjsciowa miesci sie w|, 0.0Hz~
P2.24 | osigga zakres dodatniej i ujemnej szerokosci detekgji 15.0Hz
wykrywania FAR | ustawionej czestotliwosci, a terminal wysyta 5.0Hz
prawidtowy sygnat (niski poziom).
FDT DOStrOjenie A FDT level setpoint
P2 25 Czestotliwosci i FDT hysteresis value 0.0Hz to upper
7 Wspotczynnika limit vy 10.0Hz
Wypetnienia % frequenc
: | Time
Y . 0.0~30.0Hz | 1.0Hz
P2.26 FOT o
Wartos¢ histerezy )
Time
Wartos¢ to  wskaznik  modyfikaciji
czestotliwosci, gdy ustawiona jest
Zmiana dziatania | czestotliwos¢ za  pomoca termi_nali 0.1Hz~ 1.0Hz/ s
p2.27 ztaczy UP/DOWN | UP/DOWN, czyli terminal UP/DOWN jest gé 9Hz/s

pofgczony na jedng sekunde z terminalem
COM, a czestotliwos¢ jest zmieniana.




: s Zakres Ustawienie -
Kod Opis Zawartosc parametru | fabryczne Zmiana
Zigcza ) - ;
wejéciowe 0: wyzwalanie poziomem .
P2.28 |wyzwalanie 0~1FH
impulsem _ ©
(X1 ~ X5) 1: wyzwalanie zboczem
0: Logika normalna, potaczenie ztgcza ze
Logi ztgczem wspoélnym daje stan aktywny,
gika . . . .
dziatania roz_iac_ziaczenle dgje stan meaktywn_y (nie
Ztacz zmienia stanu logicznego w systemie).
i&ci 0~1FH
P2.29 | wejsciowych | 1. Logika odwrocona, potgczenie ztgcza ze 0 °
(X1~ ztgczem wspoélnym daje stan nieaktywny,
X5) roztgcztaczenie daje stan aktywny (mozliwa
zmienia stanu logicznego w systemie).
X1
P2.30 |wspdtczynnik 0~9999 5 o
filtraciji . L .
X2 Siu_zy_do ustaW|en_|a czutosci ztgcza o
P2.31 |wspoiczynnik wejsciowego. Jesdli cyfrovye _z’racze wejsciowe 0~9999 5 .
filtracij Jes.t podatqe na zaktécenia i pO\{vodUJe.awarle,
X3 zwiekszenie tego parametru zwigkszy jego
] . |odpornos¢ na zakiécenia. Jednakze, jesli .
P2.32 }/i\:tsrg?:ficzynnlk ustawienie jest zbyt duze, to czutos¢ zlgcza 0~~9999 5 o
X4 J wejsciowego moze ulec zmniejszeniu.
P2.33 vyspéi_gzynnik 0~9999 5 o
filtraciji
X5
P2.34 |wspdtczynnik |1: Oznacza jednostke czasu skanowania 2ms 0~9999 5 o
filtraciji
Grupa P3 - parametry PID
; > Zakres Ustawienie ;
Kod Opis Zawartosc parametru | fabryczne Zmiana
LED jednosci: Charakterystyka dostosowania
PID
0: wytaczone
1: Pozytywny efekt
Kiedy sygnat zwrotny jest wiekszy niz zadana
wartos¢ w regulacji PID, to oznacza, ze
czestotliwos¢ wyjsciowa falownika
czestotliwosci musi zosta¢ zmniejszona (czyli
Ustawienie |sygnat zwrotny jest redukowany).
P3.00 -
funkeji PID - 15 Negatywny efekt
Kiedy sygnat zwrotny jest wiekszy niz zadang
wartosc_w r’e,gula_(gjl _PID, to oznacza, ze 0000~2122
czestotliwos¢ wyjsciowa falownika
czestotliwosci rr_1usi zostac zwiekszona (czyli 1010 x
sygnat zwrotny jest redukowany).
LED dziesigtki: Kanat wejsciowy podawania
sygnatu do regulatora PID
0: Potencjometr klawiatury




Podana wartos¢ PID podawana jest przez
potencjometr na panelu operatora.

1: Wartos¢ liczbowa

Podana wartos¢ PID jest podana przez liczbe i jest
ustawiana przez kod funkcji P3.01.

2: Podane cisnienie (MPa, kg)

LED setki: Kanat wejsciowy sprzezenia zwrotnego
PID

0: wejscie AVI

1: wejscie ACI (parametr zastrzezony)

LED tysigce: PID Ustawienie usypiania

0: wylaczone

1: usypianie

W tym trybie nalezy ustawié okreslone parametry,
takie jak P3.10~P3.13.

P3.00 Ustawienie 0000~2122
funkcji PID | 2: usypianie z przerywaniem 1010 x
Ustawienie parametrow jest takie samo, jak w
przypadku wybrania trybu uspienia na 0. Jesli
wartos¢ sprzezenia zwrotnego PID miesci sie w
zakresie wartosci ustawionej P3.14, czas
opdznienia snu jest utrzymywany i wprowadzany
jest sen zaktécajgcy. Gdy wartosé sprzezenia
zwrotnego jest mniejsza niz prég wybudzania
(polaryzacja PID jest dodatnia), zostanie
natychmiast wybudzona
; 'z Zakres Ustawienie 3
Kod Opis Zawartos¢ parametru | fabryczne Zmiana
Uzyj klawiatury, aby ustawi¢ podang wartos¢
kontrolki PID. Ta funkcja jest wazna tylko
wtedy, gdy kanat referencyjny PID wybiera
P3.01 Ustawienig Iicgby odln'iesienie cyfrowg (P'3.X0 gdzie X tc.) 11lub 2). 0.0~100.0%
kwantujgcej Jesli P3.x0 x wynosi 2, jest uzywane jako 0.00% o
odniesienie cisnienia, a ten parametr jest
zgodny z jednostka P3.18.
o Gdy kanat sprzezenia zwrotnego jest niezgodny
Wzmocnienie |, ystawionym poziomem kanatu, tej funki
P3.02 Sprzezania mozna uzy¢ do regulacji wzmocnienia sygnatu| 0.01~10.00 1.00 o)
zZwrotnego .
kanatu sprzezenia zwrotnego.
Proporcjonalne | Predkos$¢ regulacji PID jest ustawiana przez
P3.03 | wzmocnienie P dwa parametry: proporcjonalne wzmocnienie i 0.01~5.00 2.00 o
Czas integracji Ti czas intggracji. Wymagane'jestc zyvieklszen_ie
P3.04 proporcjonalnego wzmocnienia i skrécenie 0.1~50.0s 1.0S .
czasu integracji. Wymagane jest zmniejszenie
proporcjonalnego wzmocnienia i wydtuzenie ©
P3.05 | Czas pochodny Td | czasu integracji. Ogdlnie rzecz biorac, czas 0.1~10.0s 0.0s

pochodny nie jest ustawiony.




Im dtuzszy jest okres probkowania, tym
5306 Okres pobierania woln‘iejsjza jest odr?owiedi, ale 'tym Ie‘ps'ze'jest
. probek T ttumienie sygnatu interferencyjnego i nie jest 0.1~10.0s 0.0s o)
konieczne ustawianie go normalnie.
Limit odchylenia to stosunek wartosci
bezwzglednej odchylenia miedzy iloscig
Granica informaciji zwrotnej systemu a podang ilosci
P3.07 odchylenia do danejJiIoéci. GdJy i}I/oéé inforr?wacji ze\llvrotnejc?l 0.0~20.0% 0.0% o
miesci sie w zakresie limitu odchylenia,
regulacja PID nie dziata.
Zaprogramowana 0.0 to upper
P3.08 czestotliwos¢ petli limit 0.0Hz o
zamknietej frequency
. Czestotliwos¢ i czas pracy przetwornicy
aprogramowany iwosci ieni
P3.09 | cyne bodtrzymanis czestotliwosci przed uruchomieniem PID 0.0~999.9s 0.0 .
czestotliwosci
Jezeli rzeczywista wartosc¢ sprzezenia
zwrotnego jest wieksza niz wartos$¢ ustawiona,
a wyjsciowa czestotliwo$é wyjsciowa
przetwornicy czestotliwosci osigga dolng 0.0~150.0%
P3.10 | Prog wybudzenia | czestotliwos¢ graniczng, przetwornica ' ' 100.0% o
czestotliwosci przechodzi w stan uspienia (tj.
predkos¢ zerowg) po czasie oczekiwania
opo6znienia okreslonym w P3.12; Wartos¢
procentowa wartosci zadanej PID.
Kod Opis Zawartos¢ Zalies USEVHIEIE Zmiana
parametru | fabryczne
Jezeli rzeczywista wartos$¢ sprzezenia zwrotnego
Wspotczynnik jest mni.ejszla pii wartos’.c' ustawiona’, Przgtvyornica
P3.11 | progu czestotliwosci wytaczy sie z trybu uspienia i 0.0~150.0%
wybudzenia | rozpocznie prace po czasie oczekiwania z 90.0% o
op6znieniem okreslonym w P3.13; ta wartosc jest
procentem ustawionej wartosci PID.
Czas
P3.12 |opdznienia Ustawianie opdznienia u$pienia 0.0~999.9s | 100.0s o
uspienia
Czas
P3.13 | opdinienia Ustawianie czasu opdznienia wybudzania 0.0~999.9s 1.0s o
wybudzenia
Opodznienie | ustawienie czasu opdznienia wykrywania
P3.15 d.e’tekcll sygnatéw zwrotnych od regulatora PID 0.0~130.0s | 3905 .
cisnenia poza
skalg
Gdy cisnienie zwrotne jest wieksze lub réwne
tej ustawionej wartosci, alarm wybuchu 'EPAQ’
zostaje zgtoszony po opdznieniu wybuchu
Prég P3.15, a aIar_m wybuchu 'EPAQ' je_§t o
, automatycznie resetowany, gdy ci$nienie . 0
P3.16 wykrywanla zwrotne jest mniejsze niz ta ustawiona wartosc; 0.0~200.0% | 150.0%
V‘_’Ys?k'?go prog jest okreslony jako procent statego ©
cisnienia ci$nienia.




Gdy cisnienie zwrotne jest nizsze niz ta
ustawiona wartos¢, alarm wybuchu 'EPAQ’ jest
Prég zgtaszany po opoznieniu wybuchu P3.15, a
wvkrvwania alarm wybuchu 'EPAQ' jest automatycznie
P3.17 y. Z resetowany, gdy cisnienie zwrotne jest wieksze | 0.0~200.0% 50.0% o
NISKIEEO  11ub réwne tej ustawionej wartosci; prog jest 70
cisnienia 1 okreslony jako procent statego cisnienia.
P3.18 Zakres Ustaw maksymalny zakres czujnika 0.00~99.99 |10.00M Pa
' czujnikéw (MPa. Kg) o
Grupa P4 — ustawienia zaawansowanych funkcji
; » Zakres Ustawienie :
Kod Opis Zawartosé parametru | fabryczne Zmiana
Nabieci 0~500V:
apiecie 380V
P4.00 [znamionowe MOqEI %
silnika 0~250V: settin g
220V
P4.01 |znamionowy o N A 0.1~999.9A | setting x
o Ustawianie parametrow silnika
silnika
Predkos¢ 0~ Model
P4.02 |znamionowa 60000Krpm setting x
silnika
Czestotliwos¢
P4.03 |znamionowa 1.0~999.9Hz | 50.0Hz x
silnika
Rezystancja [ o gy 0.001~ Model
P4.04 stojana silnika Ustawianie rezystancji stojana silnika 20.000Q setting o
Prad bez
P4.05 |obciazenia Ustaw prad bez obciazenia silnika 0.1~ [P4.01| Model x
silnika ) .
setting
AVR Regulacja |0: wylgcz
P4.06 (Automatyczna . yy pemni aktywne 0~2 0 x
Napiecia
2: wytaczone w czasie hamowania
Sterowanie 0: automatyczne
P4.07 |wentylatorem  [1: wigczony w czasie procesu uruchamiania 0~1 0 o
chtodzacym
Gdy liczba resetéw bteddw jest ustawiona na 0,
Liczba nie ma funkcji automatycznego resetowania,
P4.08 [automatycznych |tylko reczne resetowanie, 10 oznacza, ze liczba 0~10 0 x
resetéw razy nie jest ograniczona, czyli niezliczong ilo$¢
razy.
Interwat
P4.09 automatyc.znego Ustawianie interwla’fu automatycznego 0.5~25.0s 3.0s X
resetowania resetowania btedéw
btedéw




Jesli wewnetrzne napiecie na stronie statego
Poziom napiecial Pradu (DC) falownika czestotliwosci jest 330~
410 wykorzystania |WYZsze niz napigcie po"cza‘fku hamowania z 380/660~ |350/780
: energii do wykorzystaniem energii, wowczas wewngtrzna 800V v o
hamowania jednostka hamowania dziata. Jesli w tym
momencie podtgczony jest rezystor
hamowania, napiecie wewnetrzne falownika
Wspdtczynnik | czestotliwosci zostanie uwolnione poprzez
P41l wykorzystania | rezystor hamowania, co spowoduje spadek
“+* | energii do napiecia statego pradu (DC). 10~100% | 100% o
hamowania
Grupa P5 — parametry funkcji zabezpieczajacych
; " Zakres Ustawienie :
Kod Opis Zawartosé parametru | fabryczne Zmiana
LED jednosci: zabezpieczenie
przecigzeniowe
0: wylaczone 1: wigczone
LED dziesigtek: zabezpieczenie odtgczenia
sprzezenia PID
Ustawienia 0000~1211
P5.00 ochrony 0: wylgczone 1: wigcz ochrone i swobodne 0001 x
zatrzymywanie
LED setek: niewykorzystane
LED tysieczne: ttumienie drgan
0: wylgczone 1: wylgczone
Ochrona przed |Ten kod funkcji okreéla dolng granice napiecia
P5.02 Spadkl_em dozwolonego przez magistrale DC, gdy 50~280/50~ | 180/36 <
napiecia przetwornica czestotliwosci dziata normalnie. 480V oV
Wspotczynnik Ten parametr stuzy do regulacji zdolnosci
P5.03 ogrz?mi(':zajacy napqc!u d.o ttumienia przepie¢ podczas 0: off, 1 to 255 1 %
napiecie zwalniania.
zwalniania
Poziom graniczny | Poziom graniczny przepiecia okresla napiecie 350~
P5.04 |nadcisnienia robocze dla ochrony przed przeciggnieciem 400/660~ 375/79 <
przepigciowym 850V ov
o Ten parametr stuzy do regulacji zdolnosci
P5.05 Limit p‘radu ' napedu do ttumienia skokéw pragdowych 0: off. 1 to 99 10 %
przyspieszenia d . . st
podczas przyspieszania.
Wspadtczynnik
ograniczajacy Ten parametr stuzy do regulacji zdolnosci
P5.06 |prad dlastatej  |napedu do ttumienia przetezenia podczas | O: off, 1 to 10 0 x
predkosci statej predkosci.
_ Aktualny poziom graniczny okresla aktualny
Poziom prég dla automatycznego ograniczenia pradu,
P5.07 |ograniczania ustawiona wartosc jest procentem pradu 50% ~250% | 180% x

pradu

znamionowego napedu.




Wartos$¢ procentowa PID. Gdy wartosc
Wartos$é sprzezenia zwrotnego PID jest nadal mniejsza
wykrywania niz warto$¢ wykrywania roztaczenia ze
P5.08 |roztaczenia ze sprzezeniem zwrotnym, przetwornica 0.0~100.0% 0.0% «
sprzezeniem czestotliwosci wykona odpowiednie dziatanie '
zwrotnym zabezpieczajgce zgodnie z ustawieniem P5.00.
Jest nieprawidtowy, gdy P5,08=0,0%.
Wykrywanie
roztaczenia ze Po roztaczeniu sprzezenia zwrotnego, czas
P5.09 sprzezeniem opdZnienia zanim wiaczy sie zabezpieczenie. 0.1~999.9s | 10.0s x
zwrotnym
; Zakres Ustawienie :
Kod Opis ¢ Zmiana
P T et parametru | fabryczne
Poziom Aktualny prég przecigzenia przetwornicy
p5 10 | Przedalarmowy | czestotliwosci przed alarmem, wartos¢ zadana 0~150%
przecigzenia odnosi sie do pradu znamionowego przetwornicy 120% o
falownika cz P
estotliwosci.
Opdznienie - . AN - -
L Prad wyjsciowy przetwornicy czestotliwosci jest
przecigzenia tale dtuzszy niz poziom przedalarmow
P5.11 | przetwornicy stae dilzszy iz p P """ 0.0~15.0s
L przecigzenia (P5.10) oraz czas opdznienia miedzy 5.0s x
czestotliwosci tami al . ' . ), .
przed alarmem sygnatami alarmowymi przecigzenia wyjsciowego.
Wiaczenie
. 0: wylgczone
P5.12 —~
priorytetu trybu 1: wiaczone 0~1 0 x
Jog
P5.13 WSpO’fCZVI’lnIk 0~200 30 o
ttumienia drgan
Wspotczynnik Gdy silnik oscyluje, ustaw tysieczne P5.00 na
P5.14 | ttumienia wigczone, witacz funkcje ttumienia drgan, a 0~12 5 o
amplitudy nastepnie wyreguluj, ustawiajgc wspdtczynnik
ttumienia oscylacji. W normalnych warunkach
Ttumienie drgan | amplituda oscylacji jest duza, a wspdtczynnik 0.0~
p5.15 [dolna ttumienia oscylacji P5.13, P5.14 ~ P5 jest [-P5 16] 5 OHz 5
Czes_totllwosc zwiekszony. 16 nie musi by¢ ustawiony; jesli ' ’
graniczna ) . S,
napotka specjalne okazje, musi by¢ uzywany
. . razem z P5.13 ~ P5.16.
Gorna granica
ps 16 | czestotliwosci [P5.15] ~
' ttumienia [P0.05] |45.0Hz ©
oscylacji
LED jednosci: Wybor w akceleracji
0: wytaczone 1: wigczone
LED dziesigtki: Wybdr w opdznieniu
Wybor limitu - Ty P 000~111 | 4y, §
P5.17 pradu fala po fali 0: wytgczone 1: wigczone
LED setki: Wybierz ze statej predkosci
0: wytaczone 1: wylgczone
LED tysigce: nie uzywane




Grupa P6 — parametry komunikacji

Kod Opis

Zawartosc

Zakres
parametru

Ustawienie
fabryczne

Zmiana

P6.00 | Adres lokalny

Ustaw adres lokalny, 0 to adres rozgtoszeniowy.

0~
247

Konfiguracja
komunikaciji
MODBUS

P6.01

LED jednosci: predkosc¢ transmisji danych

0:9600 bps

1:19200 bps

2:38400 bps

LED dziesigtki: parzysto$é

0 brak

1: bit parzystosci

0000

2: bez bitu parzystosci

LED setki: odpowiedz na komunikacje

0322

0: normalna odpowiedz

1: odpowiedz urzgdzen podrzednych (slave)

2: Brak odpowiedzi

3: Urzadzenie podrzedne nie odpwiada na polecenie
wolnego stopu w trybie pracy rozgtoszeniowej

LED Tysigce: Nie uzywane.

0001

Czas
sprawdzenia
limitu
czasowego
komunikaciji

P6.02

Jesli urzadzenie nie otrzyma prawidtowego sygnatu
danych w przedziale czasu okreslonym przez ten kod
funkcji, urzadzenie uwaza, ze komunikacja nie
powiodta sie, a przetwornica czestotliwosci zdecyduje,
czy chroni¢ lub utrzymywac biezgcg prace zgodnie z
ustawieniem trybu dziatania awarii komunikacji; Gdy
wartos¢ jest ustawiona na 0,0, nie jest wykrywany limit
czasu komunikacji RS485.

0.1 ~
100.0s

10.0s

Opdznienie
odpowiedzi
lokalnej

P6.03

Ten kod funkcji definiuje posredni przedziat czasowy
miedzy koncem odbioru ramki danych przez
przetwornice czestotliwosci a transmisjg ramki danych
odpowiedzi do komputera hosta. Jesli czas odpowiedzi
jest krétszy niz czas przetwarzania systemu, czas
przetwarzania systemu moze ulec zmianie.

200ms

5ms

Proporcjonalny
wspotczynnik
wigzania

P6.04

Ten kod funkcji stuzy do ustawienia wspoétczynnika
wagowego falownika czestotliwosci jako polecenia
czestotliwosci otrzymanego przez urzgdzenie
podrzedne za posrednictwem interfejsu RS485.
Rzeczywista czestotliwos¢ pracy maszyny jest rowna
wartosci tej funkcji pomnozonej przez wartos¢
polecenia ustawienia czestotliwosci otrzymang za
posrednictwem interfejsu RS485. W kontroli
taczeniowej ten kod funkcji moze ustawi¢ stosunek
czestotliwosci pracy wielu falownikow.

0.01 ~

10.00

1.00

Grupa P7 - Parametry dodatkowych funkcji




Kod Opis 7awartodd Zakres |Ustawienie ik
parametru| fabryczne
LED jednosci: przetwarzanie zliczen
0: Jednokrotny cykl liczenia, zatrzymanie wyjscia
1: Jednokrotny cykl liczenia, kontynuuj wyjscie
2: Licz w petli, zatrzymaj wyjscie
3: Licz w petli, wyjscie aktywne
LED dziesigtki: nie uzywane
P7.00 |Trybliczeniai [ED Setki O - " H 000~303
pomiaru czasu etki: Opracowywanie sygnatéw czasowyc 103 o
0: Cykl tygodniowy, zatrzymaj wyjscie
1: cykl pojedynczy, wyjscie aktywne
2: Czas cyklu, zatrzymaj wyjscie
3: Czas cyklu, wyjscie aktywne
LED Tysigce: nie uzwane
Ustawienie [ P7.02
P7.01 |wartosci Ustaw wartos¢ resetu licznika 1~ 1 o
resetu licznika 9999
Ustawianie
p7.02 | wartosci - - - 0 ~ [
wykrywania Ustawianie wartosci wykrywania licznika 7,011 1 o
licznika
Ustawianie
P7.03 |czasu Ustawianie czasu czasowania 0~9999s 0s o
czasowania
Zewnetrzny
impuls wejscie — | 0.00kH
P7.04 | X5, dolna 0.00 SR
granica [ ©
czestotliwosci P7.14
Zewnetrzny impuls wejscie X5, ustaw gérng i dolng )|
Zewnetrzny granice czestotliwos$ci
impuls wejscie
P7.05 | X5, gorna [ p7.13 20.00K
granica 1~ Hz o
czestotliwosci 99.99KHz
Zewnetrzny
impuls -
P7.06 o1 X5, 100.0%
czestoliwosel T L
relztywna Zewnetrzny impuls wejscie X5, ustaw gérng i dolng | 100.0%
granice czestotliwosci. To ustawienie jest zalezne od
Zewnetrzny
impuls maksymalnej czestotliowsci.
P7.07 ngécie XS, 100.0%| 100.00
gorna granica N %
czestotliwosci 0 0 ©
relatywna 100.0%
P8 group - management and display parameters
Kod Opis Zawartosé Zliires SRR Zmiana
parametru | fabryczne




Na przyktad: P8.00=2, to znaczy, wybierz
Pozycja napiecie wyjsciowe (d-02), wéwczas domysiny
P8.00 | monitorowania |element wyswietlacza na gtownym interfejsie 026 0
parametru monitorowania to biezgca warto$¢ napiecia o
wyjéciowego
Na przyktad: P8.01=3, to znaczy, wybierz
Pararmetr napiecie zasilajgce (d-03), wéwczas domysiny
P8.01 |monitorowania|element wyswietlacza na gtéwnym interfejsie 0~26 1 o
wytaczenia monitorowania to biezgca wartoSC napigcia
zasilajgcego
Wspétczynnik |"Stuzy do korygowania btedow wyswietlania
P8.02 | wyswietlania |skali predkos$ci i nie ma wptywu na rzeczywistg | 0.01~99.99 1.00
obrotéw silnika| predkosé : ©
0: nic nie wykonuj
Falownik czestotliwosci znajduje sie w
normalnym trybie odczytu i zapisu parametrow.
Wartos¢ ustawienia kodu funkcji. Czy moze byé
zmieniana, =zalezy od ustawienia hasta
uzytkownika i statusu pracy falownika
czestotliwosci
pg.o3 | IMicializacja  11: przywroc ustawienia fabryczne
' parametrow - - -
Wszystkie parametry uzytkownika sg przywracane 0~2
do domysinych ustawien fabrycznych wedtug 0 x
modelu.
2: Wyczys¢ rejestr usterek
Wyczy$¢ zawartos¢ rekordu btedu (d-19~d-24).
Ten kod funkcji jest automatycznie czyszczony
na 0 po zakonczeniu operaciji.
0: MF
1: przetgczanie przod/tyt
pg 04 | UStawienie [2: Kasuje ustawienie czestotliwosci przyciskami 0~3 0 )
' przycisku MF | A/V
3: Bieg wsteczny (przycisk RUN domyslnie run do
przodu)
Grupa P9 — ustawienia producenta
; L Zakres Ustawienie ;
Kod Opis Zawartos¢ parametru | fabryczne Zmiana
Hasto . _—
P9.00 producenta 1~9999 1 <&
Grupa D — podglad parametréow pracy
; Minimalna |Ustawienie ;
Kod Opis 2l wartosé fabryczne Zmiana
d-00 |Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz) 0.0~999.9Hz 0.1Hz 0.0Hz *
d-01 |Zadana czestotliows¢ (Hz) 0.0~999.9Hz 0.1Hz 0.0Hz *
d-02 |Napiecie wyjéciowe (V) 0~999V v oV 2
d-03 |Napiecie na szynie (V) 0~999V v ov *
d-04 |Prady wyjsciowy (A) 0.0~999.9A 0.1A 0.0A *




w

d-05 | Predkosc silnika (obr/min) 0~60000 obr/min 1 obr/mi zaleznosci| ¢
obrimin od modelu
d-06 |Wejscie analogowe AVI(V) 0.00~10.00V 0.01v 0.00v L 2
d-07 |Wejscie analogowe ACI (mA) 0.00~20.00mA 0.01mA 0.00mA L 2
o 0.00~10.00V/0.00~ 0.00V/ mA
d-09 |Zastrzezone - - 0 2
o 0.00KH z
d-10 |Wejscie impulsowe (KHz) 0.00~99.99KHz 0.01KHz 4
B o 0.00V/(
11 |Wartos¢ sprzezenia zwrotnego 0.00~10.00V/0.00~ 0.01V/(MPa. | MPa.
d-11 | ignienia PID ¢
99.99(MPa. Kg) Kg) Kg)
d-12 |Biezgca warto$é¢ licznika 0~9999s 1s Os L 4
d-13 |Biezaca warto$¢ czasomierza (s) 0~9999s 1s Os *
d-14 |\S/|t§)n terminala wejsciowego (M1- 0~1FH 1H OH ¢
d-15 |Stan przekaznika wyjéciowego (R) 0~1H 1H OH *
d-16 |Temperatura modutu (°C) 0.0~132.3C 0.1C 0.0 2
4-17 Data aktualizacji oprogramowania 2010~2026 1 2017 4
(rok)
Data aktualizacji oprogramowania
-1 ~
d-18 (miesigc, dzien) "~ 0914 ¢
d-19 |Drugi kod btedu 0~19 0 4
d-20 |Ostatni kod btedu 0~19 0 *
Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz) przy .
d-21 ostatnim btedzie & °FY 0.1Hz 0.0Hz M
Prad wyjsciowy przy ostatnim
d-22 . 0.0~999.9A L 4
btedzie (A) 0.1A 0.0v
Napiecie magistrali (V) przy
-2 —~
d-23 ostatnim btedzie 0~999V 1V ov ¢
d-24 |Temperatura modutu przy 0.0~132.3C 0.1°C 00C | *
ostatnim btedzie (°C)
Skumulowany czas pracy
-2 —~
d-25 przetwornicy czestotliwosci (h) 0~9999h 1h Oh ¢
: ” Zakres |Ustawienie 3
Kod Opis Zawartosc parametru | fabryczne Zmiana
0 do FFFFH
BITO: Start/Stop
BIT1: Tyt/ Przéd
Stan BIT2: tryb Jog
d-26 przetwornicy BIT3: hamowanie DC

czestotliwosci

BIT4: Zarezerwowane

BIT5: Ograniczenie napieciowe

BIT6: stata czestotliwos¢ obnizania predkosci

BIT7: Ograniczenie pradowe




BIT8~9:00-predkos¢ zero /01-przyspieszanie/10-

hamowanie/11-stata predkosc 1H OH
BIT10: przedalarm przecigzenia ¢
BIT11: Zarezerwowane
BIT12~13 tryb komunikacji: 00-panel
/01-ztgcze/10-zarezerwowane
BIT14~15 Stan napiecia magistrali: 00-normalny / 01-
ochrona niskiego napiecia / 10-ochrona przed
nadcisnieniem
Grupa E - bledy
Kod - .. . . . Kod
Nazwa Mozliwa przyczyna awarii Rozwigzywanie problemow kod
btedu btedu
CZ?S ‘przyspleszema Jest zbyt Wydtuzenie czasu przyspieszenia
kroétki
E;?jcrjniaro W Moc przetwornicy Uzyj przetwornicy czestotliwosci
EOC1 trakcie wy czestotliwosci jest zbyt mata o duzej mocy znamionowej 1 EOC1
przyspieszania | Nieprawidtowe ustawienie Dostosuj krzywa V/F lub
krzywej V/F lub zwiekszenie zwiekszenie momentu
momentu obrotowego obrotowego
Prad Czas zwalniania jest zbyt krétki | Zwieksz czas hamowania
nadmiarowy w
EOC2 trakcie g Moc przetwornicy Uzyj przetwornicy czestotliwosci 2 EOC2
hamowania czestotliwosci jest zbyt mata o duzej mocy znamionowej
Prad Niskie napiecie sieciowe SprawdZ moc wejsciowg
rq
nadmiarowy w | Nagte lub nieprawidtowe Sprawdz obcigzenie lub zmniejsz
EOC3 |trakcie pracy |obcigzenie zmiane obcigzenia 3 EOC3
ze statg . . . S
predkoscia Moc przetwornicy Uzyj przetwornicy czestotliwosci
czestotliwosci jest zbyt mata o duzej mocy znamionowej
Nieprawidtowe napiecie S d o
Przeciazenie | wejéciowe prawdz moc wejsciowa
EHU1 |w trakcie . T - 4 EHU1
pracy Uruchom ponownie silnik Uruchamianie po hamowaniu
obrotowy pragdem statym
e Nazwa Mozliwa przyczyna awarii Rozwigzywanie problemoéw kod Lo
btedu btedu
Przecigzenie w Czas zwalniania jest zbyt krotki | Zwieksz czas hamowania
EHU2 | trakcie Nieprawidtowe napiecie 5 ERHU2

Sprawdz napiecie wejsciowe

hamowania wejéciowe




Przecigzenie w

Nieprawidtowe napiecie

EHU3 |trakcie pracy ze o, Sprawdz napiecie wejsSciowe 6 EHU3
, . | wejsciowe
statg predkoscia
Niedostateczne |Napiecie wejsciowe jest Sorawds napiecie zasilania lub
ELUO |napiecie w nieprawidtowe lub przekaznik P . Pis 8 ELUO
i . zwroc¢ sie dostawcy
trakcie pracy nie jest podtaczony
ZwarC|e‘wa’sc.|a przetwornicy Sprawdz okablowanie silnika
czestotliwosci lub masa
Przejsciowe przecigzenie 7apobiegai przeciazeniom
falownika czestotliwosci P gap 2
Awaria modutu
ESC1 zasilania Ptytka sterujaca jest wadliwa Zwréé sie o pomoc do 9 ESC1
lub wystepuje powazne
LT producenta
zaktdcenie
Uszkodzenie urzadzenia Zwrdc sie o pomoc do
zasilajgcego producenta
Temperatura otoczenia jest Obnizenie temperatury otoczenia
Wysoka zbyt wysoka
E-OH tem_peratura Uszkodzenie wentylatora Wymien wentylator 10 E-OH
radiatora —ablok - lanat
a 9 owanie kanatu Odblokuj
powietrznego
Nieprawidtowe ustawienie Dostosuj krzywa V/F i
krzywej V/F lub zwiekszenie zwiekszenie momentu
momentu obrotowego obrotowego
Przeciqzen'ie N.ap.leue sie iR 77 Sprawdz napiecie sieci
EOL1 |przetwornicy | niskie 11 EOL1
czgstotliwosci CZ?S przyspleszenla jest zbyt Wydtuzenie czasu przyspieszenia
krotki
Przecigzenie silnika Wyb|erz. prz'e'Fworm.ce .
czestotliwosci o wyzszej mocy
Nieprawidfowe ustawienie Dostosuj krzywa V/F i
krzywej V/F lub zwiekszenie zwiekszenie momentu
momentu obrotowego obrotowego
o rl:liiFI:ifCIe sieciowe jest zbyt Sprawdz napiecie sieci
EoL2 | "reeciazenie — , 12 | EOL2
silnika Silnik zatrzymat sie lub Sorawds obciazenie
obcigzenie jest zbyt duze P 3
Niewtasciwe ustawienie Prawidtowo ustawic¢
wspoétczynnika ochrony przed |wspdtczynnik ochrony przed
przecigzeniem silnika przecigzeniem silnika
Awaria Zacisk wejéciowy usterki Odtacz za.cisk wejsciowy u§terkil
E-EF |urzadzenia urzadzenia zewnetrznego urzadzenia zewnetrznego I usun 13 E-EF
zewnetrznego | zwarty usterke (zanotuj przyczyne
sprawdzenia)
Ko Nazwa Mozliwa przyczyna awarii Rozwigzywanie problemoéw Kod ot
btedu btedu
EPID Linia sprzgzenia zwrotnego PID Sprawdz podtgczenie 14 EPID

ma niepewne podfaczenie




ROZfQFZef\Ie llos¢ zwrotna jest mniejsza |t ocowywanie progu
sprzezenia niz wartos¢  wykrywania o .
. wejsciowego detekcji
zwrotnego PID |odtgczenia
Sprawdz, czy potgczenie
komunikacyjne jest ekranowane,
Btad o Zaktdcenia kanatu RS485 f:zyiokabloyvanle Jest rozsgdne g
E485 |koumnikacji jesli to konieczne, rozwaz 15 E485
RS485 podtaczenie kondensatora
filtrujacego.
Limit czasu komunikacji Pondéw
Btad Awaria obwodu pobierania
ECCF | wykrywania prébek pradu Zwrdé sie do producenta 16 ECCF
pradu Awaria zasilania pomocniczego
Bfad OdCZYtU i A : ieci EEPROM o
EEEP . waria pamieci Zwréé sie do producenta 17 EEEP
zapisu EEPROM
Cisnienie zwrotne jest mniejsze
. niz prég wykrywania niskiego | SPrawdz potgczenie zwrotne lub
Przekroczenie L . . dostosui pré k i
EPAO tocci ci$nienia lub wieksze lub réwne | d0StOsSu] prog wykrywania 18 EPAO
ci$nienia.
Btad
EPOF komur"kaCJ' Bfad komunlkaCjI procesora ZWroé S|e do producenta 19 EPOF
procesorow

KOMUNIKACIA

Ponizsze dane sg wszystkie w formacie szesnastkowym.

Tryb RTU i format

W przypadku komunikacji kontrolera w trybie RTU w protokole Modbus, kazde 8 bitdw informacji jest

podzielone na dwie 4-bitowe znaki szesnastkowe. Gtéwng zaletg tego trybu jest fakt, ze stowo przesytane jest
przy takiej samej szybkosci transmisji (baud rate), co w trybie ASCII, ale gestos¢ znakdw jest wyzsza, a kazda

wiadomosé musi by¢ przesytana ciggle.
(1) Format kaztego bajtu w trybie RTU
System kodowania: 8-bitowy binarny, szesnastkowy 0-9, A-F.
Bit danych: 1 bit poczatkowy, 8 bitéw danych (niskobitowe na poczatku), 1 bit zakorczenia, opcjonalny bit

parzystosci (patrz na ramke danych RTU jako na diagram sekwencji). Obszar sprawdzania btedéw: Cykliczna
suma kontrolna (CRC)."

Mapa bitowa ramki danych RTU Z parzystoscia

start

par

stop




Bez bitu

parzystosci
start 1 3 4 5 6 7 8 stop
Opis kodu funkcji odczytu i zapisu
Kod Opis funkcji
03 Przeczytaj rejestr
06 Napisz rejestr
Opis adresu parametru w komunikacji
Funkcja Opis adresu Deklaracja danych .R/W
(Zapis/Odczyt)
0001H: Stop
Pol e st . 0012H: Naprzéd
olecenie sterowania
S 2000H 0013H: Praca reczna przod
komunikacja W
0022H: Wstecz
0023H: Praca reczna wstecz
Zakres czestotliwosci zestawu
Adres ustawienia komunikacyjnego wn05| -10000~1OOQO By
czestotliwosci 2001H Uwaga.: ) _Ustawmnq _czestotllwosc
o komunikacji jest wyrazona jako procent W
komunikacji . S
maksymalnej czestotliwosci i miesci sie w
zakresie od -100,00% do 100,00%.
Polecenie sterowania 2002H 0001H: Zewnetrzne wejscie btedu
komunikacjg 0002H: Resetowanie usterki W
2102H Ustavwame czestotliwosci (dwa miejsca po
przecinku)
2103H Czestgtllwosc wyj$ciowa (dwa miejsca po
przecinku)
2104H Prad wyjsciowy (bit dziesietny) R
, 2105H Napigcie magistrali (bit dziesietny) R
Odczyt parametréow — — ——
run / stop Opis 2106H Napiecie wyjsciowe (bit dziesietny) R
210DH Ter'n[.oeratu'ra przetwornlcy czestotliwosci
(miejsce dziesietne) R
210EH W‘ar‘tosc sprzezerna zwrotnego PID (dwa R
miejsca po przecinku)
y S =
210EH Warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (dwa

miejsca po przecinku)




Instrukcje dotyczace
koddéw usterek

2101H

BitO: Start

Bitl: Stop

Bit2: Jog (Uruchomienie reczne)

Bit3: Przdd

Bit4: Wstecz

Bit5 do Bit7: Zarezerwowane

Bit8: Sygnat sterowania komunikacyjnego
Bit9: Wejscie sygnatu analogowego

Bit10: Kanat komunikacyjnego polecenia
uruchamiania

Bit11: Blokada parametrow
Bit12: Uruchomiony

Bit13: Z poleceniem Jog (Uruchomienie
reczne)

Bit14 - Bitl5: Zarezerwowane

00: Normalne

01: Awaria modutu

02: Przekroczenie napiecia

03: Temperatura

04: Przecigzenie falownika czestotliwosci
05: Przecigzenie silnika

06: Awaria zewnetrzna

07 ~ 09: Zarezerwowane

10: Przesilenie prgdu podczas
przyspieszania

11: Za duzy prad podczas hamowania
12: Za duzy prad przy statej predkosci
13: Trzymanie (Tryb trzymania)

14: Napiecia za niskie

Format ramki informacyjnej trybu funkcjonalnego

odczytu zapytania.

Adres 01H
Funkcja 03H
Poczgtkowy adres danych 21H

02H
Data(2Byte) OOH

02H
CRC CHK Low 6FH
CRC CHK High F7H

Ta sekcja analizy danych obejmuje:

- Adres falownika VFD: 01H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Kod funkcji odczytu: 03H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Adres poczatkowy: 2102H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Liczba adreséw do odczytu: 0002H (zapisane w systemie szesnastkowym).
- Kod CRC 16-bitowy: F76FH (zapisane w systemie szesnastkowym).




Format ramki informacji o odpowiedzi:

Adres 01H
Funkcja 03H
Data Num*2 04H
Dane 1 [2 bajty] 17H

70H
Dane 2 [2 bajty] OOH

00H
Niski bajt sprawdzania CRC FEH
Wysoki bajt sprawdzania CRC 5CH

Ta sekcja analizy danych obejmuje:

- Adres falownika VFD: 01H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Kod funkcji odczytu: 03H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Produkt dwukrotnosci odczytu: 04H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Odczyt danych pod adresem 2102H (czestotliwo$¢ ustawiona): 1770H (zapisane w systemie
szesnastkowym).

- Odczyt danych pod adresem 2103H (czestotliwos¢ wyjsciowa): 0000H (zapisane w systemie
szesnastkowym).

- Kod CRC 16-bitowy: 5CFEH (zapisane w systemie szesnastkowym).

5. 06H Tryb funkcji zapisu
Format ramki informacyjnej zapytania.

Adres 01H
Funkcja 06H
Adres poczgtkowych danych 20H

00H
Dane (2 bajty) OOH

O1H
Niski bajt sprawdzania CRC 43H
Wysoki bajt sprawdzania CRC CAH

Ta sekcja analizy danych obejmuije:

- Adres falownika VFD: 01H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Kod funkgcji zapisu: 06H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Adres komendy sterowania: 2000H (zapisane w systemie szesnastkowym).
- Komenda zatrzymania: 0001H (zapisane w systemie szesnastkowym).

- Kod CRC 16-bitowy: 43CAH (zapisane w systemie szesnastkowym).



Adres 01H
Funkcja 06H
Poczatkowy adres danych 20H

00H
Liczba Danych (Bajt) OOH

01H
Niski bajt sprawdzania CRC 43H
Wysoki bajt sprawdzania CRC CAH

Ta sekcja analizy danych: zwraca te same dane wejsciowe, jesli jest ustawiona poprawnie.




