Veema, 3,
Instrukcja obstugi
Sterownikow silnikow krokowych
Serii EM3E

2EM3E
EtherCAT

Dla modeli EM3E-522, EM3E-556, EM3E-870,
EM3E-A882

i,
EtherCAT.

Conformance tested

CS3E Passed the ETC Laboratory Conformance Tested

EtherCAT @ jest zastrzezonym znakiem towarowym i opatentowang technologia, licencjonowang przez
Beckhoff Automation GmbH, Niemcy.

) )

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki




/’ EDIBOEQI,H?;:IQ '

Elementy Budowy Maszyn i Automatyki “ "%

Szanowny Kliencie,

Serdecznie dziekujemy za wybor produktéw marki Leadshine oraz za zaufanie, jakim nas obdarzytes,
dokonujgc zakupu w sklepie ebmia.pl. Jest nam niezmiernie mito, ze mozemy Cie wspiera¢ w
korzystaniu z nowoczesnych rozwigzan elektronicznych, ktére zapewnia Ci efektywnosé, precyzje i
niezawodnos$¢ w Twoich zastosowaniach.

Niniejsza Instrukcja Obstugi zostata stworzona w celu dostarczenia Ci wyczerpujgcych informacji
dotyczacych poprawnej instalacji, konfiguracji oraz eksploatacji Twojego urzadzenia elektronicznego
Leadshine. Prosimy o doktadne zapoznanie sie z trescig instrukcji przed przystgpieniem do uzytkowania
produktu.

ChcielibySmy podkresli¢, ze wszelkie prawa autorskie sg zastrzezone przez sklep ebmia.pl oraz
producenta Leadshine. Kopiowanie, rozpowszechnianie lub wykorzystywanie tresci instrukcji w
jakiejkolwiek formie, bez wyraznej zgody wtascicieli praw, jest surowo zabronione i podlega sankcjom
zgodnym z obowigzujgcymi przepisami prawa.

Nasz zespot jest gotow stuzyé Ci pomocg na kazdym etapie uzytkowania urzadzenia. W razie pytan,
watpliwosci lub potrzeby uzyskania dodatkowych informacji, prosimy o kontakt z naszym dziatem
obstugi klienta, ktéry z przyjemnoscig udzieli Ci wsparcia.

Zyczymy owocne;j i satysfakcjonujgcej wspodtpracy z naszymi produktami oraz zachecamy do
skorzystania z zawartych w instrukcji wskazéwek, aby w petni wykorzystaé¢ mozliwosci oferowanego
urzadzenia.

Z powazaniem,

[zespot ebmia.pl]

w///_/EOIB;ﬁ/H?plQ
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Srodki ostroznoéci

Uwagi ogdlne

* Nie zdejmuj obudowy przy wtgczonym zasilaniu.
» Przed wykonywaniem podtgczania i konserwacji nalezy odtgczy¢ zasilanie na co najmniej
2 minuty i upewnic sie, ze wskaznik zasilania jest wyftagczony. Nawet jesli zasilanie
DANGER zostanie odtgczone, wewnatrz napedu moze pozosta¢ napiecie. Dlatego nie nalezy
dotykaé stykow zasilania, gdy swieci sie wskaznik zasilania.

* Nalezy korzystac ze specyfikacji zasilacza pasujgcych do produktu. (Napiecie,
Czestotliwos¢, liczba faz, AC/DC).

» Pamietaj o podtgczeniu zacisku uziemienia sterownika (powierzchnia montazowa) i
silnika do uziemienia.

WARNING Nie uszkadzac ani nie przeciggac kabla, nie przecigza¢ kabla, nie wiesza¢ na kablu

ciezkich przedmiotéw ani nie zaczepiac o drzwi szafy.

* Nie nalezy samodzielnie demontowa¢ produktu, naprawia¢ lub modyfikowac.

= Kiedy maszyna jest podtgczona do maszyny i zaczyna dziataé, upewnij sie, ze maszyna
jest gotowa do zatrzymania awaryjnego.

= Nie dotykaj wnetrza napedu.

= Radiator sterownika moze by¢ goracy, gdy zasilanie jest wtgczone lub gdy zasilanie
zostato witasnie odciete. Silnik i inne elementy uktadu takze mogg by¢ w wysokiej
temperaturze. Podejmij srodki bezpieczenstwa, takie jak zainstalowanie ostony, aby

CAUTION zapobiec przypadkowemu dotknieciu rekami i czesciami (kablami itp.).

= Do zasilania sterowania nalezy stosowac izolacje podwadjnie izolowang lub wzmocniona.

= Nie uzywac w miejscach, w ktérych moze zostac rozpryskana woda, sSrodowiskach
korozyjnych. Nie uzywa¢ produktu w poblizu tatwopalnych gazéw i materiatéw palnych.

= Nie uzywac uszkodzonych urzgdzen, sterownikéw i silnikdw z brakujgcymi cze$ciami.

= Nalezy ustawi¢ zewnetrzny obwdd zatrzymania awaryjnego, aby zapewni¢ mozliwos$é
odciecia zasilania i natychmiastowego zatrzymania pracy w przypadku nieprawidtowosci.

= Jedli produkt jest uzywany w warunkach stabego zasilania, nalezy zainstalowaé
urzadzenia zabezpieczajgce (dtawik pradu zmiennego itp.), aby zapewnic zasilanie
wejsciowe w okreslonym zakresie wahan napiecia.

= Nalezy stosowac filtr przeciwzaktéceniowy, aby zredukowa¢ wptyw zaktdécen
elektromagnetycznych.

Sterownik i silnik powinny by¢ uzywane w okreslonej kombinacji.

Srodki ostroznosci dotyczace przechowywania i transportu

ﬁﬂiln
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= Przestrzegaj zalecen podanych na opakowaniu dotyczacyéh przechowywania i nie przecigzaj
produktu.
=  Umies$¢ ten produkt w nastepujgcym srodowisku:

—>Bez bezposredniego nastonecznienia w miejscu.

—>Temperatura otoczenia nie przekracza specyfikacji produktu.
->Wilgotnos¢ nie przekracza specyfikacji produktu. Bez kondensacji.
—>Brak gazéw powodujacych korozje, tatwopalnych gazéw, wody, oleju.
->Miejsce, w ktdrym jest mniej pytu, soli i proszku metalicznego.
—->Wibracje lub wstrzgsy nie przekraczajg specyfikacji produktu.

—>Brak urzadzen generujacych silne pola magnetyczne w poblizu.

Srodki ostroznosci dotyczace instalacji
e Nieprawidtowe napiecie zasilania lub nieprawidtowe podtgczenie biegundw moze
CAURION spowodowac uszkodzenie napedu lub inne awarie.
. Naped nalezy zainstalowac w szafie zapewniajgcej ochrone przeciwpozarows.
Elektryczne zabezpieczenie w szafie sterowniczej.
= Prosze zainstalowad sterownik i silnik w miejscu o odpowiedniej wytrzymatosci.

= Zainstaluj ten produkt w nastepujgcym Srodowisku:
—>Bez bezposredniego nastonecznienia w miejscu.
—>Temperatura otoczenia nie przekracza specyfikacji produktu.
—>Wilgotnos¢ nie przekracza specyfikacji produktu. Bez kondensacji.
—>Brak gazéw powodujgcych korozje, tatwopalnych gazéw, wody, oleju.
—>Miejsce, w ktérym jest mniej pytu, soli i proszku metalicznego.
—->Wibracje lub wstrzgsy nie przekraczajg specyfikacji produktu.

—>Brak urzadzen generujacych silne pola magnetyczne w poblizu.

o Nie blokuj otwordw wlotu i wylotu powietrza i nie dopuszczaj ingerencji ciat obcych do napedu i
silnika.

e Nie stawaj na produkcie ani nie umieszczaj na nim ciezkich przedmiotéw.

e Zainstaluj sterownik we wskazanym kierunku.

o Nalezy zachowac okreslone odstepy miedzy napedem, wewnetrznymi powierzchniami szafy
sterowniczej i innymi cze$ciami maszyny.

ﬁﬂiln
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Srodki ostroznosci dotyczace okablowania
° Nie przeprowadzaé stycznika magnetycznego w okablowaniu miedzy napedem a
silnikiem.
Prosze mocno podtaczy¢ zacisk zasilania i zacisk silnika.
Zachowaj minimalng odlegtos¢ 10 mm miedzy napedem a szafg sterowniczg lub innym
wyposazeniem.
Pozostaw co najmniej 30 mm wolnej przestrzeni na okablowanie nad i pod sterownikiem.
Kabel sygnatowy: Kabel enkodera powinien by¢ skreconym kablem ekranowanym z ekranem
uziemionym na obu koncach.
Dtugos¢ okablowania enkodera wynosi do 20m.
Zmniejsz czestotliwos$¢ wtgczania/wytaczania zasilania tak bardzo, jak to mozliwe.

Srodki ostroznosci podczas pracy

° Aby zapobiec awariom i wypadkom, wykonaj jazde préobng serwomotoru bez obcigzenia

(bez podtagczonego sterownika).

° Po zainstalowaniu urzgdzenia i rozpoczeciu pracy nalezy wcze$niej ustawi¢ parametry
uzytkownika, aby pasowaty do urzadzenia.
Dodatnia granica (POT) podczas operacji JOG i operacji powrotu do zera. Sygnat ujemnego limitu
(NQOT) jest niewazny.
Uzywajac silnika na osi pionowej, nalezy zapewnic urzgdzenie zabezpieczajace, aby unikngé
upuszczenia obrabianego przedmiotu w przypadku alarmu lub nadmiernego ruchu.
Gdy wystgpi alarm, nalezy go zresetowac po zbadaniu przyczyny i upewnieniu sie, ze jest to
bezpieczne.

Nie uzywaj hamulca silnika do normalnego hamowania.

///-_/EOIBO_ﬁ/ H%Q
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Wstep

Przedstawienie produktu

Nowo wprowadzone sterowniki serii EM3E obstugujg sterowanie CANopen przez EtherCAT (CoE) i
tryby pracy CiA 402, w tym Profile position (PP), Profile Velocity (PV), bazowanie (HM) i Cyclic
Synchronous Position (CSP). Produkty mozna dopasowac do wielu marek sterownikdw/PLC EtherCAT,
takich jak Beckhoff, Omron, Samkoon, Keneyce itp.

Seria EM3E jest wysoce niezawodna i przystepna cenowo oraz doskonale sprawdza sie w wielu

zastosowaniach przemystowych, takich jak urzadzenia solarne, tekstylia, robotyka, sprzet do

wytwarzania energii, 3C, CNC, opakowania...

Cechy

CANopen przez EtherCAT (CoE), z petng obstuga CiA402,100Mbps, full-duplex.

Niski poziom hatasu i wibracji, ptynny ruch.

Obstugiwane funkcje : Profile Position, Profile Velocity , Cyclic Synchronous Position (CSP),
bazowanie (Homing).

2*4 wejs¢ cyfrowych

2*2 wyijscia cyfrowe izolowane optycznie z funkcjg wyjscia hamulca w 2EM3E;

7 wejsé cyfrowych, 6 wyjs¢ cyfrowych izolowanych optycznie i wyjscie hamulca w EM3E-A882
Napiecie zasilania 20-50VDC dla 2EM3E-522i 2EM3E-556, maksymalny prad wyjsciowy 5.6A.
Napiecie zasilania 20-80VDC dla 2EM3E-870, maksymalny prad wyjsciowy 7.0A.
Zabezpieczenia przed przekroczeniem napiecia, przekroczeniem prad, btedem potaczenia silnika
itp.

ﬁﬂila |
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Poréwnanie EtherCAT ze sterowaniem Step/Direction

Silniejsza zdolnos¢ przeciwdziatania zaktéceniom

Tradycyjne przesytanie sygnatow krok / kierunek ma nizszg niezawodnos$¢ z powodu zaktécen EMC,
podczas gdy komunikacja EtherCAT z ekranowanymi kablami ma silniejszg zdolno$¢ przeciwdziatania
zaktoceniom i wbudowang detekcje btedéw. Mechanizmy ograniczajgce zaktécenia mogg rowniez
zapewni¢ niezawodnag transmisje przy wiekszej odlegtosci komunikacji.

Zwiekszona wydajnos¢

EtherCAT to w zasadzie najszybsza technologia Ethernetu przemystowego, ktéra synchronizuje sie z
doktadnoscig do nanosekund. Jest to ogromna korzys¢ dla wszystkich zastosowan, w ktdrych system
docelowy jest sterowany lub mierzony za posrednictwem systemu magistrali.

Proste okablowanie i duza odlegtos¢ komunikacji

W trybie sterowania krokowego/kierunkowego sterownik/PLC musi potgczy¢ sie osobno z kazdym
napedem, aby wystac sygnaty sterujace, co moze wymagac duzej ilosci kabli sygnatowych i ztozonosci
okablowania, jesli wymaganych jest wiele napeddw. W zastosowaniach EtherCAT sterownik/PLC musi
jedynie potfaczy¢ sie z jednym z napeddw, a nastepnie utworzy¢ topologie linii z innymi napedami.
Dodatkowo komunikacja EtherCAT pozwala na wieksze odlegtosci, maksymalnie do 100 metréow.

Nizszy koszt

EtherCAT posiada cechy Ethernetu przemystowego w cenie podobnej lub nawet nizszej od tradycyjnego
trybu sterowania. Jedynym sprzetem wymaganym przez urzgdzenie gtdwne jest port Ethernet, zamiast
niektérych drogich kart interfejsu lub koprocesoréw. Poniewaz EtherCAT nie wymaga szybkich
modutéw impulsowych ani innych aktywnych komponentéw infrastruktury, wyeliminowane sg réwniez
koszty tych komponentdéw oraz ich instalacji, konfiguracji i konserwaciji.

Topologie ich potaczen sg nastepujace:

ﬁﬂila |
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Topologia kroku/kierunku A (sterownik/PLC) Topologia kroku/kierunku B (karta sterujgca)

Topologia EtherCAT (sterownik/PLC)

Kontroler/PLC/Karta kontrolna N !

EtherCAT
Slaves

|
i
. 1
: Transmisja danych |
! W czasie rzeczywistym :

l

Y
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Inspekcja produktu
Przeglad podczas odbioru

e Sprawdz, czy powierzchnia produktu nie zostata uszkodzona podczas transportu.
e Sprawdz, czy modele sterownika i silnika z tabliczki znamionowej sg zgodne z zamdéwionymi.
e Uszkodzonych lub wybrakowanych czesci systemu krokowego nie wolno instalowa¢. W takim

przypadku nalezy skontaktowac sie z dostawca.
CAUTION

Informacje na tabliczce znamionowej

% Leadshine EtherCAT Stepper Drive

Nazwa modelu — Model:EM3E-556E
Napigeie zasilania————p  Input: Vdc 24~48V
Prad wyjéciowy max) o 00ut: 5 6A PEAK

Leadshine Technology Co.,Ltd

.
Kod kreskowy —» S/N:92D84D00000145 MS10B EME
Strona internetowa —— - WWW.leadshine.com o
producenta E

Numer wersji

Numer modelu

EM3E- o 5 56
00 060060

Nazwa serii:
CS3- Sterowniki 3-ciej generacji

e Rodzaj komunikacji:
E - EtherCAT

Zasilanie AC lub DC:
e Brak - DC
A-ACi1DC

Maksymalne napiecie:
5-50VDC

Maksymalny prad wyjéciowy:
56- 56A

Y L
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Opis ztacz

Port dostrajania
Przelecznik obrotowy
ID urzadzenia
Sygnalizator
~
9
]
~ .
2 m Wyswietlacz
2
N s
S (o)
> S
Wyjscie EtherCAT

Wejscie EtherCAT

Zlacze sygnalow
we/wy (I/0)

Z1acze silnika

Zlacze zasilania

EM3E-A882

rd
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Sygnalizator

Przelgcznik obrotowy
ID urzadzenia

Wyjécie EtherCAT
Wejscie EtherCAT

Zlgcze sygnalow
we/wy (I/O)

Z1gcze silnika

Zlgcze zasilania

EMB3E-522/556/ 870
Akcesoria
Nazwa Rysunek Opis
' Kabel
Kabel do @ .e .
_ zasilania dt.
zasilania
1.5m

/ EJBﬁH@P'QQ
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Kabel
silnika

= S e—

Kabel
silnika

| dostepny w
| roznych

dtugosciach
CABLEM-
RZ*M*

Zfacze
sygnatéw
we/wy

taczéwka,
22 piny
EM3E-A882

Kabel do
konfiguracji
sterownika

Kabell
Micro-USB
do
konfiguracji
nie jest
niezbedny,
mimo to
zaleca sie
zamowic.

Kabel
sieciowy

"::\1]“]_7___1@

Kabel
sieciowy
jest
niezbedny,
nalezy go
dokupic.

Notatka:

Niezbedny jest kabel sieciowy, ale mozna takze kupi¢ ekranowany kabel sieciowy za posrednictwem

innej firmy.

Instalacja

Warunki przechowywania

e Odpowiednio zapakowane i przechowywane w suchym, czystym i nienastonecznionym miejscu.

¢ Temperatura otoczenia: od -20°C do +65°

Y T
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Wilgotnos¢ od 40% do 90% bez kondensacji
Unika¢ wszelkiego rodzaju narazenia na korozyjne gazy.

Warunki otoczenia podczas pracy

CAUTION

Zakres temperatury od 0°C do 50°C. Temperatura otoczenia napedu zapewniajgca dtugotrwatg
niezawodnos¢ powinna wynosic¢ ponizej 40 °C. Naped nalezy zainstalowaé w miejscu dobrze
wentylowanym.
Wilgotnosé od 40% do 90% bez kondensacji
Wibracje mniejsze niz 0.15 mm przy czestotliwosci 10 Hz-55 Hz.
e NIE WOLNO montowac napedu i silnika w miejscu narazonym na dziatanie korozyjnych
lub tatwopalnych gazéw i materiatéw palnych.
e Prosze zamontowac naped i silnik wewnatrz, w szafie sterowniczej, bez dostepu cieczy,
bez bezposredniego swiatta stonecznego.
e NIE WOLNO montowac napedu i silnika w miejscu narazonym na dziatanie pytu.
Upewnij sig, ze przewody uziemiajgce s dobrze podtgczone

Wymiary

Jednostka: mm (1 cal = 25,4 mm)

1165
xl\

[T}

Wskazowki dotyczace instalacji

Montaz sterownika, okablowania i silnika powinien by¢ zgodny z przepisami EN 61800-5-1.
Nieprawidtowa instalacja moze spowodowacd awarie sterownika lub sterownika i silnika. Podczas
instalacji nalezy postepowac zgodnie z wytycznymi zawartymi w niniejszej instrukcji

Naped nalezy zamontowac prostopadle do Sciany lub w szafie sterowniczej.

Aby zapewni¢ dobrg wentylacje sterownika, nalezy upewnic sie, ze wszystkie otwory
wentylacyjne nie sg zastoniete, sterownik ma wystarczajgcg ilos¢ wolnego miejsca, a wentylator
chtodzacy jest zamontowany w panelu sterujgcym.

///_/’EJ,BO??H%QQ
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e Upewnij sig, ze przewody uziemiajgce sg dobrze podfagczone.

Powietrze

o

e

Powierzchnia montazowa

T

bl

Powietrze
Wentylator Wentylator Wentylator
T T T 50 mm
- - i o o
o — éu g S
7 & 8
g 8 N
(17
4 L ! 50 mum
30 mm 30 mm
i R _l
50 mm
!

Specyfikacje produktu
e Nie podtaczaj podczas pracy okablowania silnika i okablowania komunikacyjnego RS232 podczas

wiaczonego zasilania.
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. Sprawdz potaczenia i upewnij sie, ze biegunowos$¢ przewodu zasilajgcego jest
prawidtowa, w przeciwnym razie moze dojs¢ do obrazen lub pozaru.
° Pamietaj, aby odczekac 5 minut lub dtuzej, aby dotkng¢ napedu po wytgczeniu zasilania
CAUTION ° Nalezy upewnié sie, ze napiecie zasilania nie przekracza zakresu wejsciowego sterownika.
e Jesli uzywasz silnika o matym pradzie fazowym, pamietaj o zmodyfikowaniu pradu wyjsciowego
sterownika przed podtgczeniem silnika.

Parametry elektryczne i parametry eksploatacyjne urzadzenia.

2EM3E-522 2EM3E-556 2EM3E-870
Napiecie zasilania 20-50VDC 20-50vDC 20-80vVDC
Prad wyjsciowy 0.5-2.2A 1.0-5.6A 1-7.0A
(szczytowy)
Rozmiar [mm)] 155*116.5*%28
wys*szer*dt
Waga [kg] 0.65

Dopasowany silnik NEMA 11,14, 17 NEMA 17, 23,24 | NEMA 23, 24, 34

. Limit +, Limit -, Bazowanie, Sonda dotykowa, szybkie zatrzymanie, czujnik
Sygnaty wejsciowe i
bazujacy etc.

Sygnaty wyjsciowe Hamulec, Alarm, GPIO, osiggnieto pozycje etc.

Funkcje
! ] ) Przekroczenie pradu, przekroczenie napiecia, btad kabla silnika, etc
zabezpieczajace

Oprogramowanie PC do . . \
o Leadshine Motion Stufiop
dostrajania napedu

Port komunikacji RJ45

. . Unikad kurzu, oleju i gazéw
Srodowisko ) )
powodujgcych korozje

Parametry
eksploatacyjne

Temperatura pracy

0°C-50°C

Temperatura przechowywania

-20°C-65°C

Wilgotnos¢

40% - 90% RH

Wibracje

10-55Hz/0.15mm

Montaz

Montaz poziomo lub pionowo

Specyfikacja EtherCAT

Nazwa

Opis

Warstwa fizyczna

Ethernet-100BASE-TX

Ztacze komunikacyjne

RJ45 (ekranowany)

ECAT IN: Wejscie EtherCAT
ECAT OUT: Wyjécie EtherCAT
Port dostrajania Micro-USB

Topologia sieci

Linia, drzewo.

T e
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Predkos¢ transmisji 1bOMbps (Full- duplex)

Dtugos¢ ramki danych 1484 bajty (maks.)

Menedzer synchronizacji SMO: odebrano wiadomos¢ (ze stacji gtdwnej do stacji
podrzednej)

SM1: wystano wiadomos¢ (ze stacji podrzednej do stacji
gtéwnej)

SM2: wyjscie danych procesowych (ze stacji master do stacji
slave)

SM3: wprowadzanie danych procesowych (ze stacji slave do
stacji master)

Obstugiwany protokét CoE: CANopen przez EtherCAT
Typ synchronizacji Synchronizacja DC (SYNCO)

Free Run (tj. praca bez synchronizacji)
Wydarzenia komunikacyjne SDO

PDO

EMCY
Specyfikacje warstwy aplikacji Profil Napedu IEC61800-7 CiA402
Obstugiwany tryb pracy Cyclic Synchronous Position Mode

Profile Position Mode
Profile Velocity Mode
Homing Mode

Czas cyklu 500us, 750us, 1ms, 2ms, 3ms, 4ms, 5ms
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Instrukcja okablowania

.
Power Supply @ oUT
2EM3E-556 (oel]
IS [:E i
GND {B&d
C+ |
11 [ﬁ Z E| ,_D_,
b 12 %2 A+
24Vde — ‘J: A-
13 l?i Z E | ::
(Axisl) 14 — ‘Eag |
01 A
RS
24Vde = 0 il
-+ _O — —
LN
n >_._!__* L0
i3 714 el
— Bezk A+
24Vdc : A
RS TN B
“_
(Axis2) |§§9’§|
‘bﬂ
24Vde '
oy
£
Uwagi:

W sterowniku znajdujg sie dwa porty komunikacyjne EtherCAT, jeden z nich to port wejsciowy, ktéry
tgczy sie ze stacjg gtéwng lub poprzednim urzgdzeniem podrzednym (sterownikiem), a drugi to port
wyjsciowy, ktory faczy sie z kolejnym urzadzeniem podrzednym.

Kabel zasilajacy i kabel silnika
Srednica przewodu: +VDC, GND, A+, A-, B+, B-; $rednica przewodu 20,3mm2 (AWG15-22)

Kabel sygnatowy we/wy
e Srednica przewodéw 1/0 (11, 12, 13, 14, 15+, I5-, C+, C-, 01, 02) 20,12mm2 (AWG24-26)
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e Zaleca sie zastosowanie skretki ekranowanej o dtugosci mniejszej niz 3 metry (im krétsza, tym

lepiej).

e Okablowanie: Jak najdalej od okablowania linii energetycznej, aby zapobiec zaktéceniom.

e Prosze podtaczy¢ ogranicznik przepieé do urzagdzenia indukcyjnego, takiego jak przeciw réwnolegta
dioda dla cewki DC, réwnolegty obwdd ttumika RC dla cewki AC.

Kabel komunikacyjny EtherCAT

Zaleca sie stosowanie ekranowanych kabli sieciowych Ethernet o dtugo$ci nieprzekraczajacej 100

NIE podtaczaj i nie odtaczaj przy wigczonym zasilaniu.
Pamietaj, aby wyfaczy¢ zasilanie i odczekac co najmniej 5 minut przed jakimikolwiek pracami
grzy silnikach i sterownikach.

(1) Zaleca sie uzywanie kabla Ethernet kategorii 5 o podwdjnym ekranowaniu lub lepszym.

(2) Zaleca sie, aby dtugo$¢ miedzy dwoma weztami nie przekraczata 100 metréw.

Definicja ztgczy

E TX+ | E— 11 15
E TX- 888 12 | 16
E RX+ p__ 13 17
7 i — [ 14 I8
E_RX- E 01 03
7 =ty 02 04
/ ' A
_/7 -
J/
A- At
B- B+
/ e
GND | VDC
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CN1 - Ztgcze zasilania

CN2 - Ztgcze silnika

CN3 - Ztgcze sygnatdéw wejsciowych/wyjsciowych 1/0
CN4 - Ztgcze komunikacyjne EtherCAT

SW1, SW2 - Przetaczniki obrotowe - do ustawiania ID

CN1-Ztacze zasilania

Nazwa Rys PIN Sygnat Opis
2 GND GND
CN1 L
2
E 1 VDC 24V- 50V
CN2-Ztjcze silnika
Nazwa Rys PIN Sygnat Opis
Podtgczenie przewodu
1 A+ _
: silnika A+
(o]o DL 5 A Podfaczenie przewodu
E@ silnika A-
CN2 L
Podtgczenie przewodu
3 B+ -
silnika B+
4 . Podtgczenie przewodu
silnika B-
CN3-Ztacze sygnatéw we/wy (1/0)
I/0
Nazwa Rysunek PIN Sygnat
(we/wy)
CN3 1 11 Konfigurowalne wejscie /O$ 1
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S T Mnmmléonﬁgurowalne wejscie /0 1
3 13 Konfigurowalne wejscie /Os 1
4 14 Konfigurowalne wejscie /0$ 1

. 5 C+ Wspdlny
: vl 6 01 Konfigurowalne wyjscie /0$ 1
é ]1‘ 7 02 Konfigurowalne wyjscie /0$ 1
8 15 Konfigurowalne wejscie /OS2
9 16 Konfigurowalne wejscie /Os$ 2
10 17 Konfigurowalne wejscie /O$ 2
11 18 Konfigurowalne wejscie /OS$ 2

12 C- Wspdlny
13 03 Konfigurowalne wyjscie /OS 2
14 04 Konfigurowalne wyjscie /OS 2

CN4- zigcze komunikacji EtherCAT

zielony

(3) LED2 jako wskaznik ,RUN”, zielony

Nazwa | Rys PIN Sygnat Opis
LED1 D 1,9 E_TX+ EtherCAT TxD+
1
[‘ 2,10 E_TX- EtherCAT TxD-
=1 8
LED2||(] 3,11 E_RX+ EtherCAT RxD+
LED3||(] . 14,12 / /
CN4 [I:_ﬁ 5,13 / /
16
LED4|((]
6,14 E_RX- EtherCAT RxD-
7,15 / /
8,16 / /
Obudowa PE Uziemienie ekranu
(1) LED1 jako wskaznik , Link/Activity IN”, zielony
.| (2) LED3 jako wskaznik , Link/Activity OUT”,
Uwagi
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(4) LEDA4 jako wskaznik ,,'ERR", Ezerv(/ony

Ustawienie ID urzadzenia podrzednego (Site Alias).

ID urzadzenia podrzednego (sterownika) serii CS3E mozna ustawic¢ trzema nastepujacymi metodami:

Ustawianie za pomocg przetacznikow obrotowych

0345, 0340,
- ~y -2
(-] (- -] o (-]
wo? ‘\b WO 4
ot go
MSD LSD

Gdy Obiekt (2151h) jest ustawiony na wartosc¢ ,,0”, uzytkownik moze ustawic¢ wartosé rézng od zera za
pomocg dwéch przetgcznikdédw obrotowych jako identyfikator urzgdzenia, aktywowany po ponownym
uruchomieniu zasilania. Doktadna definicja jest nastepujaca:

Identyfikator urzgdzenia pochodzi ze sktadowej wartosci szesnastkowej ustawionej za pomoca
przetacznika obrotowego 1 (MSD) i przetgcznika obrotowego 2 (LSD).

Na przyktad, gdy MSD ma ustawiong wartosc¢ ,A”, a LSD. ma ustawiong wartos¢ ,,8”, identyfikator wynosi
168 (dziesietnie).

Ustawianie poprzez odczyt Sll ESC (kontroler EtherCAT)

EtherCAT master moze skonfigurowac ID urzadzenia do adresu EEPROM 0004h urzgdzenia ESC, gdy
obiekt 2151h jest ustawiony na 2, a oba przetgczniki obrotowe sg ustawione na 0. Warto$é pod
adresem 0004h to ID urzadzenia podrzednego, zmiany sg aktywowane po ponownym uruchomieniu
zasilania.

Ustawianie poprzez obiekt (2150h)

Gdy Obiekt (2151h) jest ustawiony na wartos¢ ,,0”, warto$¢ wpisana w Obiekt (2150h) jest ID
urzgdzenia podrzednego, ustawienia aktywowane sg po zapisaniu parametru i ponownym
uruchomieniu zasilania.

Wyswietlacz

Z przodu 2EM3E znajdujg sie trzy 7-segmentowe wskazniki LED (bedg swiecié¢, gdy naped bedzie
wigczony). Wyswietlana tresé po inicjalizacji moze by¢ ustawiona przez Obiekt (214b-00h):
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Potaczenie wejs¢/wyjs¢ i zwigzane z nimi parametry

Wejscia cyfrowe

Sg dwa typy sygnatow wejsciowych: single-ended oraz réznicowe:

Single-ended:
Strona napedu
12-24VDC =
= B 17K ¥ 4 [ [
T_ A "
Réznicowe:
Strona napedu
| S —
" —
I5-  270R * N H—
Uwaga:

(1) Kontroler/PLC/karta sterujgca powinny zapewnia¢ wejsciowe zasilanie DC 12-24V, prad = 100mA.

(2) Jesli polaryzacja wejsciowego zasilania pragdem statym zostanie odwrdcona, naped EtherCAT nie
bedzie dziatat; musisz obrdci¢ okablowanie.
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’_K; Strona napedu
N 5 ,

) \_/'Ma.\'SUm;q' 03 |_ —_—

- | ) 3y

12-24VDG

Wyjscie cyfrowe

, COoM- |

ot

Uwaga:

(1) Powyzsze zasilanie (12-24VDC) jest wybierane przez uzytkownika i odwrdcenie polaryzacji zasilania
spowoduje uszkodzenie napedu.

(2) Wyjscie cyfrowe to wyjscie OC o maksymalnej obcigzalnosci 50mA/25V, dostarczane napiecie 12-
24VDC, w przeciwnym razie spowoduje uszkodzenie napedu.

(3) W przypadku obcigzenia indukcyjnego, takiego jak przekaznik nalezy podtgczy¢ diode ttumigca
réwnolegle, jak wyzej. Jedli dioda jest podtgczona odwrotnie, uszkodzi to naped.
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